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D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagangdl@e” odnosi si do wymaga wspolnych dla poszczegdlinych
wymaga technicznych dotygzych wykonania i odbioru robdt, ktdre zogtamykonane w ramach budowy
ulicy Przytorowej w Wasilkowie na odcinkach jakeji

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

13 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuivymagania wspolne dla robét eigch nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wys&tiowych
D.01.02.04 Rozbiérki elementow drog
D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntaetVikat.
D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa i regulacja wystikava uradzen podziemnych
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zmgczaniem podi@
D.04.02.01 Warstwy odszapce i odcinggce (Podsypka piaskowa)
D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiinego mechanicznie
D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone padta gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe
D.08.01.01 Krawzniki betonowe
D.08.02.08 Chodniki z kruszywa naturalnego
D.08.03.01 Obrza betonowe
D.08.04.01 Wijazdy i wyjazdy z betonowej kostki boulej
14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione paéj okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagiujaco:

14.1. Budowla drogowaobiekt budowlany, niecbacy budynkiem, stanogéy caldé techniczno-ziytkowg (drog) albo
jego czs¢ stanowica odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (ahiiekstowy, korpus ziemny gzel)
1.4.2. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuphgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wazelki

urzdzeniami technicznymi zeianymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchul.

Dziennik budowy opatrzony pieeziag Zamawigjcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamigsiudo notowania
wydarzé zaistniatych w czasie wykonywania zadania budaganrejestrowania dokonywanych odbioréw robat,
przekazywania polegei innej korespondencji technicznej peday Inspektorem Nadzoru, Wykonawé
projektantem.

Jezdnia cz:$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Inspektor Nadzoruosoba wyznaczona przez Wykongwipoweniona do kierowania robotami i do wysbwania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

143.

144,
145.
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146.

14.7.
1438.
1409.
1.4.10.
1411
14.12.

14.13.

b)
c)
d)
1.4.14.

14.15.

14.16.

14.17.

14.18.

14.19.

1.4.20.
14.21.

14.22.
14.23.

14.24.
14.25.

15

Korona drogk jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokansiapa awaryjnego postoju i pasami dgigini jezd-
nie.

Konstrukcja nawierzchriuktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ititpenia.
Korpus drogowynasyp lub ta ¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kagaitogi i skarpami rowdw.
Koryto element uformowany w korpusie drogowym w cetuatia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiga obmiardw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt rurperowanymi stronami sacy do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robét w formie wylibzeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaptwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaalkwape przez Zamawiaggo, nieziine do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwizanych z oceyjakaici materialow oraz robot.

Materiaty- wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodne z dokumeniarcjjektovs i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw gaych do przejmowania i rozkladania @eh od ruchu na podie
gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@goimio oddzialywaniu ruchu i czynnikdéw atmo-
sferycznych.
Warstwa Wizgca - warstwa znajdega st miedzy warstvg scieralry a podbudoy; zapewniajca lepsze rozienie
napezen W nawierzchni i przekazywanie ich na podbuglow

Podbudowadolna czs¢ nawierzchni stzaca do przenoszenia ofpen od ruchu na podie.
Podbudowa zasadniczag6rna czé¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.

Niweleta wysokdciowe i geometryczne rozwiigie na plaszczpie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodido- zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesia przedziat
tolerancji nie zostat okéteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanego rodzaju robét
budowlanych.

Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczgjymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wirtigi oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy peoréwnie: obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowydeah
chronicych ludzi isrodowisko przed ugkiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymiavaé pojazddw, umieszczenia grizen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychrashu jednoczmie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Podli¢e - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchgido gebokaici przemarzania.

Polecenie Inspektora Nadzerwszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przpehtwa Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizaci robét lub innych spravgzaych z prowadzeniem budowy.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczedgba autorem dokumentaciji projektowe.

Przedsivziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego goaknia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plammigekroju podtanym) istniejcego pajczenia.

Przepustobiekty wybudowane w formie zamkteij obudowy konstrukcyjnej, sisce do przeptywu malych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlairkiclowego, pieszego.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa czs¢ dokumentacji projektowej, ktdbra wskazuje lokaligac
charakterystyki wymiary obiektu bdagcego przedmiotem robét.

Slepy Kosztoryswykaz rob6t z podaniem ichém (przedmiar) w kolejnizi technologicznej ich wykonania.
Zadanie budowlane cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanawia odebrg calagi¢ konstrukeyiji lub technologicz-
ng, zdolry do samodzielnego spetienia przewidywanych futiciiniczno-gytkowych. Zadanie mie polegéa na
wykonywaniu rob6t zwazanych z budowy modernizagj utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej
elementu.

Ogdlne wymagania dotyege robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jkioh wykonania oraz za ich zgod@ dokumentagjprojektova, ST i polece-
niami Inspektora Nadzoru.
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151. Przekazanie terenu budowy

Zamawiggcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przakaVykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacj wspotrzdne reperéw, wspddne punktow gidwnych oraz wszelkie dane
nieztzdne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik dwgl oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektaviefien
egzemplarz ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidifiaea ochrog przekazanych mu punktdw pomiarowych do chwili oabi
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczonegeattezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na widsoszt.

15.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektoweaetizie zawier& rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykapemanym w szczegGtowych
warunkach umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa

Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na pegstarojektu wykonawczego budowy ulicy Przytorowej
w Wasilkowie, dokumentacja zawiera:

- dokumentagj projektova

- specyfikacje techniczne

- przedmiar robét — kosztorydepy”

1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniutiebtu

Po przyznaniu kontraktu Wykonawcy zostanie przekemasipujaca dokumentacja:

- projekt budowlany

- projekt wykonawczy drogowy

- projekt stalej organizacji ruchu

- projekt organizacji ruchu na czas budowy

Dokumentacja projektowa jest dgmia do wgldu oferentom w czasie opracowywania ofert cenowyclsiedzibie
Zamawiajcego.

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonagwc

Jeli w trakcie robét okze st koniecznym uzupeinienie dokumentacji projektowelekezanej przez Zamavieggo,
Wykonawca sposrlzi brakupce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzgofzediay Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia.

15.3. Zgodné’ robét z dokumentagjprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacie Techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przez Inspeliadzoru
Wykonawcy stanowi czs$¢ kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione wébkiojednym z nich g obowizujgce dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentac

W przypadku rozbigncsci w ustaleniach poszczegoinych dokumentow afxmjeé nasfpujaca kolejnéc ich waznasci :

- umowa,

—  pismo akceptyafe,

- oferta cenowa,

- warunki kontraktu,

—  specyfikacje,

— dokumentacja projektowa,

- przedmiar robdt,

- wszelkie inne dokumenty wymienione w warunkachribii jako stanowte czs¢ kontraktu

Wykonawca nie me@ wykorzystywa biedow lub opuszcZew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu @mi
natychmiast powiadoihinspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich artoda poprawek.

W przypadku rozbigncsci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigly bgodne z dokumentagjrojektova i ST.

Wymagania ogélne 5
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Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Stda uwazane za wartai docelowe, od ktorych dopuszczalgeodchy-
lenia w ramach okénego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoveimentow budowli mugay¢ jednorodne i wykazywa
bliska zgodnéc z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie myagekraczaédopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materialy lub roboty niedlp w pelni zgodne z dokumentagprojektovg lub ST, i wplynie to na
niezadowalaica jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgdy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

15.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobogdany do utrzymania ruchu publicznego na terenievayidv okresie trwania realizacji kontrakiudm
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca wyst do Zaradu Drog i Transportu Ugdu Miejskiego o zgaghna zagcie pasa
drogowego wykorzystaf projekt organizaciji ruchu na czas budowy.

W zalenaici od potrzeb i pogbu robdét projekt organizaciji ruchu powinieré latualizowany przez Wykonagma bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczypstaije i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe gdzenia
zabezpieczage takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapevyniay ten sposob bezpieasevo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni statle warunki wido@ine dziei i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczag lgdy akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwae publicznie przed ich rozpagiem w sposéb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscachidiaich okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informagsin
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Ealstiormacyjne &k utrzymywane przez \Wykonagev
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegargrzaptacie i przyjmujegsize jest wdczony w ceg kontraktova.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowgek znd i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datgcochronysrodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcadirie:

a)  utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wodyagtey,

b)  podejmowé wszelkie uzasadnione kroki reg na celu stosowanies slo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgizie uniké uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub wiasiol
spotecznej i innych, a wynikaych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych wepastie jego sposobu
dziatania. Stosg sk do tych wymagabedzie miat szczegdiny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopordegdaiojazdowych

2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnyckapyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwvgarowe).

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spkt przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, naieieaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, midegkh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne duly skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi praepiszabezpieczone przed dgsm oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodovpsmarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieda dopuszczone dayria.

Nie dopuszcza giuzycia materialow wywohacych szkodliwe promieniowanie cegniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadoweryte do robot &da miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawrnemnostk,
jednoznacznie okitajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@drodowisko.

6 Wymagania ogélne
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Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, aadanczeniu robot ich szkodlivid zanika (np. materialy
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wyngagechnologicznych wbudowania.zéle wymagay tego
odpowiednie przepisy Zamawgey powinien otrzymazgod: na uycie tych materiatow od wieiwych organdw administracii
paistwowe.

Jezeli Wykonawca gyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodni&Zea ich iycie spowodowalo jakiekolwiek zagms
niesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyiaj

1.5.8. Ochrona wiasnéxi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochganstalacji na powierzchni ziemi i za gaizenia podziemne, takie jak rugmij kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wadzidrych widgcicielami tych urzdzex potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiggcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca wspewiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i sdzehr w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezenazasow dla wszelkiego rodzaju robdt, ktdre griajc
wykonane w zakresie przatmia instalacji i ugtlzeh podziemnych na terenie budowy i powiadolmspektora Nadzoru i wadze
lokalne o zamiarze rozpacia robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalsfgkonawca bezzwocznie powiadomi Inspekiora Nadzeainteresowane
wadze oraz dlzie z nimi wspdipracowat dostarezajvszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniuanapy\ykonawca dulzie
odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania deahia instalacji na powierzchni ziemi igalz podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeaiaptego.

1.5.9. Ograniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosow@sk do ustawowych ograniazebcizenia na przy transporcie materiatdw i wypasaia na i z
terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nigtiie zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowsagiowo tadunkow i w sposob
ciagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nad#enjazdy i tadunki powodage nadmierne olgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgadmigeceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawealhie przestrzedgprzepisow dotyeych bezpiecZestwa i higieny pracy.

W szczegolnei Wykonawca ma obowzek zadbg aby personel nie wykonywat pracy w warunkachezplecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelatgich odpowiednich wymagaanitarnych.

Wykonawca zapewni icdzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczag, socjalne oraz spta odpowiedni odziez dla

ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ok@zabewnienia bezpiecsbwva publicznego.

Uznaje s4, ze wszelkie koszty zazane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj odibnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowe).

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrpmobét i za wszelkie materialy i ydzenia wywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zatzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaniénpo by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadeyeym stanie przez caly czas, do momentu odbiorteczteego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzgieato na polecenie Inspektora Nadzoru powinigpaceé roboty
utrzymaniowe nie pidiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie g do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmeejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore gw jakikolwiek sposob zwrane z robotami igolzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie pyelv,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca tdzie przestrzegapraw patentowych igdzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszblkig/maga prawnych
odnanie wykorzystania opatentowanychadesh lub metod i w sposdbagly bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstavdajkopie zezwolei inne odnéne dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1.  Zrbdta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymoragstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongiohrobot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dgtyczproponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowieddigiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia phasgektora
Nadzoru. Zatwierdzenie partii (8zi) materiatdw z danegwddia nie oznacza automatyczie wszelkie materialy z danego
zrodka uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowanize materialy uzyskane z dopuszczonegdia w

sposdb aoty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasieposobot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Whykonawca odpowiada za uzyskanie pozivoe wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek
zrédet miejscowych wgkzapc w to zrédla wskazane przez Zamawiggo i jest zobowkzany dostarczy Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozguem eksploatacjirodia.

Whykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponogvarzez
siebie metoglwydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoridatizoru.

Whykonawca ponosi odpowiedziafida@a spetnienie wymagdosciowych i jakaciowych materiatow z jakiegokolwiekddia.
Whykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatsnagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty gzeine z dostarczeniem
materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo adj z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskuiru beda formowane w hatdy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywaciji terenu po tikzeniu robdt.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopawerenie budowy lub z innych miejsc wskazanyclokumentach
umowy leda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklacbadidnio do wymagaumowy lub wskaza Inspektora
Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InspektoradtagdVWykonawca niecdzie prowadi zadnych wykopow w obbie
terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegdtniv dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatow dizie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olaufcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materialbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoruelu sprawdzenia zgodizd

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. KPriiaterialtow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wiasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstawakceptacii okré@onej partii materiatow pod wzglem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoydhe przeprowadzat inspekejytwomi keda zachowane nggujce warunki:

a) Inspektor Nadzoru golzie miat zapewnienwspotpra¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow veieza
przeprowadzania inspekdj,

b) Inspektor Nadzorugdlzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tychesa wytworni, gdzie odbywa sprodukcja
materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadge wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowyads Ziazone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzorél. idspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nigitie tych materialdw do innych robot; te
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych naide zostanie przewagtmowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdusk nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wylkcmawkonuje na wiasne
ryzyko, liczic sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Whykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane atgfetd czasu gdyelds one potrzebne do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly gyebjas¢ | wiasciwos¢ do robdt i byly dogpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowaniedd zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miegjscach uzgodnionych z Inepsk
Nadzoru lub poza terenem budowy w migjscach zagaanych przez Wykonaeic
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2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigmardiwosé¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w mykanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzemam zamiarze co hajmniej 3 tygodnie przagtiem materiatu, albo
w okresie dhaszym, j&li bedzie to wymagane dla badprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybraaghkaeptowany
rodzaj materiatu nie nae by¢ p&zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do iaywania jedynie takiego sptm, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu riejéa
wykonywanych robot.

Sprzt wywany do rob6t powinien byzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ildci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgajiirobdt, zaakceptowanym przez Inspektora Napzoprzypadku
braku ustalew takich dokumentach sptzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamilokkeni w dokumentaci
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoterminie przewidzianym umew

Sprzt bedacy wasnécia Wykonawcy lub wynaly do wykonania rob6t ma byitrzymywany w dobrym stanie i gotasebdo
pracy. Bdzie on zgodny z normami ochr@ngdowiska i przepisami dotygz/mi jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie deuiow potwierdzagych dopuszczenie spia do uytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewadmazliwosé wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim aeeiwyboru i uzyska jego akceptapjzed ayciem sprztu.
Wybrany spret, po akceptacii Inspektora Nadzoru, nigerio¢ pdniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, uggzenia i nargizia nie gwarantage zachowania warunkdéw umowy, zostarzez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone dotrobd

4. TRANSPORT

Wykonawtca stosowesk bedzie do ustawowych ograni¢zebcihzenia na &przy transporcie materiatdw/sgizna i z terenu
robét. Uzyska on wszelkie niezime zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypodagiimkow i w sposob ity bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobogdany do stosowania jedynie takigiodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké
wykonywanych rob6t | wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportudalzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadamistikmgmi w dokumentacii projektowe,
ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminievadzianym umow

Srodki transportu nie odpowiadeg warunkom dopuszczalnych abeh na osie maghbyé uzyte przez Wykonawcpod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnegaiowanych drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniaggmmane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rapddnie z umow oraz za jak@ zastosowanych materiatdw i
wykonywanych robét, za ich zgodd@ dokumentagj projektove, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rolsazo
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziafid@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wb wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i ezinymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek btu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosfanesli
wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykogansavasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysbkprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdy o
odpowiedzialnéci za ich dokladni.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyece akceptacii lub odrzucenia materiatow i elememaiét lzda oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej $T, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji

Wymagania ogélne 9



DM.00.00.00 Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

Inspektor Nadzoru uwzglni wyniki bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wysitijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przesad, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wphyweg na rozwaary kweste.
Polecenia Inspektora Nadzorgépwykonywane nie paniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyuraaez
Wykonawe, pod grabg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tybanosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Do obowgzkow Wykonawcy nalgy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Insgektiadzoru programu zapewnienia
jakasci, w ktdérym przedstawi on zamierzony sposob wyk@amya robot, maiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robét zgodnie z dokumentgapjektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanya@zpr
Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jalabedzie zawieré&
a) czs¢ ogolry opisupca:
- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
- bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i pyayowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jgkiterminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robét,
- system (sposdb i proceeluproponowanej kontroli i sterowania jékia wykonywanych robat,
- wyposaenie w spr i urzdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunasrego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bady
- sposob oraz fogromadzenia wynikow badléaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizetérujcych a
takze wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesignblogicznym, proponowany sposoéb i form
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czsc¢ szczegotowopisupca dla kerdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techmitzioraz wyposaniem w
mechanizmy do sterowania i gtizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materialow, spoipisdezy,
kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkow pread ioh wigsciwosci w czasie transportu,

- sposbb i procedepomiardw i bada (rodzaj i czstotliwasé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanigdaes,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wyvda mieszanek i wykonywania poszczegolnych eigme
robdt,

- sposbb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadaihni wymaganiom.

6.2.  Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robotduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykosamiaby oggma¢ zatazor jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét | jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni sydtem
troli, wiaczajc personel, laboratorium, sgirzaopatrzenie i wszystkie aizenia nieziine do pobierania prébek i badaate-
riatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektorzbladmae zaiadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatsj

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatow oraz robdt gstetliwoicia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymokwdnentacii projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu latiah cz:stotliwai¢ 53 okreélone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam oldene, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres konfesit konieczny, aby zapewmnivykonanie robot
zgodnie z umow

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzémsadectwa,ze wszystkie stosowane guizenia i sprg badawczy posiadg)
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagdaymaganiom norm okétajacych procedury bada
Inspektor Nadzorugdzie mi€ nieograniczony dagh do pomieszczdaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
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Inspektor Nadzoru gozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nigigignieciach dotyczcych
urzdzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelmietod badawczych. 2 niedocigniccia te
beds tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bagg Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyrigcie do robét
badanych materiatow i dofmil je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaghiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zogtan
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia §ékgch materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem hadaterialow ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie prébek

Prébki leda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pratpktych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji giog z jednakowym prawdopodob&wem wytypowane do baila

Inspektor Nadzorudolzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Na Zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakeéci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtarzez Wykonawgusunite lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzersterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawigiy.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonawizatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Protbtato
czone przez Wykonawalo bada wykonywanych przez Inspektora Nadzordabodpowiednio opisane i oznakowane, w
sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adip gdy normy nie obejnauj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przygpieniem do pomiarow lub bagiaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzajejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bagdafykonawca przedstawi nasmie ich wyniki do akceptacii
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikamidsg@dk najszybciej, nie @iej jednak
niz w terminie okrdlonym w programie zapewnienia jékb Wyniki bada (kopie) lgda przekazywane Inspektorowi Nadzoru
na formularzach wedtug dostarczonego przez niegamiab innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorsy @ dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatowanddta ich wytwarzania, i zapewniona nalie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Meykoy

i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robdt prowadzonego przez Wykonewi:dzie ocenié
zgodnd¢ materiadw i robdt z wymaganiami ST na podstavyieikdw badé dostarczonych przez Wykonawc

Inspektor Nadzoru mae pobieré probki materiatdw i prowadzibadania niezataie od Wykonawcy, na swoj kosztzele
wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykanyalub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lutiattowych bada albo oprze giwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodciamateriatow i rob6t z dokumentagjrojektovs i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badepobierania probek poniesione zostarzez \Wykonawge

6.7.  Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru nae dopucic do uycia tylko te materiaty, ktére posiagiaj
1. certyfikat na znak bezpiecmtwa, wykazuicy ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepisOw i
dokumentéw technicznych,

. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
*  Polska Normg lub
*  aprobaj techniczn, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt 1.
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i ktore spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktdrych wiw dokumertynwymagane przez ST, &ia partia dostarczona do robétizie
posiada te dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada w/iw dokumenty wydane przez producenta, a w ratiegy poparte wynikami batda
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych hialdgta dostarczone przez Wykonaghspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigich wymaga beds odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaonw@zujagcym Zamawiajcego i Wykonawg w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy dadkookresu gwarancyjnego. Odpowiedziginza prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obogaujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyells dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpigstera ludzi i mienia

oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowydirie opatrzony dafego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalaLzappodaniem

Jej imienia i nazwiska oraz stanowiskazBlowego. Zapisydal czytelne, dokonane trvgetiechnila, w poradku chronologicz-

nym, bezpérednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokuméetly oznaczone kolejnym numeremaeahika i opatrzone dat

podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nate wpisywa w szczegolniei:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamaw@go dokumentacji projektoweyj,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru progranewazaipnia jakéci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgia i zakaéczenia poszczegdlnych elementdw robot,

- przebieg robdt, trudka i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyyzgrzerw w robotach,

- uwagii polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikgich i ulegajcych zakryciu, agciowych i ostatecznych odbioréw robdt,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaupowietrza w okresie wykonywania robét podlgggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwku z warunkami Klimatycznymi,

- zgodnéc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisedokumentacii projektowej,

- dane dotyexce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych praedrakcie wykonywania robot,

- dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyere jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pregg@dzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prb poszczegbinych elementéw budowli dgmiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budogas przedigone Inspektorowi Nadzoru do ustosun-

kowania s. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikiawy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ichqaiay]

lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika \wydobliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowarga si

Projektant nie jest jednak stgaimowy i nie ma uprawniedo wydawania poleg@Nykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozvealaina rozliczenie faktycznego pgsi kadego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych robét przeprowadzesi sposob gty w jednostkach przgtiych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodtidub certyfikaty zgodrii materiatow, orzeczenia o jakbmateriatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki bada\Vykonawcy i Zamawigego powinny bfgromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakoi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Byudosgpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru.

12 Wymagania ogélne



Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych DM.00.00.00

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza,sbprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) ngatijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

Cc) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

€) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowydaly przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaebezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentdéw budowy spowodug@® jeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem. Wszelkie dokumenty budowgtipzawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dedwglazyczenie
Zamawiajcedo.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot kdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dekatacy projektovs i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pawigehiu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanylfit i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmieem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow .

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) walach podanych \lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zZwaalni
Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. gtne dane zostaipoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robotgolzie przeprowadzony z gstaicia i w czasie okrdonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektora Nadzoru.

7.2.  Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugcsci i odlegiaci pomidzy wyszczegblnionymi punktami skrajnynadty obmierzone poziomo wzdlinii osiowe.

Jali Specyfikacje Techniczne vifsiwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, obfiosci beda wyliczone w i jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowoetlh wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganigmeicyfikacji
Technicznych.

7.3.  Urzmdzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdi kaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawadeeli urzdzenia te lub spgzwymagay bada atestuy-
cych to Wykonawcagdalzie posiadawazneswiadectwa legalizacii.

Wszystkie uradzenia pomiaroweg przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tivesbot.

7.4. Wagiizasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje galzenia wagowe odpowiadeg odnénym wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb gty zachowanie dokladst wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fedg przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét,aleet w przypadku
wyskpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podleggjych zakryciu przeprowadzeg gized ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne olliazeda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elagci beds uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymkanaie
rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkicearbgg doczone w formie oddzielnego aeitnika do rejestru obmiardw,
ktbrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem diadz

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleinasci od ustalé odpowiednich ST, roboty podleg@astpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikggych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigdla jakasci wykonywanych robot, kidre w
dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udiaviaj acym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélinegogmstobot.

Odbioru robét dokonuije Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dendidka budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbidedzie przeprowadzony niezwiocznie, niexpéj jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tykaiainspektora Nadzoru.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podsiekamentow zawieragych komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia konfrontacji z dokumentacprojektovs, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbidr casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie did i jakasci wykonanych agci robot. Odbioru egciowego roboét dokonujegsivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rdb&bnuje Inspektor Nadzoru.

8.4.  Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzesisgo wykonania robot w odniesieniu do ickdlgakaici i wartaci.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotowdbdo odbioru ostatecznegedaie stwierdzona przez Wykonawwepisem do dzien-
nika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem genja o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét ngsitw terminie ustalonym w dokumentach kontraktowickzac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakerzenia robét i przggia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczmuzez Zamawigfego w obecrioi Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jakmwej na podstawie przedinych dokumentow, wynikdw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgosiievykonania rob6t z dokumentagrojektov i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapazaaeslizac ustalé przyjtych w trakcie odbiorow robdt zanti@jch i ulegajcych
zakryciu, 2wtaszcza w zakresie wykonania robdelapcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot mépraychiub robot uzupelnigiych w warstwiescieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czygandustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentaeinacznie
odbiega od wymaganej dokumenggojojektovs i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma gkiszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieggievo ruchu, komisja dokona pmig, ocenigc pomniejszaim wartd¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymaigprzyjtych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aatetge robot jest protokdt odbioru ostatecznegd sgmyadzony wg

Wzoru ustalonego przez Zamawigggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zaigamy przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektove podstawowy z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostala spogdzona w trakcie
realizacji umowy.
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Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumemt@wy | ew. uzupetnigge lub zamienne).

recepty i ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

wyniki pomiarow kontrolnych oraz badabznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgodsd lub certyfikaty zgodriei wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

oping technologiczs sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow zaiczonych do dokumentow

odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8.  rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt toygazych (np. na przetenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazetyich robo6t wigcicielom uradzen.

9. geodezyjminwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegitaryzaciji powykonawcze.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego niglbgotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Wykomawyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zamzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnjeg leda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawigjcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzuipgdoych wyznaczy komisja.

Nogk,rwd

8.5.  Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanybdtrawbzanych z usuetiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnyeadzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4. “Odbior ostateczny robot”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogiaavjednostkobmiarovy ustalor dla danej pozycii

kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovemgtavy pfatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonaswe

danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kimggbwej ledzie uwzgbdniat wszystkie czynniei, wymagania i badania

skladajce st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznejdokumentacii projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robgitdobejmowa:

- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgzymi kosztami

- wara¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynayawentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy.

- warta¢ pracy spretu wraz z towarzygzymi kosztami

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obemijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najanliczat podatku VAT.

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne ST D.M.00.000

Koszt dostosowania¢sido wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki dlaae w wiw dokumentach, a nie wyszczegolnione at&ogsie.

9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdow i organizacfiu obejmuje:

(@) zastosowanie uzgodnionego z odpowiednimi ugirni projektu organizacji ruchu na czas trwanidovy, wraz z
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigmikajacych z posipu rob6t.

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaigtlenia zgodnie z wymaganiami bezpiéstea ruchu.

(c) opfaty/dzietawy terenu

(d) przygotowanie terenu

(e) konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, ialogl, kraveznikow, barier, oznakows drenau.
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(f) tymczasowa przebudowa anzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaciiu obejmuije:
(@ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i gsigniymczasowych oznakomwpionowych, poziomych, bariefwiatet
(b) utrzymanie ptynniai ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw/przejazdow i organizaithu obejmuie:
(@ usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DRIr89, poz. 414). wraz z fpiejszymi zmianami

2. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budawaicz dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 19960z. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publibZiiyz U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy i jej punktow wysckmowych oraz pomiaréw powykonawczych w ramdmidowy
ulicy Przytorowej w Wasilkowie na odcinkach jakeji

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST omgp odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysokaciowych, przeniesienie punktow poligonowych orakamanie inwentaryzacji powykonawczej w rambaddowy
ulicy Przytorowej w Wasilkowie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zamjigge aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogoélnogeagnafch oraz elementéw ewidencji i budynkdw,
a take sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okdéenia § zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjapodanymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5.  Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawtca robot jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania og6lne dotycce materiatdw
Wymagania ogdlne dotygze materialdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trgsyriktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw powykonawczych

- shupki betonowe,

- paleipaliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysékiowe,

- materialy do prac obliczeniowych i kartografigzm

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy riglstosowé bolce metalowe. Pale drewniane umieszczongsiadztwie punktow
zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinmg¢rirednice 0,15+0,20 m i diugo1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalgy stosowa paliki drewniane o dtugoi okoto 0,30 m érednicy 0,05+0,08 m.
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3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy i punktéw wysokdéciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysagkmwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawezdgy stosowé odpowiedni
sprzt geodezyjny :

—  teodolity lub tachimetry,

-  niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac abliczeniowo - kameralnych riglstosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysckevych oraz pomiaréw powykonawczych powinien gwianaa
uzyskanie wymaganej doktadoiprzy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemlartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogobine wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z obawijgcymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Inspela@zoru, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezldne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej agodne z rzeczywistymigdnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste gzine terenu istotnie #ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacii
projektowej to powinien powiadotd tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giowne trasy i purfityrednie osi trasy mugbyt zaopatrzone w oznaczenia élajgce w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczewinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrarszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacaeczasie trwania robot.
Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powydyoprzedzone uzyskaniemganka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pamiu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (pozianwgsokaciowej) oraz 0 mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych dsasy i punktow wysokasciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiapynktow wysokéciowych (repery robocze) néie
przeprowadzi poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o materiadyarte w dokumentacji projektowej —
dane do wytyczenia gtéwnych punktéw osi trasy ptojganych nawierzchni i ulicy Przytorowej w Wasilkie.
Jako repery nalg wykorzysté istniepce punkty osnowy geodezyjnej, dopuszcza kerzystanie z innych punktow
stanowdcych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie qaavizosté dokonane w terenie przez obshggodezyja w
oparciu o punkty osnowy geodezyjnej.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw giowmgthrasy w stosunku do podanych w dokumentagjddregdnych
tych punktow nie powinny przekraé¢Zacm. Rzdne reperdw roboczych nafesprawdzéz dokladnécig do 0,5 cm, stosag
niwelacg podwajry, w nawizaniu do reperow patwowych.
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5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy projektowanych nawierzchniéyulPrzytorowej w Wasilkowie natg wykona w oparciu o
dokumentagj projektova przy wykorzystaniu punktow wierzchotkowych z pogam wspotrzdnymi
naniesionych w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna hiywyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrguinich w odlegkei zaleinej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzigg@is0 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonejasy v stosunku do dokumentacji projektowej niegliggwicksze nt 5
cm.

Rzdne punktow osi trasy nalewyznaczyg z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doednych okrélonych w dokumentacii
projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglery¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcbar stalowych. Usuecie
ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag Wijgkonawca robét zagii je odpowiednimi znakami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza gragimbot.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzarde krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumergapjojektove oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcegatwanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia kragtlzi nasypow i wykopow nate stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy tglstosowa w
przypadku nasypdw o wysakibprzekraczapej 1 m oraz wykopow gbszych ni 1 m. Odleghéc migdzy palikami lub wiechami
nalery dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasyauveg Odlegiéc ta co najmniej powinna odpowigda
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiagac wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnyatokumentag
projektovy.

5.5.  Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznigcpanktow granicznych kragzi pasa drogowego na styku z
dziatkami gsiadugcymi z pasem drogowym (okifenie granicy robét). Wyznaczenie granic pasa dwego powinno
by¢ dokonane przez uprawnionego gepdst porozumieniu z Ratwowym Grodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.

Zgodnie z dokumentagjprojektovg projektowany zakres robot zamykg s granicach terenu przewidzianego do
zakcia w trakcie realizacji inwestycij.

Do wyznaczenia kraylzi pasa drogowego najestosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtaniedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowédo uksztaltowania terenu oraz geometrii trasyasivepy

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktow poligmvych i punktow osnowy geodezyjnej

Przed przygpieniem do prowadzenia rob6t drogowychayake sposob trwaty wyznaozyv terenie lokalizagjpunktow osnowy
geodezyjnej. Lokalizagpunktdw osnowy geodezyjnej nglekreli¢ w terenie w oparciu 0 materiaty uzyskane przezangiue
Robdt w Powiatowym €odku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficzne).

W tym celu punkty te powinny zoétavyznaczone w terenie i oznaczone w sposob tnkatgntualne zniszczenie lub
uszkodzenie punktow osnowy geodezyjrdiie wymagato ich odnowienia, co cjagiWykonawe Robot.

5.7. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierzy¢ wznowiory lub zalaors osnove geodezyjn. Nastpnie naley wykona& pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk€p-4 “Pomiary sytuacyjne i wysai@owe”, mierac wszystkie elementy tig mapy
zasadnicze.

Prace obliczeniowe najewykonywa przy pomocy spetu komputerowego. Whiesienie pomierzonéginea map zasadnicz
oraz map ewidencji gruntéw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona metod klasyczig (kartowanie i krélenie
reczne) lub przy pomocy automatowdkgeych (ploterow).

Wykonara dokumentagj geodezyjn i kartograficzg naley skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3 “Zasady
kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartogratj”, z podziatlem na:

1) dokumentagjechniczg przeznaczapdla Zamawiajcego,
2) dokumentagjtechniczg przeznaczapdla grodka dokumentacii.
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Sposéb skompletowania dokumentacji, 0 ktorej mowpkt2) oraz forra dokumentéw naly uzgodnt z csrodkiem
dokumentacji.
Dla Zamawiajcego nalgy skompletowénasgpujace materiaty:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetiony dodatkbeicia,

- kopie wykazow wspdtednych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysakipwej oraz wykazy wspokanych
punktow granicznych,

—  kopie protokétow przekazania znakdw geodezyjnydaobromg,

—  kopie opiséw topograficznych,

—  kopie szkicow polowych.

- mag humerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania oddlne

Kontrok jakasci prac pomiarowych zgianych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysckeovych oraz wykonaniem
pomiaréw powykonawczych najeprowadzt wedtug ogoinych zasad okianych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gléwnego Geodety Kirfgj+11].

6.2.  Sprawdzenie robét pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych powinné pizeprowadzone wedtug rgmtjgcych zasad:

- G drogi naley sprawdzé&na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznaigfoziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,
- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.0@QUWEmagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovg rob6Gt zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckevych w terenie oraz wykonaniem
pomiaréw powykonawczych jest:

- dlatrasy ulicy (obiekt liniowy) - 1 knasy drogowe;.

- dla obiektéw powierzchniowych (rondo) kalpowierzchni obfej pomiarami

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.QI0Mymagania ogdine”.

8.2. Sposbb odbioru rob6t

Odbidr robdt zwjzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckevych w terenie réwninnym naptije na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub gkotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca pkimda
Inspektorowi Nadzoru.

Odbiér robét zwizanych z wykonaniem pomiardw powykonawczych epafig po przedigeniu skompletowanej
dokumentaciji technicznej zgodnie z pkt. 5.6 n/n ST

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za kilometr natey przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow geadgeh lub protokdtu z kontroli

geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbioramgletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary pongwcze).

Cena wykonania rob6t obejmuije:

—  sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi taggiktdw wysokéciowych,

—  uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  Wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych

—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

—  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochraagrzed zniszczeniem i oznakowanie utage@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

—  przeniesienie punktow poligonowych,

—  odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadkuiiiszczenia w trakcie prowadzonych robét

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z haniesieriimian na mgzasadnicg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwysleki@ oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykamjaprac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowdohamentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowarmaz

Instrukcja techniczna G-2. Wysékiowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestyciji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyymgsokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kafftogne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z4piejszymi zmianami)

PR OONOORWDN
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D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zg@anych z
rozbiorkg elementéw drogi w ramach budowy ulicy PrzytorowejVasilkowie na odcinkach jakaei:
- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kmi®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakardent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu aligacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyeazbidrki elementdw drdg (roboty przygotowawdezd)ejmup:
a) rozebranie istniegej podbudowy betonowej

b) rozebranie istniggej nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumiczne;

c) rozebranie istniggej nawierzchni z kostki brukowej betonowej

d) rozebranie istniggej nawierzchni chodnikow z phyt betonowych

e) rozebranie kragenikdéw betonowych

f)  rozebranie obrzg betonowych

g) rozebranie fawy betonowej pod kegiviki

Zakres robot rozbiorkowych pokryweaesi zakresami wykonania nowych nawierzchni utwargzbrw ramach
budowy ul. Przytorowej w Woasilkowie. Zakres robdbstatl pokazany na planie sytuacyjnym projektu
drogowego.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5.  Ogo6lne warunki dotycace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jglkioh wykonania oraz za zgodaa dokumentagjprojektovs, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wymagania ogdine datyerobdt podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotycice spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2.  Sprat do rozbiorki
Do wykonania rob6t zaranych z rozbidekelementéw drogi nalg stosowé:

spycharki,

koparki,

samochody earowe,

mioty pneumatyczne,

Drobne roboty mana wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych neezpomocniczych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagamiine”.

4.2.  Transport materiatdw z rozbidrki

Materialy z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane ipieiera, uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru lub miejsce wyznaczone przéokidye Robot. Sposob gospodarki materiatami uzyskanyoahiorek
istniegcych nawierzchni i ugelzeh drogowych zostat oldieny w punkcie 5 ninigjszej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.RK000 , Wymagania ogdine”.

5.2.  Wykonanie rozbidrki
Istniegca nawierzchri z masy mineralno-bitumicznej nafeusuwa mechanicznie w sposéb aitaey w dokumentaci
projektowej lub przez Inspektora Nadzoru.

Po dokonaniu rozbiérek oceny stanu materiatu 2abzlh zakwalifikowania materiatu do ponownego wlbwania dokona
Inspektor Nadzoru, onaevyznaczy powierzchnie na ktorych mpstvbudowanie materiatow z rozbiorek.

Wszystkie pozostate elementy pochyoezz rozbiorki przechoalna wiasnét wykonawcy robdt, ktory powinien je wywiei
zagospodarowawe wiasnym zakresie. W przypadku wywozu odpadowysypisko koszty korzystania z wysypiskaio
utylizacji odpadow obgrajg Wykonawe Robdt.

Zaleca si przekruszenie pochagzch z rozbiorek elementow betonowych agpes wykorzystanie powstatego w ten
sposob materiatu jako sktadnika podbudowy navhieizmo wczéniejszym opracowaniu recepty laboratoryjnej S&jgce)
granulagt i procentowy udziat tego materiatu w mieszancszymowe).

Wszystkie elementy drogi nagleg s¢ do powtdrnego wykorzystania powinnychysuwane bez powodowaniee@hych
uszkodza.

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materialy z rozbiorki, nadajs¢ do wykorzystania natg odwiex¢ z terenu budowy,
przy czym:

- elementy betonowe pochade z rozbidrek w miejsce wyznaczone przez Wykoa&ebot.

Ewentualne doly (wykopy) naie wypelnt, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otgcegp terenu i zaric
zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi sdaodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoi robét polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych robét rozbiorkowych oraz uszkodzenia
elementéw nadggych s¢ do powtdrnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetnigego doty po usugtych elementach powinno spethiadpowiednie wymagania oklene w
PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.0@QUWGmagania ogdine”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovd rob6t zwgzanych z rozbiotkelementow drogi jest:

- dla nawierzchni (podbudowa betonowa, nawierzcamgieszanki mineralno-bitumicznej, nawierzchnia z
kostki brukowej betonowej, nawierzchnia chodnikophgt betonowych,) - 1 fi{metr kwadratowy)

- dla kraveznikow, obrzey betonowych - 1 m (metr)
- dlatawy betonowej pod kraymiki - 1 m3 (metr szZgienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0MOPWYmMagania ogolne”.

8.2. Sposbb odbioru robét

Roboty objte niniejsz ST obejmuj:

— odbiér robot zanikacych i ulegajcych zakryciu,

— odbiér ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,V\gania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platndéé¢ za 1 M rozebranej nawierzchni betonowej, nawierzchni espainki mineralno-bitumicznej, nawierzchni z  kostk
brukowej betonowej, nawierzchni chodnikéw z phtohewych, za rozebranie 1 m kegwika, obrzey betonowych, za
rozebranie 1 m3 fawy betonowej pod keamiki, zostanie dokonana na podstawie obmiaru iyoedasci rob6t w oparciu o
pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuije:

a) dla rozbidrki powierzchni podbudowy betonowej:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- wykonanie rozbiorki podbudowy betonowe;j,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki vejste wyznaczone przez WykonaWobot,

- wyladunek i rozplantowanie materiatow z rozbiorki,

- wyr6wnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbidrki;

- wyréwnanie, upotgdkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekozbiorki, o ile zachodzi taka potrzeba,
- opfaty za aytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutlu zanieczysmiasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

b) dla rozbidrki warstw nawierzchni z mieszanki mat@-bitumicznej:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- wykonanie rozbiorki nawierzchni z mieszanki minaoabitumicznej

- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki vejsite wyznaczone przez WykonauRobot,

- wyladunek i rozplantowanie

- wyrownanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki,

- wyrownanie, upotdkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekdozbidrki, o ile zachodzi taka potrzeba,
- opfaty za aytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysmiasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

¢) _dlarozhidrki powierzchni nawierzchni zstkbbrukowej betonowej:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- wykonanie rozbiorki nawierzchni i podbudowy,
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- dokonanie segregacji materialow, z pozostawieniarmmiejscu materiatu przydatnego do ponownego whaiiaw
utlozeniem w pryzmy materiatu w celu ponownego wbudaayani

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki migplatnych do ponownego wbudowania w miejsce wyzmacprzez
Wykonawe Robdt,

- wyladunek i rozplantowanie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

- wyréwnanie, upogkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekdozbiorki, o ile zachodzi taka potrzeba,

- optaty za aytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysriasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

d) _dlarozbiérki powierzchni chodnikow z gigtonowych:

-  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- wykonanie rozbiérki nawierzchni i podbudowy,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki vejsite wyznaczone przez Wykonaobot,

- wyladunek i rozplantowanie materiatéw z rozbidrki,

- wyrownanie podiza i uporzdkowanie terenu rozbiorki;

- wyrownanie, uporgdkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekrozbiorki, o ile zachodzi taka potrzeba,
—  opfaty za uytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysriasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

e) _dlarozbidrki kragnikdw, obrzey betonowych:

- wyznaczenie lokalizacji, na ktérychdzie przeprowadzona rozbidrka,

- wykonanie rozbiorki kragenikdw, obrzey

- usunkcie podsypki i tawy betonowe,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki vejsice wyznaczone przez Wykonawobot,

- wyladunek i rozplantowanie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

- wyréwnanie, upogkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekiozbiorki, o ile zachodzi taka potrzeba,
- optaty za aytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysriasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

f)  dla rozbiérki taw betonowych pod krasmiki:

- odkopanie faw,

- rozebranie elementéw taw pod krgmiki,

- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbidrkinmiejsce wyznaczone przez Wykonagwobot,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem zgsagzeniem do uzyskanial,00 wg BN-77/8931-12 [2],

- wyladunek i rozplantowanie materiatéw z rozbidngioradkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviedd
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

- Opfaty za aytkowanie wysypiska lub oplaty z tytutu zanieczgsriasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygimia i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. OznaczanieaniBigezagszczenia gruntu.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

11 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem wykopdw w ramach budowy ulicy PrzytorpweNasilkowie na odcinkach jakaej:
- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kmi®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakardent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu aligacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

13. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST dotyerykonania robot ziemnych w wykopach i obepmuj
- wykopy z transportem urobku na odktad na odéégie- 15 km

14, Okreslenia podstawowe

1.41. Gbokaié wykopu- raznica rzdnej terenu i gdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

14.2.  Wykop plytkiwykop, ktdrego ghbokai¢ jest mniejsza nil m.

1.4.3.  Wykogredni- wykop, ktdrego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

14.4. Odklad -miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezieniantdv pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw ioraych prac zvgizanych z trasdrogove.

Pozostale okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

15. Ogodlne wymagania dotyegce robét

Wykonawtca robot jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyegce materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materialow podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2. Charakterystyka i podziat gruntow wysépujacych w wykopach

Zgodnie z przeprowadzonymi badaniami geotechnidamypodiazu stwierdzono wygpowanie gruntow z grupy siasci G,.
Podstaw podziatu gruntbw na kategorie pod wagim trudnéci ich odspajania oraz przgitie wartdci ggstcici
objetosciowej gruntow w stanie naturalnym oraz wspotc@uispulchnienia natg przyjmowa na podstawie normy PN-S-
02205 [11].

2.3. Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinng ilsymaksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykopasiabudowy
nasypéw, zgodnie z dokumenrigmjojektovd, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Grunty spaiste uzyskane z wykopow nie frmgsté zastosowane na nasypy wykonywane na poziomieodyia god konstrukej
nawierzchni lub wiszym.

W przypadku wyspienia w podiau gruntéw stabordnych caléc tych gruntow przewidziana jest do usaiaii odwozu na odkiad na
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.s@kie gruntow pod wzellem przydatriei do budowy nasypow naie
przyjmowa wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robét ziemnych, Wykonawca powipieaprowadzebadania laboratoryjne gruntdw pozyskanych z wydkopd
celem okréenia ich przydatriai do budowy nasypdw zgodnie z PN-S-02205 [11].
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Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw powinrémaywiezione przez Wykonawoa odktad zgodnie z pkt. 5.2.3. n/n ST.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyee spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2 Spret do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykazg maziwoscia korzystania z nagiujacego
sprz:tu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadovyark

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grustiwharki, rwniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody samowyladowskra/niowe),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

41. Ogodlne wymagania dotyege transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

42. Transport gruntu pozyskanego z wykopdw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu pominié dostosowany do kategorii gruntu (materiau), jeljetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegloansportu. Wydajrié srodkoéw transportowych powinna dponadto
dostosowana do wydagmsprztu uzywanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.RK000 , Wymagania ogdine”.
Whykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akegpprojekt organizacji, harmonogram robét, uechgfapce

wszystkie warunki, w jakichedl wykonywane wykopy.

5.2 Zasady prowadzenia robot

52.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy usdzeén stanowacych elementy systemow odwadiigeh, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagdipgo warunki terenowe, wykdnarzdzenia, ktdre zapevgddprowadzenie wod opadowych
poza obszar robét ziemnych, tak aby zabezgigayty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Wykonawca ma obowek takiego wykonywania wykopdw, aby powierzchnigamtu nadawiaw calym okresie trwania robét
spadki, zapewnigge prawidiowe odwodnienie.

Jereli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty uleggwodnieniu, kidre spowoduije ich diugotavétprzydatngt, Wykonawca ma
obowazek usuricia tych gruntdw i zagbienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt jekichkolwiek oplat ze strony
Zamawiajcego za te czynio, jak rownie za dowieziony grunt.

W czasie prowadzenia robot ziemnych ayaleachowa odpowiedni spadek podity i nadé przekrojom poprzecznym spadki
umariwiaj ace szybki odphyw wod z wykopu, zgodnie z Dokuménojektovy i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wody opadowe natg odprowaddi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.2.2. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by wykonywane w takim okresie, aby po ich Zaz@niu mana bylo przysipic do wykonywania
kolejnych warstw nawierzchni.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty amgm stopniu przydatoi do budowy nasypdw byty
odspajane oddzielnie, w sposob unigingjacy ich wymieszanie.

O ile Inspektor Nadzoru dofmi czasowe skiadowanie gruntdw, malge odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiemym
zawilgoceniem. Zeli grunt jest zamarzty, nie naley odspajé go do gibokaici okolo 0,5 m powsej projektowanych gzinych
robét ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasypmaewier¢ na odkiad na miejsce wskazane przez Inspektoziad
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W odlegtdci mniejszej ni 1,5 m od urgdzer podziemnej infrastruktury technicznej (kable @iefzne, kable elekiryczne,sie
gazowa), roboty natg prowadzt recznie, z zachowaniem szczegdlnej Gainéi.

Wymiary wykopdw powinny b dostosowane do sposobu ich wykonywanigyogiaici, rodzaju gruntu, poziomu wody
gruntowej oraz koniecza i mazliwosci zabezpieczenigian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpiecz&ma wykopu nals/ uwzgkdnic w szerokéci dna wykopu dodatkowo wymiary
konstrukcji zabezpiecz@ej oraz swobodn przestrzé na pra¢ ludzi pomedzy zabezpieczenienician wykopu a
wykonywanym w wykopie elementem (np. kanaf). Przgsta powinna wynoéinie mniej nt 0,6 m a w przypadkécian
izolowanych nie mniej 7i0,8 m. Materialy zastosowane do wykonania zakezgnia i rodzaj konstrukcji zabezpiegzej
powinny by uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagiaotyczcych doktadngri, okrelonych w pkt. 5.2.6.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwararidela statecznig@ w catym okresie prowadzonych rob6t, a naprawa
uszkodzé, wynikapcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoph, podatcia lub innych odgpstw od
dokumentacji projektowej olaga Wykonawe robot ziemnych.

5.2.3. Wymagania dotygze zagszczenia
Wskanik zagszczenia gruntow dkreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie nae byt mniejszy n.:

Strefa korpusu Drogi o ruchugekim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
cigzkim cigzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podiza 1,00 0,97

Jako kryterium zagbcze oceny wymaganego gsggzenia gruntow, dla ktdrych trudne jest pomigzzevskenika

zagszczenia, naky przyjmowa wartdé wskanika odksztalcenia, Wg zahcznika B normy PN-S-02205 [11], réwnego

stosunkowi odksztatcenia wtérnegaoda pierwotnego £

Wskarnik odksztalcenia, hie powinien by wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospolek i piaskow : 2,2,

— dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzuia (pyly, gliny pylaste, gliny zwite, ity) : 2,0,

- dla gruntéw rénoziarnistychAwiry gliniaste, pospoiki gliniaste, pyly piaszceygtiaski gliniaste, gliny piaszczyste,

- gliny piaszczyste zwite) : 3,0.

Calasciowej oceny cech K¥nasci warstwy gruntu dokonujeesha podstawie pomiaru wtdérnego modutu odksztaldeniza

pomog obchzenia statycznego plyo srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wagm wtérnego modutu odksztalcenigrialery przyjmowat wg PN-S-02205 [11].

Powinny one wynosi

—  powierzchnia rob6t ziemnych — 120 MPa

- warstwa gorna fgca na gibokaici 20 cm poriiej powierzchni robét ziemnych — 80 MPa (grunty poeste), 60 MPa
(grunty spoiste)

- warstwy do gibokasci od powierzchni robét ziemnych 0,50 m — 60 MPParfty niespoiste, 45 MPa (grunty spoiste),

Jereli grunty rodzime w wykopach nie rpajymaganego zagzczenia, to przed ueniem nagpnych warstw konstrukciji

nawierzchni naley je dogsci¢ celem uzyskania wymaganepnaici warstwy gruntu.

Jereli wartgci wskanika zagszczenia (lub wskaika odksztalcenia) i wtdrnego modutu odksztalceolaiglone j.w. nie

mog by oshgnicte przez bezpeednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to risieoodpé srodki w celu ulepszenia gruntu

podidza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganego poziomunoii. Moziwe do zastosowanidrodki zaproponuje

Wykonawca i przedstawi do akceptacii Inspektorazisiad

5.24. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gidbwarstwy gruntu (nadkiadu) powaj rzdnych robét
Ziemnych jest mnigjszaz®,3 m.

Naprawa uszkodgepowierzchni robot ziemnych, wynilgajich z niedotrzymania podanych pagjywarunkow obagira
Wykonawe robét ziemnych.
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5.25. Dokladn&¢ wykonania wykopow

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

—  przy usuwaniu gruntow stabych najevybrat wszystkie grunty organiczne

- wymiary wykopu w planie nie magozni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny néi@vyraznych zatama,

- rémica w stosunku do projektowanychdych robot ziemnych nie mprzekracza+1 cm i -3 cm, 95 % zmierzonych
rzednych nie powinno przekraczaartagci dopuszczalnych

— pochylenie skarp wykopu nie m® r@ni¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemngka,

— maksymalna gbokas¢ wklgsnig¢ na powierzchni skarp wykopu nie pao przekracza 10 cm przy
pomiarze taf 3 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakéci robot

Zasady ogolne kontroli jaka robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odgdlne
Przed przygpieniem do robét ziemnych Wykonawca powinien sprainprawidtowd¢ wykonania rob6t pomiarowych i
przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopow
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg@mieoli zgodnéci z wymaganiami ST podanymi w pkt. 5.2.1 i pkt.
5.2.2 oraz dokumentagprojektovy.
Szczegbla uwag nalery zwrdckt na widciwe uicie | odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakd wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolawagodnéci z wymaganiami okéonymi w n/n ST oraz w
dokumentaciji projektowe;.

W czasie kontroli szczeg@lnwag nalery zwrdcie na:

a) odspajanie gruntdw w sposbb nie pogakgaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigto zakaczeniu,

d) dokladnaé¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagszczenie goérnej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w pkt.5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopéw

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznacze laboratoryjnych,

b) dziennikéw budowy,

c) dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d) protokotéw odbioréw robot zanikggych i ulegajcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawszystkie dokumenty z bigeej kontroli jakéci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szer@kokorpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadzasizastosowaniemitay, szablonu lub faty, w oggach co 100 m na prostych, co 50 m na tuku, a
takze w miejscach, ktore bugaatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokuawginprojektowej nie meg przekraczé wartdgci dopuszczalnych,
podanych w pkt.5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenieednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadzasz zastosowaniem niwelatora gstatliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacii projektowe] nie angekraczawartaci dopuszczalnych, podanychw pkt. 5.2.6.
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6.34. Sprawdzenie pochylenia skarp
Sprawdzenie przeprowadzgzszastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lulelakara z estotiwaiciawg — pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacii projektowej nie anagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie rowdmpowierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadzezszastosowaniem taty o dhégo3 m. z cgstotliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacii projektowej nie aagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku pagitago powierzchni korpusu

Kontrok spadkéw podiinych naley oprz€ na ocenie rgnych wysokéciowych, pomierzonych niwelatorem z
czstotliwascia podam w pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacii projektowej nie aagekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zgggczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadzg sa podstawie wynikow podanych w dokumentach Kogtth oraz przez przeprowadzenie
wyrywkowych bada bezpgrednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Wymagania ogdine dotygeze obmiaru robot
Wymagania ogdlne dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagegodine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarova jest 1 m (metr szécienny) wykonanych robét w wykopach na podstawisigdw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Og0dlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0MOPWYmMagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior robét ziemnych w wykopach dokonywany jestassdach odbioru robét zaniksich i ulegajcych zakryciu zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumertgmpjekiova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoraglewszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wggRtdaty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzstali zakres robét poprawkowych do wykonania, &ahgwea wykona je
na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem gruntu na odlégido 1 km i wbudowaniem w nasyp, przerzut
poprzeczny gruntugaz odwéz nadmiaru gruntu na odklad

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z dokumejt@rojektowva,
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— zagszczenie powierzchni wykopu,
— uporzdkowanie odktadu
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i bialddooratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Glemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gnntd

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiaiierne.
5
6
7

=

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganigwega wykonywania i badania przy odbiorze
PN-B-06714/28  Kruszywa mineralne. Badania. Carae zawartai siarki metod bromove.
BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanieutlmoodksztalcenia nawierzchni i pagdoprzez
obcizenie plys.
8. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieraniegbrgruntow do celéw drogowych i lotniskowych.
9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieaviia ngnasci gruntu jako poditza nawierzchni

podatnych.
10. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczarkiemi&a zagszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnendgginia i badania.

12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

10.2.  Inne dokumenty

13. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog ddgbgo ruchu. Instytut Badawczy Drég i Mostow,
Warszawa, 1978.

14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni PodatnydBDiM, 1997

15. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43ak&zawa dn.
1 maja 1999 r.
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D.03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOW A Z REGULACJ A WYSOKOSCIOW A URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
regulacy wysokaciowa urzzdzea podziemnych (wtazy kanatowe studni rewizyjnych kemale sanitarnym,
armatura na sieci wodagjowej) w ramach budowy ulicy Przytorowej w Wasilkewna odcinkach jak 7ej:

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngpreastosowanie przy wykonywaniu robét gzsinych z wysolkigiowg
regulacy urzdzer podziemnych (Wlazy kanatowe studni rewizyjnycharaale sanitarnym, armatura na sieci wagogie)).

Wykonanie nowej konstrukcji jezdni zostato oméwiprey specyfikacjach na roboty zzéane z wykonaniem podbudowy i na
roboty nawierzchniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowsasig& kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania wod
opadowych.

1.4.2. Przylgcze (Przykanalik)} kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z sid@nalizacji
deszczowej.

1.4.3. Wpust deszczowyurzzdzenie do odbioréciekéw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Kanalizacja sanitarna siet kanalizacyjna zewgirzna przeznaczona do odprowadzaciakow.
Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodda dokumentagjprojektova, ST i poleceniami

Inspektora Nadzoru
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotycice materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2.  Studzienki kanalizacyjne

2.2.1 Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wefgcia kanatdw) powinna liywykonana z:

- kregdw betonowych lubelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08

— muru z cegly kanalizacyjnej odpowiagegj wymaganiom PN-B-12037

Komora robocza pom¢j wefcia kanatow powinna ldywykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25 odpowiadagego wymaganiom BN-62/6738/03, 04, 07 lub aligwnie z cegly kanalizacyjnej.
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2.2.2 Komin wiazowy
Komin wtazowy powinien by wykonany z kggéw betonowych lubzelbetowych odpowiadagych
wymaganiom BN-86/8971-08.

2.2.3 Wtazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalg wykonywa jako:

- wihazyzeliwne typu cgzkiego odpowiadajce wymaganiom PN-H-74051-02 umieszczane w korplreigi

- wilazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgie wymaganiom PN-H-74051-01 umieszczane poza kenpus
drogi

2.3. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadymaganiom BN-62/6738-07.

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagg/maganiom PN-B-14501.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wiazy zeliwne i wpusty deszczowe mpg by magazynowane na powietrzu otwartym w terenieagzgnym

i zabezpieczonym przed kradzie

Uszczelki, cement i inne materialy pomocnicze wirby magazynowane w pojemnikach i workach w
pomieszczeniach zamkitych i zabezpieczonych przed kradaie

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyegce spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprzt do budowy przylaczy (przykanalikdw )
W czasie wykonywania wysol@owej regulacji uradzer podziemnych naly stosowa sprzt zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przyspuijacy do wykonania robot powinien wykézae maziwoscia korzystania z nagiujacego sprau:
mioty pneumatyczne do rozbiorki podbudowy
- koparki
— sprzt do zagszczania gruntu: ubijakéczne, ubijaki spalinowe, zaggczarki wibracyjne
— samochdd skrzyniowy 5-10 ton
— samochdéd samowytadowczy 5-10 ton
— zuraw do 6 ton
Wybor sprztu do wykonania wysoksgiowej regulacji uzbrojenia wg uznania wykonawcyzaakceptowaniu
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dla transportu
Wymagania ogdlne dla transportu podano w ST D.BDAID , Wymagania ogdine”.
4.2.  Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewhkietsrodki transportowe, ktére nie spowoguj
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, i@yszczenia mieszanki i oliehia temperatury
przekraczajcej grani¢ okreslonag w wymaganiach technologicznych.

4.3.  Transport kruszywa

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
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4.4.  Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i jego przechowywanie powinng Zgodne z BN-88/6731-08.

4.5.  Transport materiatow do wykonania regulacji wsokadciowej

Do transportu kigow zelbetowych, wtazéw i wpustéw nale uzywac samochoddw skrzyniowych. Zatadunek i
wytadunek kegow zelbetowych winien odbywasie przy pomocy dwigdéw z zastosowaniem lin nylonowych
lub pasow.

Pozostate materiaty madpy¢ transportowane dowolnyndrodkami.

Wszystkiesrodki transportu winny hyzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.000 ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do aicgjptrojekt organizacii i harmonogram robdt, usciglaace warunki w
jakich wykonywane ok roboty zwizane z wysokgiows regulacy urzdzer podziemnych.

5.2. Roboty przygotowawcze i roboty ziemne

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona wytyczenia meejsmwadzenia robot i trwale oznaczy je
w terenie za pomadkotkdw osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw krawgdziowych.

Sposéb wykonywania robot — sposob prowadzenia rpbatinien by dostosowany do wielkoi robdt oraz
posiadanego spgis mechanicznego.

5.3. Roboty montaowe

5.3.1 Studzienki kanalizacyjne

Komin witazowy powinien by wykonany z kggdéw betonowych lubzelbetowych wg BN-86/8971-08.
Posadowienie komina nale wykona na ptyciezelbetowej przgciowej lub na kggu stakowym w takim
miejscu, aby pokrywa wiazu znajdowata sad spocznikiem o najgliszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wtazowych, wéwczas béppdnio na komorze roboczej
nalezy umiesci¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazowg wg PN-H-74051.

Studzienki usytuowane w korpusie drogi (lub w inmymiejscach nat@nych na obezenia dynamiczne)
powinny mi€ witaz typu c¢zkiego wg PN-H-74051-02. W innych przypadkachzme stosowé wtazy typu
lekkiego wg PN-H-74051-01.

Poziom wilazu w powierzchni utwardzonej powiniert kgy nia rowny, natomiast w trawnikach i ziéleach
gorna krawdz wtazu powinna znajdowssic na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

5.4. Pionowa regulacja uradzen podziemnych

Po zakdczeniu realizacji nawierzchni drogowych naledokon& wysokaciowej regulacji istnigjcych
urzadzen podziemnych —istniegych kratekiciekowych ulicznych, studni na kanalizacji deszcepwsanitarnej
oraz armatury na sieci wodagowej. Przed przysgpieniem do wykonywania wykopow Wykonawca winien
wejs¢ w kontakt z poszczegélnymiytkownikami uzbrojenie nadziemnego i podziemnego.

W miejscu skrzyowan z istniegjcym uzbrojeniem naly wykona przekopy probne w celu dokfadnej
lokalizacji przewodow.

Dokonanie regulacji wysokoiowej armatury na sieci wodagjowej powinno polegana wysokéciowym
dostosowaniu ugdzer podziemnych do nowych nawierzchni drogowych z ddktscia do 0,5 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

6.2. Zakres wymaganych badé i pomiarow
Kontrola jakdci powinna by przeprowadzona w czasie poszczegoélnych faz robot.
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Wyniki przeprowadzonych baflanalery uzn& za dodatnie, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot

zostaly spetnione.

Kontrola jakdci robot powinna obejmowéa

a) sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowg

b) sprawdzenie jak@i materiatow

C) ufozenia przewodow a w szczego#eo

- wykonania podt@ i jego stopnia zggzczenia

- wykonania wpustow deszczowych.

Wszystkie badania przeprowaélzgodnie z PN-92/B-10735.

- wykonania wysok&iowej regulacji urzdzer podziemnych — pomiar przeprowadzony za pamaty i
klina

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Rzedne uradzear podziemnych (kratekciekowych, studnie kanalizacyjne, armatura na kipowinny by
wykonane z doktadrégia 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t
Wymagania ogdlne dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagegoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarovg 1 szt. regulacji pionowej istriglych studni na kanalizacji sanitarnej, armatursiee wodocigowe).

llos¢ robdt okréla se na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaobot z uwzgtdnieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawazow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robo6t
Zasady ogdlne odbioru rob6t podano w ST D.M.0000@@/magania ogdlne”.

8.2. Odbior robat zanikapcych

Odbiorowi robot zanikacych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- podbudowa pod wzglem jakdci a w szczegolriei stopnia zagszczenia
- zasypka wykopow pod wzglem jakdci i stopnia zagszczenia.

8.3. Odbiér karcowy
Odbiér kmcowy wykonania regulacji pionowej wdzen podziemnych jest dokonywany po zékaeniu robot
na podstawie sprawdzenia jgakowykonania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 szt. (jednsztuk) regulacji wysokéciowej uradzer podziemnych naly przyjmowa zgodnie z obmiarem i
oceny jakasci robot na podstawie odbioru.

a) Cenawykonania robot zwanych z wysok@iows regulacy urzzdzer podziemnych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

—  dostarczenie materiatow,
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- powiadomienie tytkownikow sieci

—  demontaurzdzenia

- przeprowadzenie regulacji wysékiowej pod nadzorenzytkownikow sieci
- zasypanie i zggzczeniegsiadujcego terenu

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1  Normy
1. "Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamo-montaowych. Czs¢ |l. Instalacje sanitarne i
przemystowe”.

2. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjivgmagania i badania przy odbiorze.
3. BN-86/8971-08-Prefabrykaty budowlane z betonwdgkbetonowe ielbetowe
4. PN-76/B-12037- Cegta petna wypalana z gliny karalyimna
5. PN-61/H-74086 — Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
6. EN 124(PN-93/H-74124) —Wlazy kanatowe klasy A, B,
7. PN-88/B-044481 — Badania prébek gruntu
8. PN-91/B-10729 — Studzienki kanalizacyjne.

9. PN-B-06712 — Kruszywa mineralne do betonu

10. PN-B-06751 — Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rikgztattki. Wymagania i badania.

11. PN-B-11111 — Kruszywa mineralne. Kruszywa mineralaeawierzchni drogowyclwir i mieszanka
12. PN-B-11112 — Kruszywa mineralne. Kruszywa famanaalwierzchni drogowych.

13. PN-B-12751 — Kamionkowe rury i ksztattki kanalizawy. Ksztatty i wymiary.

14. PN-B-14501 — Zaprawy budowlane zwykite

15. PN-C-96177 — Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowna gagco

16. PN-H-74051-00 — Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagatiadania

17. PN-H-74051-01 — Whazy kanalowe. Klasa A (wtazy typkkiego)

18. PN-H-74051-02 — Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wtagpu cizkiego)

19. PN-H-74080-01 — Skrzynkieliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania.

20. PN-H-74080-04 — Skrzynkieliwne wpustéw deszczowych. Klasa C.

21. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do pajczenr sztywnych

22. BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie

23. BN-62/6738-03, 04, 07 — Beton hydrotechniczny

24. BN-86/8971-06.00, 01 — Rury begaieniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe ,Wipro”

25. BN-86/8971-06.02 — Rury beZdieniowe. Rury betonowezielbetowe

26. BN-86/8971-08 — Prefabrykaty budowlane z betonggKbetonowe kelbetowe

10.2  Inne dokumenty

27. Instrukcja zabezpieczenia przed kogdgpnstrukciji betonowych opracowana przez Instytethniki
Budowlanej — Warszawa 1986 .

28. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1(6) Studzienki pgézeniowe
KB4-4.12.1(7) Studzienki przelotowe
KB4-4.12.1(8) Studzienki spadowe
KB4-4.12.1(11) Studzienkiepe
KB3-3.1.10(1) Studzienkiciekowe do odwodnienia drdg

29. ,Katalog powtarzalnych elementow drogowych” — Tramgekt Warszawa 1979 - 1982 r.
Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przédw kanalizacyjnych z rur ,Wipro” Centrum
Techniki Komunalnej 1978 r.

30. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieczadzen sieciowych, wodoaigowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastopedjt Warszawa, zaakceptowane i zalecone do
stosowania przez Zespoét doradczy ds. procesu igegaego powotany przez Prezydenta m. ST.
Warszawy —sierpiel1984 r.
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaeyjgmagania dotyeze wykonania i odbioru robét zmanych z wykonaniem
koryta z profilowaniem i zagzczaniem podka w ramach budowy ulicy Przytorowej w Wasilkowieodainkach jak riej:

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kmi®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargokontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t mugnionych w
punkcie 1.1 .

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjadgee wykonania koryta wraz z profilowaniem i ggagzaniem podia
obejmuj (lokalizacja wg dokumentacji projektowey):

- podiaze pod nawierzchajezdni ulicy Przytorowej w Wasilkowie

- podiaze pod nawierzcheichodnika z kruszywa naturalnego

- podiaze pod projektowane wjazdy i wyjazdy o nawierzchmétonowej kostki brukowej

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podiée - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gkbokaici przemarzania.

1.4.2. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzaia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate ok#enia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji podanymi
w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdlne”.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyegce robot

Wykonawtca robot jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagdine”.

2. MATERIALY
Nie wystpuija.
3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotycice spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprat do profilowania i zageszczania poditdga

Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z ukme ustawionym lemieszem,

- drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gpree mae miet zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkvag:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zastos@warmmiejscach trudnodeptych dia wgkszego spetu
lub inny spgzzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT
Nie wystpuje.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.IK000 , Wymagania ogdine”.

Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadztw akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robét, uwzgidniagce wszystkie warunki w jakichetly wykonywane roboty zwkane z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podia.

5.2.  Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygiic do wykonania koryta oraz profilowania i zsgrzenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \oigjsze przyapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podi@, jest meliwe wytacznie za zgag Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym poditau nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwgzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Przed rozpocziem robét naley wyznaczy potazenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanika w planie i profilu powinny ldyvczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w sposéb zaakceptowany przez Inspektora NadzommiBszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwia¢ nacagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w gpath nie wikszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegoldo jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonersboty i do
trudnaci jego odspojenia.

Koryto mana wykonywa recznie, gdy jego szerakbnie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykipdsaarzeniach lub w
przypadku robot 0 malym zakresie. Sposob wykopaminien by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powittig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentagjetowe;j i
ST.

Profilowanie i zagszczenie podi@ naley wykona zgodnie z zasadami okianymi w pkt 5.4.

5.4.  Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed rozpoeziem robdt naley wytyczy¢ potazenie podiga podlegajcego profilowaniu i zagzczaniu. Sposob wytyczenia
powinien umealiwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podia i ukladanych na nim warstw nawierzchni z tolgeanicokrelonymi

w dokumentacji projektowej, ST lub przez Inspekidaezoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podw planie i profilu powinny @wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawc

Przed przygpieniem do profilowania podte powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyszdxialery usurac bioto i
grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jereli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagigiowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu,2zegbprzysipieniem do
profilowania oczyszczonego padigego powierzchginalery dogscic 3+4 przejciami walcasredniego stalowego, gradkiego lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyglja zanzenia poziomu w podioi, to Wykonawca powinien spulctini
podiaze na gibokai¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, dosdelodatkowy grunt i zagcic warstve do uzyskania
odpowiedniej warkii wskeznika zagszczenia.

Do profilowania podiga naley stosowa sprzt wskazany w p. 3 w zaecici od szerokei profilowanego podiza, trudnéci
odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przezktsya Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie lubyde ptyt wibracyjnych,
ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnagiwstch dla walcow, zachovagj optymalia wilgotnas¢ zagszczanego gruntul.
Jakiekolwiek nierownii powstate przy zggzczaniu powinny léynaprawione przez Wykonagms sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Zag:szczenie podi@ naley kontrolowa poprzez oznaczanie wekika zagszczenia [] zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wskaniki zag:szczenia () w przypadku robot obtlych n/n ST wynosz

- dno koryta pod projektowamawierzchni jezdni - min. 1,02,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnie zjazdékimgow i drogi manewrowej - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowamawierzchri chodnika, schodéw terenowych - min. 0,97,

- zagszczenie nagbokaici od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych00
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Jako zagpcze kryterium oceny wymaganego ¢agzenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomigezevskanika

zagsszczenia, naly przyjmowa warté¢ wskanika odksztaicenia, Wg zahcznika B do normy PN-S-02205, rownego

stosunkowi modutdw odksztatcenia Wtornegddgierwotnego E

Wskaznik odksztatcenia hie powinien b§ wiekszy ni:

- dlazwiréw, pospdtek i piaskow - 2,2

- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzai (pyly, gliny, gliny pylaste, gliny zeite, ity) — 2,0

- dla gruntéw rénoziarnistych Awiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszceygpiaski gliniaste, gliny piaszczyste, gliny
piaszczyste zwite)— 3,0.

Calaiciowej oceny cech ¥naici warstwy gruntu profilowanego pode naley dokong na podstawie pomiaru wtornego

modutu odksztatcenia,Ea pomog obcazenia statycznego piyb srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wasto wtornego modutu odksztatceniadia drogi gltdwnej wynogz

- powierzchnia rob6t ziemnych - 120 MPa

- gbrna warstwa fgca na gibokaici 20 cm poriiej powierzchni rob6t ziemnych — 80 MPa (grunty paegte), 60 MPa
(grunty spoiste)

- warstwy do gibokaici od powierzchni rob6t ziemnych 0,50 m — 60 MPar(y niespoiste), 45 MPa (grunty spoiste).

Jereli wartaci wskanika zagszczeniagl(lub wskanika odksztatcenia)li wtdrnego modutu odksztalcenia @krelone jak

wyzej nie mog zost& osagnicte przez bezpeednie zagszczanie gruntdw rodzimych (dotyczy m.in. namul@wjalery wg

ST D.04.02.01 dagcic¢ podiare na ile to maiwe.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zeanych z profilowaniem i zaggczeniem podia hasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, ptawinien on zabezpieazypodicze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez raghoie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przepditora Nadzoru.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podi@ ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed piaigstiem do ukladania kolejnej
warstwy naley odczeka do czasu jego naturalnego osuszeniali Jawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy,
to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@ robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw

Czstotliwas¢ oraz zakres bafld pomiarow dotyczrych cech geometrycznych i zarczenia koryta i wyprofilowanego
podica podaje tablica 1.

Tablical. Czstotliwos¢ badan kontrolnych

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | przypadajaca na jedno badanie (f)

1. | Szeroké¢ koryta

Réwnai¢ poprzeczna i poditna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscig gwarantujca spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokéciowe odbiorze, okrédonych w pkt. 6.2.
Uksztattowanie osi w planie
2. | Zagszczenie,

Wilgotnosé gruntu 2 300

Wskanik zagszczenia naly sprawdzé na kadej dzialce roboczej wediug BN-77/8931-12 przyna§mw 2 punktach
wybranych losowo, lecz nie rzadziej ni jednym punkcie na 300 m2.
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W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaeszagenia wedlug metody Proctora jest nidime ze wzgbdu na
gruboziamiste uziarnienie materialu twoego podive, kontrab zagszczenia naly oprz€ na metodzie oznaczenia
wskaznika odksztalcenia zgodnie z p. 5.3.2.

Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naly bada przynajmniej dwukrotnie na kdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziejraiz na
300 m2.

Calaiciowej oceny cech dncsci warstwy gruntu w podiol naley dokonywg na podstawie pomiaru wtornego modutu
odksztalcenia fvedtug p. 5.2.2.

6.2.2. Zagszczenie podia

Do odbioru podiza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienigk@ynbada wskanika zagszczenia (lub wskaika
odksztalcenia) i wtdrnego modutu odksztalcenia wgke na podstawi bigeej kontroli zagszczenia.

Jezeli wyniki bada zagszczenia s mniejsze od podanych w p.5.2.2 padiaaley spulchnt i roboty powtdrzy w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.2.3. Szerok@ koryta (profilowanego podita)

Szerokéc koryta i profilowanego podia naley sprawdzéco najmniej co 50 m.
Szerokéc¢ koryta i profilowanego podia nie mae r@nic sic od szerokeri projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.4. RoOwné’ koryta (profilowanego podia)

Nierowngci podizne koryta i profilowanego podia naley mierzyé 4-metrovg fatg co 20 metréw w kierunku pocioym,
zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierowngci poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovg fatg, a na odcinkach poszetidaty o diugdci dostosowanej do szerdko
profilowanego podtza, co najmniej co 50 m.

Nierowngci nie mog przekracza2 cm.

6.2.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne najamierzyt za pomagtaty o diugéci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co 50 m
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego pgajeowinny by zgodne z dokumentagprojekiovy z tolerancj +0,5%.

6.2.6. Redne wysokeciowe

Rzedne wysokéciowe naley sprawdzéaw osi jezdni i na jej kragadziach co 20 m, a ha odcinkach krzywoliniowych@aoril
Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokéciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.

95 % zmierzonych &znych nie powinno przekra€zdopuszczalnych odchyiekrelonych j.w.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi koryta i podimnaley sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziefnil00 m.
Os w planie nie mee byé przesunjta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.

6.2.8. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pagiookrélony wedtug BN-77/8931-12 nie powiniendoyniejszy od
podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania nalg badé wedtug PN-B-06714-17.

Wilgotnas¢ gruntu podiga powinna b§ rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robé6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@Q@Gmagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest 1 rf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego komtapodiga zgodnie z dokumentacj
projektows i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0MOPWYmMagania ogolne”.

Odbidr koryta lub podim dokonywany jest na zasadach odbioru robét zgoykhy i ulegajcych zakryciu podanych w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenjgapjektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruaglewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wggRtdaty wyniki pozytywne.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 mkoryta lub podiga naley przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jakavykonania robét na podstawie
wynikow bada i pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— odspojenie gruntu,

—  zaladunek nadmiaru odspojonego gruntéreki transportowe i odwiezienie,

— profilowanie dna koryta i podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta i podia,

—  przeprowadzenie wymaganych pomiarow i iakddoratoryjnych.

Koryto i podiae pod nawierzcheichodnika i schodow terenowych zostanie wykongnzaie.

Pozostate roboty zgdane z wykonaniem koryta i uksztattowaniem padioog zosté wykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probekigirun

2. PN-B06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Qzamae wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tmnoddksztalcenia nawierzchni podatnych i
podiaa przez obeizenie plyd.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@sin@wierzchni planografem idat

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanibigezagszczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ygimia i badania.

7.  PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie éregBodziat, nazwy o oléenia.

8.  BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieraniegbrgtuntéw do celow drogowych i lotniskowych.

8. BN-70/8931-05 Oznaczanie whita n@nasci gruntu jako podkza nawierzchni podatnych.
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10.2. Inne dokumenty
9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni gtmych i potsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r

10. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjiria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagdrogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43akizawa dn.
1 maja 1999 r.
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D.04.02.01 WARSTWY OD3CZAJACE | ODCINAJ ACE (PODSYPKA PIASKOWA)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy aggapcej i odcinagcej (podsypki piaskowej) w ramach budowy ulicy
Przytorowej w Wasilkowie na odcinkach jakeji

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargokontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robét muenionych w
punkcie 1.1 .

1.3.  Zakres Robét obg¢tych ST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegGlowej Specyfikagichhiczne] dotyez wykonania warstwy odszajcej (podsypki
piaskowe)):

- ogrubdci 5 cm pod projektowane nawierzchnie, chodniki.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podiée - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gkbokaici przemarzania.

1.4.2. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzamia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate ok#enia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji podanymi
w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdlne”.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyegce robot

Wykonawtca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagdine”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poda ST D.M.00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatdw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwydpgpki piaskowej g piaski spetniajce wymagania
PN-B-11113 [1].

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstwy podsypki piaskowejipoy spelnié nastpujgcy warunek :

a) szczelnéci, okreslony zalenoscia :
Ds/dgs< 5
gdzie :
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiway
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamumngu podiga.

b) zagszczalnéci

uzyte kruszywo powinno méewskanik réznoziarnistéci U o wartgci co najmniej 5 i umdiwiaé¢ uzyskanie
wskaznika zagszczenia Is warstwy oglszapgcej rownego 1,0, badanego zgodnie z rpBN-77/8931-12.
Oprocz wymienionych wkxiwosci kruszywo uyte do wykonania warstwy oglszapcej nie powinno zawieta
zanieczyszcae

- obcych — zawasibnie wiecej niz 0,3 % badanie wg PN-78/B-06714/12,
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- organicznych — barwa cieczy nie ciemzgefgl wzorcowej, badanie wykonane wg PN-78/B-0@8614/

2.4.  Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest wbudowane bezpsinio po dostarczeniu na budpw zachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca Robdét powinignezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paediov miejscu skladowania powinno dyowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprzt do profilowania i zageszczania podt@a

Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowé:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z ukoe ustawionym lemieszem,

- drobny spet reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gprie mae mie zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowanevidkosci zag:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjnezestosowania w miejscach trudnagtastch dla wgkszego spetu

- lub inny spet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2.  Wykonanie Robot

Kruszywo mana przewod dowolnymi srodkami transportu samochodowego w warunkach zZabeajcych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaaimiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.RX000 , Wymagania ogéine”.
Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadztw akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robét, uwzgldniagce wszystkie warunki w jakictetl wykonywane roboty zwzane z wykonaniem warstwy gdzajce).

5.2. Przygotowanie podiea

Podioe gruntowe powinno spetdiavymagania okidone w D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem iggszczaniem
podicza” .

Warstwa odsczapca powinna b§ wytyczona w sposéb umldwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacji.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3.  Whudowanie i zaggzczanie kruszywa

Kruszywo powinno h§/rozkladane w warstwie o jednakowej grididakiej aby jej ostateczna grébgo zagszczeniu byta
réwna grubgci projektowane;.

Warstwa odgzagca powinna b§ rozlazona w sposéb zapewrey osiagniecie wymaganych spadkow iegdnych
wysokdciowych.
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Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jeggregacija, powinno dprzed zagszczeniem zagtione materialem o
odpowiednich wigciwosciach.

Natychmiast po kitowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najgorzysgpic do jej zagszczania.

Jakiekolwiek nierdwni lub zagtbienia powstate w czasie zagczania powinny ldywyrdwnane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usgnie materiatu 2do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach aggpnych dla walcow
podbudowa powinna Byzagsszczona zagzczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznynaiakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru.

Zag:szczenie naly kontynuowad do osigniecia wskanika zagszczenia f| podbudowy nie mniejszego od 1,00, ékneego
zgodnie z norBN-77/8931-12.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zgzczania powinna Bydwna wilgotnéci optymalnej, okréonej zgodnie z norm
PN-B-04481.

Materiat nadmiernie nawilgocony powinien zésiauszony przez mieszanie i napowietrzenieli Jglgotnas¢ materiatu jest
nizsza od optymalnej, materiat powiniers ayvilzony wod i rownomiernie wymieszany.

Wilgotnas¢ kruszywa przy zagzczaniu powinna by przedziale od + 10% do - 20% wétiavilgotnasci optymalne.

5.4. Utrzymanie warstwy odszagcej
Warstwa odgczajca po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna byutrzymana w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu Robot nagi przerwa w robotach, to powinien on zabezpieemrstwe odsiczapca przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez raghie folii lub w inny sposob zaakceptowany przepéitora Nadzoru.

Jereli wyprofilowana i zagszczona warstwa podsypki piaskowej ulegta nadnnierzawilgoceniu, to przed przygieniem do
dalszych Robdét natg odczeka do czasu jej naturalnego osuszenizelileawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiaeayt.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie godagcej. Dopuszcza giruch pojazdow
koniecznych dla wykonania \igj lezacej warstwy nawierzchni.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Badania przed przysipieniem do Robot

Przed przygpieniem do Robdt Wykonawca powinien wykétmdania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robot
przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatdw.

6.3. Badania w czasie Robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zggczenia warstwy
odsyczapcej podaje tablica 1.

Tablical. Castotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow kontrolnych w czasie Robot

Lp. [ Wyszczegdlnienie bada i pomiarow Minimalna czestotliwo$é badan i pomiardéw

1. | Szerokét warstwy lrazna 100 m

2. | Réwng¢ podiuzna co 20 m

3. | Réwnd¢ poprzeczna 1raz na 100 m

4. | Spadki poprzeczne *) 1razna 100 m

5. | Rzdne wysokéciowe lrazna 100 m

6. | Gruba¢ warstwy Podczas budowy :
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej ni
raz na 400 M
Przed odbiorem :
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 M

7. | Zagszczenie, wilgotng kruszywa w 2 punktach naidej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej ni
raz na 600 M

*) dodatkowe pomiary w punktach giéwnych tukoveipmych.
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6.3.1. Szerok&* warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mee r@zni¢ s od szerokeei projektowanej o wcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. ROwng&¢ warstwy

Nierowngci podizne podbudowy nalg mierzyé 4-metrovd faty zgodnie z noriBN-68/8931-04 [18].
Nierowngci poprzeczne natg mierzy¢ fatg 4-metrova.
Nieréwngci nie powinny przekracz&0 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinnydggodne z Dokumentadprojektovy z tolerangj: +0,5%.

6.3.4. Redne wysoksciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraéz&l cm
i—2cm.

6.3.5. Grubdé¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna liyzgodna z okéona w Dokumentacji Projektowej z toleragej 1 cm, - 2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgim grubéci Wykonawca wykona naprgwwarstwy poprzez
spulchnienie warstwy naeiokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatendpowiednich wisciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zeggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po mgfini tych robot nagti ponowny pomiar i ocena grufopwarstwy
wedtug wymienionych wigj zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.6. Zagszczenie warstwy

Zag:szczanie warstwy powinno odbyénse do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0, ékreego wediug
normy BN-77/8931-12.

Wilgotnas¢ kruszywa powinna liyréwna, z tolerangj+10%, -20%, wilgotrniei optymalnej. Wilgotnét kruszywa w czasie
zagszczania naly bada wedlug PN-B-06714-17.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.M.0O@O0.0

Jednosti obmiarovy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanej warstwy adzajicej odebranej zgodnie z Dokumenfac
Projektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.0®00.0

Odbidr wykonanej warstwy dokonywany jest na zagadabioru Robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu podanych w
ST D.M.00.00.00.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawi@n@p Wykonawcy z bimcej kontroli Robot, ewentualnych
uzupekiajcych badai pomiaréw oraz ogtizin podica.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadastali zakres wykonania Robot poprawkowych lub paehie Robot
wedtug zasad okitenych w n/n ST.

Raboty poprawkowe Wykonawca wykona w terminie astath z Inspektorem Nadzoru.

48 Warstwy atzapce i odcinagce



Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.04.02.01

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platndéé¢ za 1 m wykonanej warstwy odszajicej naley przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jakovykonania
robét na podstawie wynikow badapomiarow laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- sprawdzenie i ewentualna naprawa peadto

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w Dokumentacji Projektowej i ST,

- wyrownanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

- zagsszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i biaddooratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
a dotycacych w szczegOlnmi jakosci kruszywa i warstwy

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdimnawierzchni drogowych. Piasek.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probekigirun

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tmoddksztalcenia nawierzchni podatnych i
podiaa przez obeizenie plyd.

4.  BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieraniegbrgtuntow do celdw drogowych i lotniskowych.

5.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@sin@wierzchni planografem idat

6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanibigezagszczenia gruntu.

7. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Czamae wilgotnéci.

8.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygimia i badania.

9. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo nateralifo nawierzchni drogowyctZwir i
mieszanka

10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo fanaimeawierzchni drogowych.

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchrilgimych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r

12 Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlarogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43akszawa
dn. 1 maja 1999 .
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D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILI ZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyere wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa naturanstabilizowanego mechanicznie w ramach
budowy ulicy Przytorowej w Wasilkowie na odcinkgak nizej:

— ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dolumperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzaRobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot obg¢tych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczrmtyaky wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabitinego

mechanicznie i obejmuyj

- podbudow grubagci 22 cm z kruszywa naturalnego stabilizowanego haeicznie pod nawierzchni
jezdni,

- podbudow grubagci 12 cm z kruszywa naturalnego stabilizowanego haeicznie pod nawierzchni
wjazdow do bram z kostki brukowej betonowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegigy na odpowiednim zagzczeniu kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgoszooptymalne.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizoego mechanicznie jedna Ilub wgcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwasng nawierzchni drogowe;.

Pozostate okienia g zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w

ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodiioz Dokumentagj Projektovy, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygz Robot podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1.  Warunki og6lne stosowania materiatdw

Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w ST.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa aturalnego stabilizowanego mechanicznie

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa nhtege stabilizowanego mechanicznie powinné fmjeszanka
kruszyw skladajca st z: piasku, mieszanki iflutwiru i kruszywa tamanego spetaiei wymagania niniejszej specyfikacii.
Kruszywo tamane nie pochodzi z przekruszenia ziarewiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.
Dopuszcza si wycie do przekruszenia betonowych elementéw poghgcz z rozbidrek istniggych elementdéw
zagospodarowania pasa drogowego, przed przekerseeleimenty betonowe naleczycic z zanieczyszche

Kruszywo powinno b§/jednorodne bez zanieczysacobcych i bez domieszek gliny.

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthar@cznie 51



D.04.04.01 Specyfikacje Techniczne dla Rob6t Drogowych

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa 0/63 mm gt wediug PN-S-06102 powinnazdé pomidzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnachsiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia ngsiednich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie #aqrzekracza2/3 grubéci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywa
przechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stardawiece] niz 65% frakcji przechodeych przez sito 0,5 mm.

2.2.2. Wiasciwaosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnfavymagania okedone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagane wiciwasci kruszywa

Lp Wyszczegolnienie Wymagania Badania wg
wiasciwosci Podbudowa
zasadnicza
1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych »i0,075mm, % (m/m.), nie wiej niz od2do12 PN-B-06714-15
2 | Zawart@¢ nadziarna, % (m/m.), nieguij niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawarté¢ ziarn nieforemnych % (m/m.), nieeegj niz 35 PN-B-06714-16
4 | Zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych, % (m/m.), nieguij niz 1 PN-B-06714-26
5 | Wskanik piaskowy po giciokrotnym zagszczeniu meted lub BN-64/8931-01
I 0d 30do 70
wg PN-B-04481, %
6 | Scieralndé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
a) scieralnd¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow,
nie wjcej niz 35
b) scieralnd¢ czsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow,
nie wicej niz 30
7 | Nasikliwosé, % (m/m.), nie wicej niz 25 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpomé, ubytek masy po 25 cyklach zavaria, % (m/im.), nie 5 PN-B-06714-19
wiecej niz
9 | Zawarté¢ zwigzkdw siarki w przeliczeniu na 30@%6 (m/m.), nie 1 PN-B-06714-28
wiecej niz
10 | Wskanik nasnasci wi mieszanki kruszywa, %, PN-S-06102
nie mniejszy ri:
a) przy zagszczeniud=1,00 120
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnegolig@vanego mechanicznie nafestosowé:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanlézv, wyposane w urgdzenia dozace wod. Przy produkcii
mieszanki naliy zapewré wagowe dozowanie kruszywa orazetidciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz
jednorodne wymieszanie. Mieszarki powinny zapéwstworzenie jednorodnego materiatu o wilggtioptymalnej,

- réwniarki albo ukladarki kruszywa do rozkladamiateriatu,

- zagszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male ealibracyjne

i inny drobny sprt pomocniczy uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1.  Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania ogdlne dotygize transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2.  Transport materiatdbw do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odb$\sa samochodami samowytadowczymi, w sposob przecitapzia jego
zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszenith Bojazdow po wyprofilowanym podio drogi powinien b tak
zorganizowany aby nie dafuit do jego uszkodag tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D.RDGTD.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do dkegpprojekt organizacji i harmonogram Robét, uedgiapce
wszystkie warunki w jakichdolzie wykonywana podbudowa z kruszywa naturalinegidizbwanego mechanicznie.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stalizowanego mechanicznie

5.2.1. Przygotowanie podia

Podiaze gruntowe pod podbudeywowinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami élkrgymi w ST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ékkie miejsca podia oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zagszczone lub wykazage odchylenia wysokoiowe od zaléonych rednych powinny b§ naprawione przez spulchnienie,
dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszaniéggmiosia wilgotnaci optymalnej, powtdrnie wyrGwnane i zagczone.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa #oby¢ rozpoczte po akceptacji skladu mieszanki (recepty labgiak)) przez

Inspektora Nadzoru.

Recepta laboratoryjna powinna zawdera

- ustalenie skladu agregatu kruszywowego,

- okrélenie wigciwosci kruszyw zgodnie z tabfidNr 1,

- wymagag zawarté¢ wody w mieszance odpowiaglay wilgotnaici optymalnej mieszanki kruszywa,

- ustalenie eptasici nasypowej w stanie 2aym, ustalenie ggtaici objetosciowej szkieletu gruntowego i maksymalnej
gestaici objetosciowej szkieletu gruntowego,

- okrélenie wilgotndci optymalnej mieszanki.

Wytwarzanie mieszanki kruszywaasle okrelonym w recepcie laboratoryjnej uziarmieniu i witggsci nalery prowadat w

mieszarce stacjonarnej gwaragiaj otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Przygotowane kruszywo powinnodayd razu transportowane na miejsce wbudowania sdbmzeciwdziatagy segregacji i

nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§/rozkladane w warstwie o jednakowej grdidakiej aby jej ostateczna gribgo zagszczeniu byta
rowna grubgci projektowanej. Grulé pojedynczo ukladanej warstwy niezagrzekracza20 cm po zagpzczeniu.

Warstwa podbudowy powinna dyoziarona w sposob zapewniey osiagniccie wymaganych spadkow iednych
wysokaciowych.

Kazda ukladana warstwa podbudowy powinné Wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoegxie budowy kadej nasipnej warstwy meze nasipi¢c po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inspektora Nadzoru.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jeggregacija, powinno dprzed zagszczeniem zagtione materialem o
odpowiednich wigciwosciach.
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5.2.4. Zagszczenie

Natychmiast po kcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzystpic do jej zagszczania. Jakiekolwiek nierdwdad
lub zagtbienia powstate w czasie zagczania powinny lywyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywadade lub
usunécie materiatu 2do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach esgpnych dla walcow podbudowa powinna by
zagszczona zaggzczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznyragkceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
Zag:szczenie naly kontynuowad do osigniecia wskanika zagszczenia || podbudowy nie mniejszego od 1,0, ékmeego
zgodnie z norBN-77/8931-12.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zggczania powinna bydwna wilgotnéci optymalnej, okréonej zgodnie z norsiPN-B-
04481. Materiat nadmiernie nawilgocony powinient&o®suszony przez mieszanie i napowietrzenieeliJeilgotnasc
materialu jest tsza od optymalnej, materiat powiniert kavilzony wod i rownomiernie wymieszany. W przypadku, gdy
wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10 % jej wadomieszank nalery osuszy.

Wilgotnai¢ przy zagszczaniu powinna byw przedziale od 10 % powsj wilgotngci optymalnej do 20 % paisj wilgotngci
optymalnej.

5.3. Odcinek prébny

Nazadanie Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien wykodainek probny przed rozpeciem robot.

Odcinek prébny powinien byvykonany w celu stwierdzenia czy gpido mieszania, rozktadania i zegczania jest wiaiwy,

—  okrelenia grubéci warstwy w stanie linym koniecznej do uzyskania wymaganej géahwarstwy po zagszczeniu

— okrelenia potrzebnej liczby prZéj sprztu zagszczajcego potrzebnej do uzyskania wymaganego Anwiiea
zagszczenia

Diugasi¢ i lokalizaci odcinka probnego ustali Inspektor Nadzoru.

Wiasciwe roboty mog by¢ rozpoczte po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Iispekadzoru.

53. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzefiem nagpnej warstwy, powinna Byutrzymywana w dobrym stanie.zé
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgedinspektora Nadzoru, gotgwpodbudow do ruchu budowlanego, to jest
zobowihzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy alp@ Wykonawe Robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdlne zasady kontroli jak@ Robo6t podano w ST D.M.00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do Robot

Przed przygpieniem do Robdt Wykonawca powinien wykodmadania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robot
przedstavd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad kareych w p. 2 1. n/n ST w celu akceptaciji matenatd
Badania te powinny obejmoevszystkie wigciwosci okrelone w p. 2 n/n ST.

6.3. Badania w czasie Robd6t

Czstotliwas¢ bada kontrolnych w czasie Robét przy budowie podbudawviruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ badai kontrolnych w czasie Robot

Lp. Wyszczegolnienie bada Czestotliwosé badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej podbudowy przypadajaca na
dziatce roboczej jedno badanie [nf]

1. | Uziarnienie mieszanki 2 500

2. | Wilgotngs¢ mieszanki

3. | Zagszczenie warstwy

4. | Zawartgé¢ zanieczyszczeobcych

5. | Zawartg¢ ziaren nieforemnych Dla kazdej partii kruszywa i przy|

- kazdej zmianie kruszywa

6. | Zawarté¢ zanieczyszcze
organicznych

7. | Mrozoodporné&t

8. | Scieralng¢

9. | Wskanik piaskowy

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinnod®ygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.1 n/n ST.

Probki naley pobierg w sposob losowy, z rozZionej warstwy, przed jej zegrczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2.  Wilgotnéci mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiadelgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il), z toleramej10%, -20%. Wilgotn& mieszanki kruszywa naleokresli¢ wedtug PN-B-06714/17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zag:szczanie kadej warstwy powinno odbywask az do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00,
okreslonego wedtug normy BN-77/8931-02. Zarrzenie podbudowy najesprawdzé przynajmniej w dwoch punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadzigjraiz na 500 fnlub wg zaleak Inspektora Nadzoru.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanigszagenia wedtug normy BN-77/8931-12 jest nidme ze wzgbdu na
gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kortealgszczenia naig oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02.
Zagszczenie podbudowy z kruszywa imlezng za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego moddksztalcenia do
pierwotnego modutu odksztalcenia jest nigkszy od 2,2.

6.3.4. Badanie wiéciwasci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmainacerg wszystkich wiéciwosci okreslonych w p.2.2.

Prébki do bada pelnych powinny by pobrane przez Wykonawcrobét w sposéb losowy w obedob
Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Czstotliwos¢ i zakres badaoraz pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy podartablicy 3.
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Tablica 3. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej podbudowy

riej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé¢ badan i pomiaréw
badan i pomiaréw
1. | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nald§adziaice roboczej, lecz nie rzad:
niz raz na 400
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejad na 2000 i
2. | Nasnc¢:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazéie 200 m
3. | Szeroké&¢ podbudowy co0 100 m
4. | Réwna¢ podiwna co 20 m fatna kadym pasie ruchu
5. | Réwnd¢ poprzeczna co 100 m
6. | Spadki poprzecze co 100 m
7. | Rzdne wysokéciowe co100m
8. | Uksztaltowanie osi w planie| co 100 m
? Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksmiatia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych tukow
poziomych.
6.4.1. Grubdé podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mi@ rénic¢ sie od grubéci projektowanej o wicej niz+ 10%.

6.4.2. Nanosé i zageszczenie podbudowy wedtug ofpErn ptytowych
Minimalne wartéci modutu odksztatcenia mierzone pigtsrednicy 30 cm, wg BN-64/8931-02 powinny wyidosi

podbudowa pomocnicza
od pierwszego ohgienia E; > 100 MPa
od drugiego obatenia E,> 180 MPa

Zageszczenie podbudowy z kruszywa mglezng za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego moddksztatcenia
M” e do pierwotnego modutu odksztatcenia:ljé'st nie wegkszy od 2,2.

6.4.3.

Rowng&’ podbudowy

Nieréwndaci podiuzne podbudowy natg mierzyé 4-metrovd faty w osi ketdego pasa ruchu zgodnie z npBIN-68/8931-04,
z czstotliwascia poda w tablicy 3.
Nieréwndci poprzeczne natg mierzy faty z czstotliwaicia podar w tablicy 3.
Nieréwndaci podbudowy nie powinny przekra¢za

- dla podbudowy pomocniczej 20 mm.

6.4.4.

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne najemierzy¢ za pomog taty i poziomicy z cgstotliwoicia podar w tablicy 3.
Spadki poprzeczne podbudowy powinny bgodne z DokumentadProjektovd z tolerangj: £0,5%.

6.4.5.

Redne podbudowy

Rzdne nalgy sprawdzaw osi jezdni i na jej kragdziach nie rzadziej aco 100 m.

Rd&znice pomidzy rzdnymi wykonanej podbudowy iganymi projektowanymi nie powinny przekraézd. cmi—2 cm.

6.4.6.

Uksztattowanie osi podbudowy

Uksztaltowanie osi podbudowy natesprawdzénie rzadziej riico 100 m.
Os podbudowy w planie nie nae byt przesurgta w stosunku do osi projektowanej @agj niz £5 cm.

6.4.7.

Szeroks@ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy naley sprawdzanie rzadziej i co 100 m.
Szeroké¢ podbudowy nie miae r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru Robét
Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.M.0@QUgmMagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovy jest 1 m (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalrségioilizowanego mechanicznie zgodnie
z Dokumentagj Projektovd i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.0@Q®\/magania ogoine”.

8.2 Rodzaje odbiorow

Odbidr podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizega mechanicznie jest dokonywany na zasadachrodbioot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu lub odbioru ¢gciowego zgodnie z zasadami podanymi w STD.M.00000.0
~Wymagania ogbine”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenjapjojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzeje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgcpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne zasady dotygze podstawy ptatnéci
Ogdlne zasady dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 mwykonanej podbudowy z kruszywa naturalnego staisinego mechanicznie rigigrzyjmowa na podstawie

obmiaru i oceny jaléoi Robét w oparciu o pomiary i wyniki badaboratoryjnych.

Cena wykonania podbudowy obejmuije:

—  prace pomiarowe,

- oznakowanie Robot

—  sprawdzenie i ewentuglnapraw podicza,

—  opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszniszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z tigdaiporatoryji i dostarczenie na miejsce wbudowania,

— rozlazenie mieszanki warstwami zgodnie z zalg grubdcia, szerokécia i profilem z zachowaniem projektowanej
niwelety,

—  zagszczenie rozianej mieszanki,

- dowdz wody do zagzczania,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okeonych w ST,

—  utrzymywanie podbudowy w czasie Robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skéhoelzial, nazwy i okienia.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probekidrun
3. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Rogtienia ogoine.
4. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Gzmée zawarkei zanieczyszczeobcych.
5. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Came pytdw mineralnych.
6. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Camee skiadu ziarnowego.
7. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczantef<sziaren.
8. PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Camae wilgotnéci.
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0.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.

10.2.

PN-B-06714/18
PN-B-06714/19
PN-B-06714/26
PN-B-06714/28
PN-B-06714/42
PN-B-06721

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-S-02201
PN-S-06102
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Camée nagkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania.€ani& mrozoodporso metod bezpéredn.
Kruszywa mineralne. Badania. Gznge zanieczyszazerganicznych.
Kruszywa mineralne. Badania. Came zawarkai siarki metod bromovy.
Kruszywa mineralne. Badania. Cameescieralndci w bgbnie Los Angeles.
Kruszywa mineralne. Pobieranie firobe

Kruszywo mineralne. Kruszywo natarablo nawierzchni drogowycltZwir i

mieszanka.

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmgégamane do nawierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdb nawierzchni drogowych. Piasek.
Drogi samochodowe. NawierzchnieatvegPodzial, nazwy i oksienia.

Drogi samochodowe. Podbudowy zyksustabilizowanych mechanicznie.

Drogi samochodowe. Oznaczanieaniita piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczaniesmaiiksztalcenia nawierzchni i pagioprzez

obcizenie plys.

Drogi samochodowe. Pomiar réemawierzchni planografem iat
Oznaczanie wahiia zagszczenia gruntu.

24. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnipbisztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r

25. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technid¢gnyc
jakim powinny odpowiadedrogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43ai@zawa dn. 1 maja 1999r.
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D.04.05.01 PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLO ZE Z GRUNTU LUB KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyere wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy i ulepszonego padia gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem w ramach budowy ulicy Przytorowej w Wasilie na odcinkach jak rgj:

— ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzaRobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z wykonaniem na
projektowanej ul. Przytorowej w Wasilkowie podbudow ulepszonego podia z gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 i obgjmuj

- wykonanie warstwy wzmocnionego pa@da kruszywa stabilizowanego cementem grub. 10 cm

Grunty lub kruszywa stabilizowane cementem gbgé stosowane do wykonania podbudoéw zasadniczych,
pomocniczych i ulepszonego pogdo wg. Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni ptd/ch i
potsztywnych .

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementejadna lub dwie warstwy zagzczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, ktéra po eghieciu wtasciwej wytrzymataci na éciskanie, stanowi fragment
nosnej czsci nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowamieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie zstly rownie
dodatkow ulepszagych, np. popiotow lotnych lub chlorku wapniowegimbranych w optymalnych
ilosciach.

1.4.3. Grunt stabilizowany cementenmieszanka cementowo-gruntowa ggagzona i stwardniata w wyniku
ukonczenia procesu wzania cementu.

1.4.4. Kruszywo stabilizowane cementenmieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wedy razie
potrzeby dodatkéw ulepsaaych, np. popiotdw lotnych lub chlorku wapniowegdobranych w
optymalnych ilgciach, zagszczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu wrania cementu.

1.4.5. Podige gruntowe ulepszone cementenedna lub dwie warstwy zagzczonej mieszanki cementowo-
gruntowej, na ktérej uktadana jest warstwa podbudow

Pozostate okigenia g zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjambdanymi

w ST D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. 0Ogdblne wymagania dotyaze robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za fékah wykonania oraz za zgodtoz Dokumentagj Projektovd, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotycice materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.
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2.2. Cement
Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 [rtlandzki z dodatkami wg PN-B-19701
[11] lub hutniczy wg PN-B-19701 [11]. Wymagania diementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-1970] [11

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu
32,5

1 | Wytrzymatdé na sciskanie (MPa), po 7 dniach, nie

mniej niz:

- cement portlandzki bez dodatkéw 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymatd¢ na sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie

mniej niz: 32,5
3 | Czas wizania:

- pocatek wigzania, najwczaiej po uptywie, min. 60

- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
4 | Stalé¢ objetosci, mm, nie wicej niz 10

Badania cementu nalewykona zgodnie z PN-B-04300 [1].

Przechowywanie cementu powinno odbyw& zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

W przypadku, gdy czas przechowywania cemenrtizie diwszy od trzech miegty, m@na go stosowaza
zgod Inspektora Nadzoru tylko wtedy, gdy badania latmrsgne wykaza jego przydatng do robaot.

2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntow przeznaczonych do stabilizacji cementetezgaocené na podstawie wynikow bada
laboratoryjnych, wykonanych wedtug metod podanycANvS-96012 [17].

Do wykonania podbuddw i ulepszonego padta gruntow stabilizowanych cementem mglstosowad grunty
spetiajce wymagania podane w tablicy 2.

Grunt ma@na uzna za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, ggmiki bada laboratoryjnych wykzg, ze
wytrzymata¢ na sciskanie i mrozoodpordé prébek gruntu stabilizowanega ggodne z wymaganiami
okreslonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 2. Wymagania dla gruntdéw przeznaczonych do stabjiizetnentem wg PN-S-96012 [17]

Lp. Wiasciwosci Wymagania| Badania wedtug
1 | Uziarnienie
a) ziarn przechodgych przez sito # 40 mn
% (m/m), nie mniej ri: 100
b) ziarn przechodcych przez sito # 20 mn
% (m/m), powyej 85 PN-B-04481 [2]
¢) ziarn przechodgych przez sito # 4 mn
% (m/m), powyej 50
d) czgstek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m),
ponizej 20
2 | Granica ptynngci, % (m/m), nie wécej niz: 40 PN-B-04481 [2]
3 | Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie wécej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 | Odczyn pH od 5do 8 PN-B-04481 [2]
5 |Zawartd¢ czsci organicznych, % (m/m), nle 2 PN-B-04481 [2]
wiecej niz:
6 |Zawartd¢ siarczandw, w przeliczeniu na §0O 1 PN-B-06714-28 [6]
% (m/m), nie w¢cej niz:
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Grunty nie spelniace wymaga okreslonych w tablicy 2, mog by¢ poddane stabilizacji po uprzednim
ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotastmymi.

Grunty o granicy ptynnéei od 40 do 60 % i wskaiku plastycznéci od 15 do 30 % magby¢ stabilizowane
cementem dla podbuddéw pomocniczych i ulepszoneghopem pod warunkiem aycia specjalnych maszyn,
umazliwiajgcych ich rozdrobnienie i przemieszanie z cementem.

Dodatkowe kryteria oceny przydatiwo gruntu do stabilizacji cementem; zalecalgiycie gruntow o:

— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [20],

— zawartdci ziarn pozostacych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,

— zawartdci ziarn przechodgcych przez sito 0,075 mm - niegeij niz 15%.

Decydupcym sprawdzianem przydatfw gruntu do stabilizacji cementeny swvyniki wytrzymaitagci na
sciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.

2.4.  Kruszywa

Do stabilizacji cementem mina stosowa piaski, mieszanki ¥wiry albo mieszanktych kruszyw, spetniage
wymagania podane w tablicy 3.

Kruszywo mana uzné za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdymikv bada laboratoryjnych
wykaza, ze wytrzymatd¢ na sciskanie i mrozoodporsé probek kruszywa stabilizowanegeda zgodne z
wymaganiami okrdonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabijlizementem

Lp. Wiasciwosci Wymagania| Badania wedtug
1 |Uziarnienie
a) ziarn pozostajcych na sicie # 2 mm, %, nie mniegni 30
b) ziarn przechodgcych przez sito 0,075 mm, %, niecag] 15 PN-B-06714-15 [4]
niz:

2 | Zawartg¢ czgéci organicznych, barwa cieczy nad kruszywemfniwzorcowa | PN-B-06714-26 [5]
ciemniejsza ri.
Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej ni: 0,5 PN-B-06714-12 [3]

4 |Zawartd¢ siarczanow, w przeliczeniu na §0 %, poriej: 1 PN-B-06714-28 [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jagt wbudowane bezp@dnio po dostarczeniu na
budow i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaniernie budowy, to powinno byno sktadowane
w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionymcylaw warunkach zabezpieczeych przed
zanieczyszczeniem i przed wymieszanieumy@h rodzajow kruszyw.

25. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszywesmentem i ewentualnie do pighacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez badmboratoryjnych mena stosowa
wodochgowa wode pitng. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrédet nie mae by uzyta do momentu jej
przebadania, zgodnie z wgj podag normy lub do momentu poréwnania wynikéw wytrzym@onasciskanie
prébek gruntowo-cementowych wykonanych z wedtpliwg i z wody wodochgows. Brak r&nic potwierdza
przydatné¢ wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem.

2.6.  Dodatki ulepszajce

Przy stabilizacji gruntdw cementem, w przypadkackasadnionych, stosuje e¢sinastpujace dodatki
ulepszajce:

- wapno wg PN-B-30020 [12],

— popioty lotne wg PN-S-96035 [18],

— chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [15].

Za zgod Inspektora Nadzoru magby¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziatanisigoajce
aprobag techniczg wydary przez uprawnionjednostk.
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2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cements

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni goavej, wytrzymaté¢ gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 [17], poavispetnia wymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanyobmentem dla poszczegdlnych warstw
podbudowy i ulepszonego pod&

Rodzaj warstwy w konstrukcji Wytrzymato §¢ na sciskanie Wskaznik
Lp. nawierzchni drogowej probek nasyconych wod mrozood-
(MPa) pornosci
po 7 dniach | po 28 dniach
1 |Podbudowa zasadnicza dla KR1 lub podbudowa | od1,6 do| od2,5 do 0,7
pomocnicza dla KR2 do KR6 2,2 5,0
2 | Gorna cgs¢ warstwy ulepszonego podia gruntowegq
o grubdci co najmniej 10 cm dla KR5 i KR6 lub gérhaod 1,0 do | od 1,5 do 0,6
cze$¢ warstwy ulepszenia stabego padia gruntow 1,6 2,5
watpliwych oraz wysadzinowych
3 | Dolna czs¢ warstwy ulepszonego podi® gruntowegq
w przypadku posadowienia konstrukcji nawierzchnif na
podiazu z gruntéw wtpliwych i wysadzinowych - od 0,5do 1," 0,6
3. SPRET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego pzaltgtabilizowanego spoiwami

powinien wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaivah w mieszarkach:

- mieszarek stacjonarnych,

- uktadarek lub réwniarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania,

- zagszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych lub rolatyvalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodogbnych,

b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwadwya miejscu:

- mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszagiantu ze spoiwami,

- spycharek, rowniarek lub sgtr rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdania gruntu,

- ciezkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,

- rozsypywarek wyposanych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejszerokéci do rozsypywania
Spoiw,

- przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
dozowania wody,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania,

- zagszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych lub rolatyvalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodogpnych.

4. TRANSPORT

Transport cementu powinien odbyésic zgodnie z BN-88/6731-08 [19].
Mieszank kruszywowo-spoiwow mazna przewozi dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem, rozsegregowaniem i wysigsndub nadmiernym zawilgoceniem.

5.

5.1.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.M.Q0@ANymagania ogolne” pkt 5.

5.2.

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanegoergem nie mee byt wykonywana wtedy, gdy podte
jest zamarzgie i podczas opaddéw deszczu. Nie maleozpoczyné stabilizacji gruntu lub kruszywa

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot

Warunki przystpienia do robét
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cementem, jeeli prognozy meteorologiczne wskagzuja maliwy spadek temperatury pomj 5°C w czasie
najblizszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podiza

Podtaze gruntowe powinno léyprzygotowane zgodnie z wymaganiami gksaymi w ST D.04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@” i ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy i ulepszonego podk powinny by wczenie]
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacikgnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nz co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spamvaydraulicznymi ma by uktadana w prowadnicach,
to po wytyczeniu podbudowy naleustawt na podtau prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaty aride
linie krawedzi uktadanej warstwy wedtug Dokumentacji Projektn. Wysokd¢ prowadnic powinna
odpowiadé grubdgci warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwamgdraulicznymi, w stanie
niezagszczonym. Prowadnice powinny dustawione stabilnie, w sposob wyklucgaj ich przesuwanie si
pod wptywem oddziatywania maszyaytych do wykonania warstwy

5.4.  Skfad mieszanki cementowo-gruntowej i ceantowo-kruszywowej

ZawartG¢ cementu w mieszance nie moprzekraczawartasci podanych w tablicy 5. Zalecagsiaki dobér
mieszanki, aby spelfiiwymagania wytrzymakziowe okrdlone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej
zawartdci cementu.

Tablica 5. Maksymalna zawarfé cementu w mieszance cementowo-gruntowej lub w zaiese kruszywa
stabilizowanego cementem dla poszczegdéinych warstibbudowy i ulepszonego podée

Maksymalna zawartosé cementu, % w stosunku do
Lp. Kategoria masy suchego gruntu lub kruszywa
ruchu podbudowa podbudowa ulepszone
zasadnicza pomocnicza podioze
1 |[KR2 do KR 6 - 6 8
2 |KR1 8 10 10

Zawarté¢ wody w mieszance powinna odpowiadailgotnosci optymalnej, okréonej wedtug normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], z tolejart10%, -20% jej warti.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewrgérzymanie w czasie budowy wtwosci gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wyniaga okr&lonymi w tablicy 4.

5.5.  Stabilizacja metog mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metad mieszania na miejscu rawa wyé specjalistycznych mieszarek
wieloprzegciowych lub jednoprzégiowych albo maszyn rolniczych.

Grunt przewidziany do stabilizacji powiniendgpulchniony i rozdrobniony.

Po spulchnieniu gruntu nale sprawdzté jego wilgotnd¢ i w razie potrzebyaj zwickszye w celu utatwienia
rozdrobnienia. Woda powinna &ydozowana przy zyciu beczkowozéw zapewnigych réwnomierne i
kontrolowane dozowanie. Wraz z wpadnazna dodawé do gruntu dodatki ulepszmie rozpuszczalne w
wodzie, np. chlorek wapniowy.

Jezeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej wartéci, grunt
powinien by osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czagibej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu nglelod& i przemieszé z gruntem dodatki ulepsaage, np. wapno
lub popioty lotne, w iléci okreslonej w recepcie laboratoryjnej, o ile ictiygie jest przewidziane w tag
recepcie.
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Cement naley dodawé do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego gruntilosci ustalonej w recepcie
laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepsgag powinny by dodawane przyayciu rozsypywarek cementu lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt powinien b§ wymieszany z cementem w sposéb zapewojajednorodnéé na okrélona glebokas¢,
gwarantujca uzyskanie projektowanej grufm warstwy po zagszczeniu. W przypadku wykonywania
stabilizacji w prowadnicach, szczegglawag nalezy zwrdcic na jednorodné wymieszania gruntu w okloie
skrajnych paséw o szerada od 30 do 40 cm, przylegtych do prowadnic.

Po wymieszaniu gruntu z cementem amglsprawdzt wilgotnos¢ mieszanki. Jeeli jej wilgotnas¢ jest mniejsza
od optymalnej o wicej niz 20%, naley dod& odpowiedm ilos¢ wody i mieszank ponownie dokladnie
wymiesza. Wilgotnas¢ mieszanki przed zagzczeniem nie nmi@ r&ni¢ sie od wilgotndgci optymalnej o
wiecej niz +10%, -20% jej warkei.

Czas od momentu roztenia cementu na gruncie do momentu Aakenia mieszania nie powiniendbgtuzszy
od 2 godzin.

Po zakéczeniu mieszania natg powierzchng warstwy wyréwna i wyprofilowaé do wymaganych w
dokumentacji projektowej ednych oraz spadkoéw poprzecznych i padigch. Do tego celu natg uzyé
réwniarek i wykorzyst& prowadnice podine, ukladane kalorazowo na odcinku roboczym. Odyuia
prowadnic mana odsipi¢ przy zastosowaniu specjalistycznych mieszarek chrielogii gwarantujcej
odpowiedny rowna¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru. Wyprofilowaniu naley
natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy. Zggzczenie nalgy przeprowadzi w sposdb okrdony

wp. 5.8.

5.6.  Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki degpce, powinny by dozowane w iléci okreslonej w
recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powi by wyposaona w uradzenia do wagowego
dozowania kruszywa lub gruntu i cementu oraztobgiowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pamiriy krotszy od 1 minuty, o ile krotszy czas mieszania
nie zostanie dozwolony przez Inspektora Nadzoruwstepnych probach. W mieszarkach typugtego
predkos¢ podawania materiatdw powinnaduystalona i na bigco kontrolowana w taki sposéb, aby zapewni
jednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej warteci.

Przed utgeniem mieszanki natg ustawt prowadnice i podtze zwilzy¢ wodj.

Mieszanka dowieziona z wytwoérni powinnacbyktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek. ®&gab
ukfadania mieszanki powinna®taka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grufim warstwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganych ganych, spadkéw podimych i
poprzecznych. Przy zyciu rowniarek do rozktadania mieszanki riglewykorzystg prowadnice, w celu
uzyskania odpowiedniej rowia profilu warstwy. Od @ycia prowadnic mzna odsipi¢ przy zastosowaniu
technologii gwarantacej odpowiedry rownas¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru. Po
wyprofilowaniu naley natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.7. Grubdé warstwy

Orientacyjna grub&& poszczegoélnych warstw podbudowy z gruntu lub Kwsz stabilizowanego cementem
nie powinna przekracza

— 15 cm - przy mieszaniu ha miejscu sfpean rolniczym,

— 18 cm - przy mieszaniu ha miejscu spean specjalistycznym,

— 22 cm - przy mieszaniu w mieszarce stacjonarnej.

Jezeli projektowana grubd warstwy podbudowy jest wksza od maksymalnej, to stabilizachalery
wykonywa: w dwoch warstwach.

Jezeli stabilizacja bdzie wykonywana w dwéch lub egej warstwach, to tylko najij potazona warstwa
moze by wykonana przy zastosowaniu technologii mieszamianiejscu. Wszystkie warstwyzge wyzej
powinny by wykonywane wedtug metody mieszania w mieszarksatj@narnych.

Warstwy podbudowy zasadniczej powinnyé¢bywykonywane wedlug technologii mieszania w miesaahk
stacjonarnych.

64 Podbudowa i ulepszone paeta gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem



Specyfikacje Techniczne dla Rob6t Drogowych D.04.05.01

5.8. Zagszczanie

Zaggszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy wyciu walcow
gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zestawiskazanym w ST.

Zagszczanie podbudowy oraz ulepszonego padto przekroju daszkowym powinno rozpaezsie od
krawedzi i przesuwa pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk w strore osi jezdni. Zagszczenie
warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powimoppoca¢ sig od nizej potazonej kravedzi i
przesuwa pasami podtnymi, czsciowo naktadagcymi sk, w strore wyzej potazonej krawedzi. Pojawiagce
Sig W czasie zagszczania zawenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, mud®¢ natychmiast
naprawiane przez wymiammieszanki na petngicbokas¢, wyrGwnanie i ponowne zagzczenie. Powierzchnia
zag;szczonej warstwy powinna ndi@rawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wygl.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkachcjstearnych operacje zesgczania i obrdbki
powierzchniowej musgby¢ zakaczone przed uptywem dwoch godzin od chwili dodamialy do mieszanki.
W przypadku technologii mieszania na miejscu, ogjeraagszczania i obrébki powierzchniowej mgday¢
zakaczone nie pgniej niz w ciagu 5 godzin, licac od momentu rozpogeia mieszania gruntu z cementem.
Zagszczanie naly kontynuowg& do osagnigcia wskanika zagszczenia mieszanki oldlenego wg
BN-77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego w8012 [17] i ST.

Specjalm uwag nalezy paswigci¢c zagiszczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych podiwch i
poprzecznych oraz wszelkich gdzex obcych.

Wszelkie miejsca ltne, rozsegregowane, ¢gane podczas zagzczania lub w inny sposéb wadliwe, musz
by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pednubcé, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim
skladzie i ponowne zggzczenie. Roboty tey svykonywane na koszt Wykonawcy.

5.9.  Spoiny robocze

W miare mazliwosci naley unikat podiwnych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy cagej
szerokgci.

Jeili jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, gazwykonaniem kolejnego pasa
nalezy pionowg krawedz wykonanego pasa zwil¢ wodg. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic wadhoej

i zageszczonej mieszance, naje niezwlocznie obaié pionowg krawedz. Po zwikeniu jej wod nalezy
wbudowa kolejny pas. W podobny sposob nglevykona poprzecza spoire robocz na pohczeniu dziatek
roboczych. Od obetia pionowej krawdzi w wykonanej mieszance mta odsipi¢ wtedy, gdy czas ponrtizy
zakaczeniem zagszczania jednego pasa, a rozge@m wbudowania gsiedniego pasa, nie przekracza 60
minut.

Jezeli w nizej potazonej warstwie wyspuja spoiny robocze, to spoiny w warstwiedeej wyzej powinny by
wzgledem nich przesugie o co najmniej 30 cm dla spoiny poitej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.10. Pief¢gnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg cementem

Piekgnacja powinna kyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjacych sposobow:

a) skropienie warstwy emutspsfaltows, albo asfaltem D200 lub D300 w ki od 0,5 do 1,0 kg/fn

b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczyrosiadajcymi aprobat techniczg wydary przez
uprawnior jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu ickycia przez layniera,

c) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotrieapianie wod w ciggu dnia, w czasie co najmniej
7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczaiolia z tworzywa sztucznego, womg na zaklad o szerokoi
co najmniej 30 cm i zabezpieczpprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

e) przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymymi@ jej w stanie wilgotnym w czasie
€O najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykongwicinne materialy przeznaczone do pggiaciji

mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektoradiad

Nie nalery dopuszczazadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie wsdkreé dni po wykonaniu. Po

tym czasie ewentualny ruch technologicznyzenodbywa si¢ wytacznie za zgoglinspektora Nadzoru.

5.11. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano koniecz&® wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 przed
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
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- stwierdzenia czy spe¢zbudowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladan&gszczania jest wkaiwy,

- okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie anym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcéw do uzyskania wymaganego wakiia zagszczenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd materialdw oraz spetu takich, jakie bdg stosowane do

wykonywania podbudowy lub ulepszonego padto

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy lub ulepszonego pealtopo zaakceptowaniu

odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

5.12. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego pocdia

Podbudowa i ulepszone podéo po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy, powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie. zé# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinspektora Nadzoru,
gotowy podbudow lub ulepszone podie do ruchu budowlanego, to jest obamaéiny naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kbzt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania
podbudowy lub ulepszonego pogdoobciaza Wykonawe robot.

Wykonawca jest zobowrany do przeprowadzenia baeych napraw podbudowy lub ulepszonego pgalto
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikéw atrmnsfznych, takich jak opady deszczgniegu oraz
mroz.

Wykonawca jest zobowkany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadow daszjezeli
wystapi mazliwos¢ uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego paito

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi pavarby przykryta przed zimwarstwy nawierzchni lub
zabezpieczona przed nisgcym dziataniem czynnikow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jak€ci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbioikt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdndadania spoiw, kruszyw i gruntow
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamginiki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w O8104.05.00
,Podbudowy i ulepszone podi®e z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiditaulicznymi.
Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy lubpsteonego podia
stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Czestotliwosé badan

Minimalna Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada liczba badai na | podbudowy lub ulepszonego podia
dziennej dzialce| przypadajaca na jedno badanie
roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa

2 | Wilgotnas¢ mieszanki gruntu lub kruszywa e
spoiwem
3 | Rozdrobnienie gruntti 2 600 M
4 | Jednorodng i glebokai¢ wymieszanid&
5 | Zagszczenie warstwy
6 | Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pozho 3 400 rh
7 | Wytrzymatdc¢ nasciskanie
- 71 28-dniowa przy stalizacji cementem
i wapnem 6 probek
- 14 i 42-dniowa przy stabilizacji popiotam
lotnymi 6 probek 400 nf
- 90-dniowa przy stabilizacfiuzlem
granulowa- nym 3 probki

8 | Mrozoodpornas ? przy projektowaniu i w przypadkachgtpliwych

Badanie spoiwa:
9 |- cementu, przy projektowaniu sktadu mieszanki i przyz&ej
10 |- Wwapna, zmianie

11 | = popiotow lotnych,
12 |- zuzla granulowanego

13 | Badanie wody dla kazdego wgtpliwegozrdodia

dla kazdej partii i przy kadej zmianie rodzaju
14 | Badanie wiaciwosci gruntu lub kruszywa gruntu lub kruszywa

15 | Wskanik nosnosci CBR? w przypadkach wgtpliwych i na zlecenie
Inspektora Nadzoru

1) Badanie wykonuje sidla gruntéw spoistych

2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadnieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi
4) Badanie wykonuje giprzy stabilizacji gruntu wapnem.

6.3.2. Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Probki do bada nalery pobierd z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie kruszywa lub
gruntu powinno b§ zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotgyzh poszczegolnych rodzajow podbudow
I ulepszonego podia.

6.3.3. Wilgotn@&é mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna Iy rbwna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie sktadu tej
mieszanki, z tolerangj+10% -20% jej wartsi.

6.3.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskék rozdrobnienia byt co najmniej rowny 80%
(przez sito grednicy 4 mm powinno prz& 80% gruntu).
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6.3.5. Jednorodnéé i gtebokos¢ wymieszania

Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenigailne]j jednolitego zabarwienia mieszanki.
Gtebokas¢ wymieszania mierzy siw odlegt@ci min. 0,5 m od krawdzi podbudowy czy ulepszonego pagio
Glebokas¢ wymieszania powinna lbytaka, aby grubig warstwy po zagszczeniu byta rowna projektowane;.

6.3.6. Zagszczenie warstwy

Mieszanka powinna &y zagsszczana do ogjniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 [25].

6.3.7. Grubaé podbudowy lub ulepszonego podia
Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubg¢ warstwy nie mée r@nic sie od projektowanej o wtej niz + 1 cm.

6.3.8. Wytrzymataé nasciskanie

Wytrzymatasi¢ nasciskanie okréla si na prébkach walcowych @ednicy i wysokéci 8 cm. Prébki do bada
nalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razoej przed jej zagzczeniem. Probki w ikei 6
sztuk naley formowa i przechowywd zgodnie z normami dotygeymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji
spoiwami. Trzy probki naley bad@& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praegtvania, a w
przypadku stabilizacjizuzlem granulowanym po 90 dniach przechowywania. Wynilytrzymatcci na
sciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyyrh poszczegélnych rodzajéw
podbuddw i ulepszonego podé

6.3.9. Mrozoodporngé

Wskaznik mrozoodporngci okreslany przez spadek wytrzymdln nasciskanie probek poddawanych cyklom
zamraania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w ST domzch poszczegodlnych
rodzajéw podbuddw i ulepszonego podto

6.3.10. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotow lotnyalyla granulowanego, Wykonawca powinien chire
wihasciwosci podane w ST dotyageych poszczegolnych rodzajow podbudow i ulepszompegtiaza.

6.3.11. Badanie wody
W przypadkach watpliwych naley przeprowadz badania wody wg PN-B-32250 [13].

6.3.12. Badanie wisciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bada& przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa. \ddliavosci
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotgyrh poszczegdinych rodzajow podbuddw i
ulepszonego poda.

6.3.13. Wskanik nosnosci CBR

Wskaznik nosnosci CBR okréla sk wg normy BN-70/8931-05 [13] dla prébek gruntu #iabwanego
wapnem, pielgnowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-96011 [16].

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego paiit
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanej podbudowy lub
ulepszonego podta stabilizowanych spoiwami

Lp. |WyszczegOdlnienie bada i pomiarow Mirg;f:z? (;ZOQ;EZ?(;V\YVO“
1 | Szerokdé¢ 10 razy na 1 km
> |Rownac pocana e o
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié*
7 | Gruba¢ podbudowy i ulepszonedw 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz
podiaza na 2000 rh

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtébwnych tukoéw poziomych.

6.4.2.

6.4.3.

Szerok&t podbudowy i ulepszonego podia
Szeroké¢ podbudowy i ulepszonego pode nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krayumnikow szeroké¢ podbudowy powinna l#ywicksza od szerokei warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w Dokumentacji Projektowe;.

Rowné¢ podbudowy i ulepszonego podia
Nieréwnaici poditwne podbudowy i ulepszonego pozHonaley mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem,

zgodnie z norm BN-68/8931-04 [22].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy i ulepszonego pzaltealey mierzye 4-metrovy tata.
Nieréwnaci nie powinny przekracza

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonegitqia.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonepgodtoza
Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padimowinny by zgodne z DokumentacjProjektovy z
tolerancg = 0,5 %.

6.4.5. Redne wysokdciowe podbudowy i ulepszonego podia
Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ulepszonego paei@ rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegodtaza
Os podbudowy i ulepszonego podéow planie nie mze by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz+ 5 cm.

6.4.7. Grubdé podbudowy i ulepszonego podta

Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podéonie mae r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,

- dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego pzalta-10%, -15%.
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6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy iulepszonego podiza
6.5.1. Niewlaciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonego paih

Jezeli po wykonaniu badana stwardniatej podbudowie lub ulepszonym padistwierdzi s¢, ze odchylenia
cech geometrycznych przekracgajielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana nagralbGe |
ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza ishy rodzaj naprawy wykonany na koszt
Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przepédRktora Nadzoru.

Jezeli szeroké¢ podbudowy lub ulepszonego pozhojest mniejsza od szerckd projektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzaejylezagcym, to Wykonawca powinien poszeézgodbudow lub
ulepszone podi@ przez zerwanie warstwy na peigruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu i wbudowanie
nowej mieszanki.

Nie dopuszcza simieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. RolietyVykonawca wykona na wiasny
koszt.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazigm grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy
lub ulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, ugoi@ zerwanego materiatu i ponowne
wykonanie warstwy o odpowiednich wéawosciach i o wymaganej gruboi. Roboty te Wykonawca wykona
na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot mpstponowny pomiar i ocena grudm warstwy, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewlaciwa wytrzymatosé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Jezeli wytrzymalaé srednia probek édzie mniejsza od dolnej granicy okienej w OST dla poszczegdlnych
rodzajéw podbudéw i ulepszonego padipto warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwangimieniona na
nows o odpowiednich wigciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00M/@ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszonego péata gruntéw lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@MVBymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogodlne ustalenia dotyare podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2.  Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frpodbudowy i ulepszonego podéoz gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami

hydraulicznymi obejmuje:

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaiwah w mieszarkach:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw, wyprodukowanie mieszajgi transport na miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziepiewadnic oraz innych materiatow i godzeh
pomaocniczych,

- roziozenie i zagszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,
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b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwgwya miejscu:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- spulchnienie gruntu,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziepiewadnic oraz innych materiatdw i ydzen
pomocniczych,

- dostarczenie i rézielenie skladnikéw zgodnie z recgpaboratoryjn,

- wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego knuery ze spoiwem w korycie drogi,

- zagszczenie warstwy,

- pielegnacja wykonanej warstwy
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04300 Cement. Metody bad@®znaczanie cech fizycznych
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeigr
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie zawartgi zanieczyszcze
obcych
4. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie sktadu ziarnowego
5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych
6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki metod
bromowy
7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadu krzemianowego
8. PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie rozpadu wapnhiowego
9. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie rozpadielazawego
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w bebnie
Los Angeles
11. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
12. PN-B-30020 Wapno
13. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
14. PN-C-84038 Wodorotlenek sodowy techniczny
15. PN-C-84127 Chlorek wapniowy techniczny
16. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Stabilizacja twn wapnem do celow
drogowych
17. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mtapes podiée z gruntu
stabilizowanego cementem
18. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne
19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
20. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieamska piaskowego
21. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie plyt
22. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédgnpawierzchni planografem i &t
23. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieamméka nanosci gruntu jako
poditaza nawierzchni podatnych
24. BN-73/8931-10 Drogi samochodowe. Oznaczanieasmika aktywndci pucolanowej
popiotéw lotnych z wgla kamiennego
25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu
26. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowa zntgw stabilizowanych

aktywnymi popiotami lotnymi.
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10.2. Inne dokumenty

27. Instrukcja CZDP 1980 ,Badanie wskaka aktywndci zuzla granulowanego”
28. Wytyczne MK CZDP ,Stabilizacja kruszyw i gruntéuwuzlem wielkopiecowym granulowanym”,

Warszawa 1979
29. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM - 1997.
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONO WEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n STasvymagania dotycgece wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem
nawierzchni jezdni z kostki brukowej betonowej wneech budowy ulicy Przytorowej w Wasilkowie na
odcinkach jak riej:

— ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumesetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczogjak zasad prowadzenia robét Zeéanych z wykonaniem:

- nawierzchni jezdni ulicy Przytorowej w Wasilkowidastki brukowej betonowej koloru szarego grulbnr zamulone;
piaskiem, na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 giin

- nawierzchni wjazdow z kostki brukowej betonowejokalczerwonego grub. 8 cm, zamulonej piaskiem,odaypce
cementowo-piaskowej 1:4 grub. 3 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowaksztaltka wytwarzana z betonu megodibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch weesh pojczonych ze saptrwale w fazie
produkciji.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa nawierzchnia, ktorej warstwiieralna jest wykonana z kostek z kamienia
lub z innego materiatu.

Pozostale okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicamioganymi w ST
D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogéblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodia dokumentagjprojektova, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotygre materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni z kostki
Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchwostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami VS

22.1. Betonowa kostka brukowa gr. 8 cm z betonuddy co najmniej B 45.

22.1.1. Wygd zewstrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rysggnie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnat igwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, whthiecia nie powinny
przekracza

-  2mm, dla kostek o grukom < 80 mm
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— 3 mm, dla kostek o grukm > 80 mm

Tolerancje wymiarowe wynagz

— dlugcc¢iszeroké¢ +3mm

- grubc¢ +5mm

2.2.1.2. Wytrzymatd nasciskanie

Wytrzymatai¢ betonu naciskanie powinna ldyzgodna z PN-B-06250 [6], jak dla klasy betonu B45

2.2.1.3. Nagkliwosé
Naskkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiaéda/maganiom normy PN-B-06250 [6] | wynsie wiecej niz 5%.

2.2.1.4. Odporné na dziatanie mrozu

Odpornéc¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinddobglana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [6].
Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zataréa i odmrzania probek jest wystarczeg, jeeli:

- probka nie wykazujegfniec,
—  strata masy nie przekracza 5% masy,
- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzymédoprobek nie zameanych nie jest wksza nt 20%.

2.2.15. Scieralnos¢
Scieralnd¢ kostek betonowych oldena na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [7] nie pasviizekraczad mm.

2.2.2. Piasek gruboziarnisty odpowiadacy wymaganiom normy PN-B-06712 [2] do podsypki.
2.2.3. Piasek drobnoziarnisty do zamulania spoin sfmiajacy wymagania normy PN-B-06711 [1].

2.2.4. Cement
Cement portlandzki na podsytementowo-piaskayypowinien by marki nie mniejszej #i35, odpowiadafy wymaganiom
normy PN-B-19701 [4].

2.2.5. Woda
Woda stosowana do podsypki powinnadgmiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowe]

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej e st recznie przy yciu sprztu pomocniczego.
Do zagszczenia nawierzchni stosujewibratory plytowe z ostaye tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogoine dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2. Transport materialdw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe maghby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymat betonu min. 0,gredniej wartéci wytrzymatdci badanej
serii probek.

Kostke betonowy transportuje gina dowolnyckirodkach transportowych w paletachotitiici do 1.

Kostka betonowa powinnabgktadowana na paletach na otwartej przestrzepiaiezu wyrdwnanym i odwodnionym.
Transport kruszywa powinien odbyévake w warunkach zabezpiecgaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zabezpiecaayjch go przed zawilgoceniem.
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Woda mae by¢ pobierana z wodagu lub dostarczana przessymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.ia000.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeogirojekt organizacii i harmonogram robot, usdglagce warunki
w jakich wykonywane 4y roboty zwizane z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostikidawe.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Podsypka
Podsypk nalery wykona jako piaskow z kruszywa odpowiadgiego wymaganiom PN-B-06712.
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasB cm.

53. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostdkukowych

Kostke uktada s na podsypce w taki sposob, aby szczeligglrgikostkami wynosity 23 mm. Kostk nalery uktada ok. 1,5
cmwyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gelyczasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaszzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny nale wypent piaskiem, a naginie zami& powierzchrg utozonych kostek przy ayciu
szczotekgcznych lub mechanicznych i przysit do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych stosujevaibratory plytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenietoroManie nalgy prowadzt od kravedzi powierzchni ubijanej w
kierunku wyspy i jednoczrie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Spoiny pomydzy kostkami po oczyszczeniu powinny lzgodnie z dokumentagprojektove wypeltnione piaskiem na pein
grubac¢ kostki.

Do zamulania spoin nalgstosowa drobny, ostry piasek odpowiagizy PN-B-06711 [1].

Kostki brukowe betonowe najeuktada z zachowaniem projektowanych padiych i poprzecznych spadkow.
Nawierzchng mazna odda do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

6.2. Badania przed przystpieniem do robot
Przed przygpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskd dostawcdw materiatow deklaracje zgédnoraz wykona

badania materialtéw przeznaczonych do wykonania igimaedstavd ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii
materiatdw, zgodnie z wymaganiami podanymi w p/i2ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1  Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie geabo wymaganych spadkéw poprzecznych i patjeh polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagjprojektovs oraz pkt. 5.2.1. niniejszej ST.

6.3.2.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowa wykonania nawierzchni z betonowych kostek brykdwpolega na stwierdzeniu zgogirio
wykonania z dokumentagprojektov oraz wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej ST:

- pomierzenie szeroka spoin,

- sprawdzenie prawidtowa ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowa wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prayy desé (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Rown&’

Nieréwndci nalery mierzy¢ faty 4-metrova.

Nieréwndaci nawierzchni mierzone zgodnie z n@BN-68/8931-04 [11] nie powinny przekra¢&mm.

6.4.2. Rane nawierzchni
Rémice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni igdnymi projektowanymi nie powinny przekraczalcm.

6.4.3. Szerokdi nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mie r@zni¢ sk od szerokei projektowanej o wicej niz+ 5 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni w planie
Odchylenie osi nawierzchni w planie nie powinn@kiraczé 5 cm.

6.45. Grubeé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej géabgodsypki nie powinny przekraczal cm.

6.5. Cestotliwosé pomiardw

Czstotliwas¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni tkikbsikowej, wymienionych w pkt. 6.4. powinnacby
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych tnéok. byly przeprowadzone nie rzadzigjhiazy na 100
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diseldty lub przekroju poprzecznego oraz ¢dige tam, gdzie poleci
Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@QU@magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest 1 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodriekumentagj projektows i pomiarem w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0@O0WWYmagania ogoine”.

8.2. Sposéb odbioru roboét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeritgmpjektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruglewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wegiilan 6 daty wyniki pozytywne.
Odbidr nawierzchni z kostki brukowej obejmuije:

a) odbiér ostateczny,
b) odbior pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 “Vigjamia ogolne”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogodlne ustalenia dotyare podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m wykonanej nawierzchni naie przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jésiorob6t i materiatlow w
oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

—  rozcielenie podsypki piaskowej,

—  ulozenie i ubicie kostek brukowych,

-  wypelnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niegiinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betazépraw.

2 PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

3 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. t§gbomiaru cech geometrycznych.

4 PN-B-19701 Cement powszechneggdku. Skiad, wymagania i ocena zgaélio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betargapraw.

6 PN-B-06250 Beton zwykly.

7 PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczétigralndci na tarczy Boehmego.

8 PN-N-03010 Statystyczna kontrola jaiid_osowy wybor jednostek produktu do probki.

9 BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betdtlementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i

torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

10. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z hetéiementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Phyty chodnikowe.

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réamawierzchni planografem i dat

12. BN-77/8931-12 Oznaczanie wahilia zagszczenia gruntu.

10.2.  Inne dokumenty

13. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Midakdci z dnia 29 maja 1987 r. i z dnia 30 lipca 1989 r.
sprawie zmian do norm braowych.

14.  Wymagania normowe ob@ailjace w rénych krajach dotyeze betonowych kostek brukowych. Materiaty
budowlane 4/93 (XX nr 248).

15. Ukiadanie nawierzchni — Materiaty budowlan&4¥X nr 248).

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej 77



D.05.03.23 Specyfikacje Techniczreerdbét drogowych

78 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej



Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.07.02.01

D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotyce wykonania i odbioru robot zydanych z
wykonaniem oznakowania pionowego w ramach budoisy Brzytorowej w Wasilkowie na odcinkach jakai
- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurpesetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygzykonania oznakowania pionowego na terenietyhjzakresem jak w pkt. 1.1 i
obejmuj ustawienie pionowych znakéw drogowych odblaskovimigodblaskowych na stupkach z rur stalowsictyO mm.
llosci i lokalizacje projektowanego oznakowania piongmveostaty pokazane na planie sytuacyjnym profétej organizacii

ruchu.

1.4.
1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

147
14.8.

Okreslenia podstawowe

Znak pionowy znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy zisami albo symbolami, zwykle umieszczony
na konstrukcji wsporcze;.

Tarcza znaku element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umigana jest té& znaku. Tarcza
moze byt wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita
lub sktadana.

Lico znaku przednia az¢ znaku, stiraca do podania tel znaku. Lico znaku nie by wykonane jako malowane
lub oklejane (foli odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzystyainzyw
syntetycznych) lico znaku by zatopione w tarczy znaku.

Znak drogowy nieodblaskowyznak, ktérego lico jest wykonane z materiatdbwykhych (lico nie
wykazuje wtaciwosci odblaskowych).

Znak drogowy odblaskowyznak, ktorego lico wykazuje wdeiwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu 0 odbiciu powrotnym — wspoétdnym).

Konstrukcja wsporcza znakustup (stupy), wysgnik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzamnaku,
wraz z elementami siscymi do przymocowania tarcAriby, zaciski itp.).

Znak nowar znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanigresie do 3 miesty od daty produkcii
Znak gytkowany— znak ustawiony na drodze lub magazynowarkgghiz 3 miesice od daty produkcii

Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5.

Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodda dokumentagjprojektova, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

2.
2.1.

MATERIALY

Wymagania ogoélne dotycce materiatow

Wymagania og6ine dotygze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagire”.

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma polskiej normy, musi postadgorobat
techniczy wydary przez uprawnianjednostk. Znaki drogowe powinny miecertyfikat bezpiecZstwa (znak “B”) nadany
przez uprawnianjednostk.
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2.2. Pionowe znaki drogowe

Materiatami stosowanymi do wykonania oznakowamiagiego w/g zasad n/n Sf s
- beton wykonywany “na mokro” do zamocowania Kolsfi wsporczych znakow,
- konstrukcje wsporcze,

- tarcze znakow,

- folia odblaskowa,

- materialy do monta znakow.

2.2.1. Materialy stosowane do fundamentow znakéw

Fundamenty do zamocowania konstrukcji wsporczyakdam naley wykong z betonu klasy B15, wylewanego “na mokro”.
Wymiarowanie fundamentéw powinnothyzgodnione z Inspektorem Nadzoru.
Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.2.2. Konstrukcje wsporcze znakéw

Konstrukcje wsporcze znakow oraz sposolygaehia konstrukcji wsporczej z fundamentem, powibgy zgodne z
propozycy Wykonawcy akceptowarprzez Inspektora Nadzoru.

Konstrukcje wsporcze nalewykona z ocynkowanych rur zaakceptowanych przez Insgekiadzoru.

Rury powinny odpowiadavymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej nosagkceptowanej przez Inspektora Nadzoru.
Powierzchnia zevgtrzna i wewstrzna rur nie powinna wykazyéwavad w postaci fusekcknie¢, zawalcowa i naderwa.
Konce rur powinny b§réwno obgite i prostopadle do osi rury. Rury powinny pyoste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia
od prostej nie powinny przekraézd,5 mm na 1 m diuga rury. Rury powinny b§ wykonane ze stali w gatunkach
dopuszczonych przez normy (np. R55, R65, 18G2A}1RM023/07, PN-H-84018, PN-H-84019, PN-H-84030/02.

Do ocynkowania rur stosujec sjatunek cynku Raf wediug PN-H-82200. Powioka imetsina cynkowa na konstrukcjach
wsporczych do znakow powinnactsy cynku o czystai nie mniejszej ki 99,5% i odpowiadawymaganiom BN-89/1076/02.
Minimalna grub& powioki metalizacyjnej cynkowej naamej na dzialanie atmosferyczne wg BN-89/1076/02yanunkach
umiarkowanych wynaosi 126m.

Producent lub dostawca obagany jest do wydania gwarancji na konstreikggporcz, kiorej przedmiotemasmasciwosci
techniczne konstrukcji wsporczej lub elementdw rjacgah oraz trwaléd zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

2.2.3. Tarcze znakow
2231 Trwalé’ materialow na wplywy zewtizne

Materialy wyte na lico i tarcz znaku oraz peézenie znaku z targznaku, a tate sposOb wykiczenia znaku, mugz
wykazywa petry odpornéé na dziatanigwiatta, zmian temperatury, wphwy atmosferyczneysigpujace w normalnych
warunkach oddziatywania chemiczne (w tym keratgktrochemiczs) — przez caly czas trwakd znaku, okréony przez
producenta lub dostawc

2.2.3.2.  Warunki gwarancyjne producenta lulstiwcy znaku

Producent lub dostawca znaku ohbgaafy jest przy dostawie okli€, uzgodnion z odbiorg, trwalas¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne dla znaku, a takudostpnic nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,

b) dane szczegGlowe o ewentualnych ograniczeniaaisevgniu znaku,

C) instrukcg utrzymania znaku.

2.2.3.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Nalezry zastosowa znaki srednie wig wymiarow podanych w “Szczegolowych wiah technicznych dla znakéw drogowych
pionowych i warunkach technicznych ich umieszczani@drogach”.

Tarcze znakow magby¢ wykonane z blachy z aluminium lub stopdéw aluminiwtpornych na koragjw warunkach
umiarkowanego zasolenia, grétiaco najmniej 1,5 mm - dla tarcz znakéw wzmocritrgrzetioczeniem (z podwojnietgi
krawedzig).

Tarcza znaku powinna bywykonana z jednolitego materiatu i ij@dwojne zagtie na catym obwodzie (taéna nargzach),
przy czym szeroko drugiego zagtia nie powinna kymniejsza i 5 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte folpowinny by zabezpieczone przed korpgjrzy zastosowaniu farby ochronnej lub
powioki z tworzyw sztucznych.
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Wytrzymatdi¢ dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem powinna \sgrem najmniej 155 MPa.

Tarcza znaku musi byoéwna i gtadka - bez odksztalqataszczyzny znaku, w tym pofatdaiwavgiee, lokalnych wgnieaglub
nierowndci. Odchylenia plaszczyzny tarczy znaku (zwichrogygpofaldowanie itp.) nie nie wynost wigcej niz 1,5 %
najwickszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugby¢ rdwne i nieostre. Znieksztalcenia keglai tarczy znakow, pozostate po ttoczeniu, musz
by¢ usungte.

2.2.3.4. Wymagania jalsciowe znaku odblaskowego

Znaki drogowe odblaskowe nalavykonat przez oklejenie powierzchni znakugaidblaskow Il generacii.

W zalendéci od wigciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinna ona spethiaymagania optyczne okiene
wspotczynnikiem luminancji barw znakéw oraz wymagaiotycace barw znaku odblaskowego acloae wspdirzdnymi
chromatyczngri pol barw, podane w “Tymczasowych Warunkach Tiezhych. Znaki drogowe pionowe i wymagania
Techniczne, TWT-94" (Opracowanie: Transprojekt +8x@va, 1994 r. Projekt).

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazgwaeine zwizanie z tarcg znaku przez caly okres
deklarowanej trwafei znaku. Niedopuszczalnglskalne niedoklejenia, ziuszczenia lub odstawiaii@a krawgdziach tarczy
znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob patzenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien uniettiaiac jej odbczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Tio znaku musi bywykonane z jednego kawatka folii. W przypadku &omndci taczenia (np. tablice typu E) naga taczy¢
na zaktadk lub styk.

Tres¢ znaku powinna ldynanoszona metgditodruku.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych powinien wynd@sto najmniej 7 lat.

Powierzchnia lica znaku powinnachpwna i gtadka, nie magha niej wysgpowa: lokalne nierdwnéi i pofatdowania.
Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktore mpgwstawa przy nanoszeniu farby na
odblaskow powierzchri znaku nie byly vaksze nk 2,0 mm.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkmy¢ znaku nie powinny léywicksze w kadym kierunku ni 2 mm.

W znakach nowych na #dym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach ebxdnie mae wystpowa wiecej niz 0,7
lokalnych usterek (zatamanisgcherzyki) o wymiarach nie wiszych nt 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest
wysepowanie jakichkolwiek zarysotgowierzchni znaku.

Pohczenia folii odblaskowej z targznaku nie mize wykazywa zadnych odklej@i rozwarstwié migdzy licem i tarcz znaku.
Niedopuszczalne jest wgpbwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nay@zchni jak i na obrzech tarczy znaku.
Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona fayinieodblaskow barwy ciemno-szarej. Gruldo
powtoki farby powinna wynosico najmniej 2Qum.

2.2.3.5. Wymagania jalsgsiowe znaku nieodblaskowego

Znaki nieodblaskowe (znaki nieodblaskowe zwyklelnimye wykonane jako malowane lub oklejanesfali materiaddw nie
wykazupcych odbicia powrotnego (wspdldrego). Nie dopuszcze sizywania na znaki drogowe nieodblaskowe (zwykie)
materiatéw fluorescencyjnych.

Folie i farby uyte do wykonania znaku muszykazywa petne zwjzanie z podizem (powierzchiitarczy znaku) przez caly
czas wymaganej trwalti znaku. Niedopuszczalngw szczegolnii lokalne niedoklejenia, odklejeniaoberze, zluszczenia
lub odstawanie farby lub folii na kradziach lica znaku oraz na jego powierzchni.

Powierzchnia farby na licu znaku nowego musijbginolita - bez lokalnych szczelin lukkpieé. Niedopuszczalne dokalne
nieréwndaci farby oraz cgstki mechaniczne zatopione w warstwie farby.

Grubg farby lica znaku nie nie by mniejsza od 5Qm. Grubd¢ farby na tylnej stronie znaku nie madoy¢ mniejsza

od 20um.

Sposoéb patzenia folii z powierzchgitarczy znaku powinien uniepdiviac jej odklejenie od podia bez jej zniszczenia.
Krawedzie folii na obrzeéach tarczy znaku, jak réwnidrawedzie folii, symboli, napiséw, obramowidtp. musz by¢ tak
wykonane i zabezpieczone, by zapewniona byta atef znaku przez pelen okres jego tnseito

Powierzchnia lica znakéw drogowych malowanych riwsirowna i gtadka; niedopuszczalne jest gp@ivanie na nim
jakichkolwiek fragmentéw nie pokrytych fartStruktura powierzchniowa warstwy farby niezmeprzyjé osadzaniu na niej
zanieczyszczdub castek kurzu.

W znakach nowych nadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarachi4r nie mee wystpowa wiecej niz jedna
lokalna usterka w postaci zaryseveaszerokéci nie wikszej od 0,8 mm i diugoi nie wikszej nk 8 mm. Niedopuszczalne
jest wystpowanie jakichkolwiek innych usterek, w tyrtherzykow, rozleghych zarysowavyczuwalnych nieréwrioi farby
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- na powierzchni tarczy znaku. Niedopuszczalnengstpowanie jakichkolwiek ognisk korozji na licu zndiab na tyinej
stronie tarczy znaku.

W znakach iytkowanych w okresie wymaganej trwégiznaku na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 x
4 cm dopuszczac¢sido trzech usterek o charakterze wskazanyrrejwgraz do jednej powierzchniowe] usterki lokalnej
(pecherzyki itp.) o wymiarach nie gkszych od 2 mm. Na catkowitej powierzchni znakuusapza i nie wecej niz 8
zarysowa szerokéci nie wikszej n 0,5 mm i diugéci nie przekraczagej 8 cm, jeeli ich gkbokas¢ nie sega do podiga lub
nie wicej niz 5 zarysowa o diugdci przekraczapej 10 mm, lecz nie wkszej od 10 cm, jeli ich gkbokai¢ skga do podiza
oraz do iciu ognisk korozji o wymiarach nie przekragzgeh 4 mm w kadym kierunku w znakach matyclrednich lub 6
mm w znakach diych i wielkich - pod warunkienie te zarysowania lub ogniska korozji nie znieksaggiresci znaku.

Wady w postaci nierowioi konturéw rysunku znaku, ktore naogowst& przy nanoszeniu farby na lico znaku, nie gog
przekracz&l mm dla znakéw matyclrednich oraz 2 mm dla znakowggioh i wielkich.

Niedopuszczalne jest wypbwanie zaciekow o wymiarachgkézych nt 2 mm w znakach malyctiednich oraz 3 mm w
znakach diych i wielkich w kadym kierunku.

Powierzchnia tarczy znaku oklejanego musi biywna i gladka; nie magna niej wysipowa lokalne nierdwnei i
pofatdowania.

W znakach nowych nadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarachddan nie mée wystpowa wiecej niz 0,7
lokalnych usterek (niewielkie zarysowania o désgoie wekszej nz 8 mm itp.) o wymiarach nie gkszych nt 1 mm w
kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wysivanie jakichkolwiek rozlegtych zarysawaraz pojedynczych rys disrych od

8 mm na powierzchni znaku.

W znakach gytkowanych w okresie wymaganej trwéigiznaku na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x
4 cm dopuszczagsilo 2 lokalnych usterek jak vésj, o wymiarach nie wkszych od 2 mm w kaym kierunku. Na kalym z
tych fragmentow dopuszcza dio 3 zarysowao szerokéci nie wikszej nk 0,8 mm i catkowitej diugi nie wigkszej niz 10
cm. Na catkowitej powierzchni znaku dopuszczansi wicej niz 5 zarysowa szerokéci nie wikszej ni 0,8 mm i diugéci
przekraczacej 10 cm lecz nie gkszej od 20 cm - pod warunkiefe, zarysowania te nie znieksztajdegsci znaku.

W znakach #ytkowanych w okresie wymaganej trwéaiodopuszcza siréwniez lokalne odklejenia folii o powierzchni nie
przekraczaicej 8 mm kazde - w liczbie nie wikszej nk pie¢ na powierzchni znaku matego Kredniego, oraz o powierzchni
nie przekraczagej 10 mm kazde w liczbie nie wikszej nk 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzelgo lub
wielkiego (whczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mim ha cafkowitej powierzchni znaku,z¢
powierzchnia ta jest mniejsza od 1,44 m

Zarysowania i oderwania folii nie mpgnieksztatcatresci znaku - w przypadku wygiowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwiocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpgstanie jakichkolwiek zarysoda segapcych przez warstyy foli do
powierzchni tarczy znaku. W znakadytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczatmygarunkiemze wystpujace w
ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przeksoselkosci okrelonych w dalszym goul.

Zachowana musi Byco najmniej identyczna dokfaddaysunku znaku, jak dla znakéw malowanych.

W znakach nowych folia nie rm® wykazywd zadnych znamion odkigje rozwarstwié, zanieczyszczeitp. midzy
poszczegblnymi warstwami folii lub licem i tagcznaku. Niedopuszczalne jest wystwanie jakichkolwiek ognisk korozji
zarbwno na powierzchni jak i na obiaeh tarczy znaku.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest vegsiwanie po okresie wymaganej gwarancji co nagywiwoch lokalnych
ognisk korozji o wymiarach nie przekragesch 2,0 mm w kalym kierunku na powierzchni #dego fragmentu znaku o
wymiarach 4 x4 cm.

W znakach nowych oraz w znakach znajtigh s¢ w okresie wymaganej gwarancji nie zeavystpowa zadna korozja
tarczy znaku.

Wymagana jest taka wytrzymédgoobkczenia folii z tarczznaku, by po zegiu tarczy o 90przy promieniu tuku zgcia

do 15 mm wradnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Zabronione jest stosowanie folii, ktére raduy¢ bez catkowitego zniszczenia odklejone od tarcaikuztub od innej folii, na
ktorej zostaly naklejone.

Tylna strona tarczy znakéw musictsabezpieczona mateviarty nieodblaskow barwy ciemno-szarej (Szarej neutralnej) o
wspdiczynniku luminancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzoistanowdicego zajcznik do Instrukcji 0 znakach drogowych
pionowych”. Grubé powtoki farby nie mee by mniejsza od 20m. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminiuméustai
cynkowane] ogniowo i cynkowanie to jest wykonywgoe uksztaftowaniu tarczy - jej kradzie mog pozosta
niezabezpieczone farlochrong. W przypadkach wycinania tarczy znaku z blachgws& cynkowanej powierzchniowo -
krawedzie tarczy naley zabezpieczyodpowiedni powdolq przeciwkorozyja.
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2.2.4. Materialy do montal znakow

Wszystkie ocynkowaneidzniki metalowe przewidywane do mocowanigdzy soly elementéw konstrukcji wsporczych
znakéw jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezkmnie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych
karbow.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewnivszystkim materiatom warunki przechowywania idteania zapewnigie zachowanie ich
jakaici i przydatnéci do robot.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dateatsliatow dziatafych korodujco i w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdine dotycice sprztu
Wymagania ogélne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2.  Sprzt do wykonywania robot

Przy wykonywaniu oznakowania pionoweganaostosonanastpujacy sprzt:
- koparki,

- wiertnice do wykonywania dotéw pod stupkgruncie spoistym,

- betoniarki przewane,

- $rodki transportu materiatow,

- przewdne zbiorniki do wody,

- drobny spez pomocniczy do monta,

- sprzt spawalniczy, itp.

pod warunkiem zaakceptowania przez Inspektora Nadzo

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogdlne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

4.2.  Transport materiatdw
Znaki, stupki prowadsce, konstrukcje wsporcze i osgiichwyty,sruby, naketki itp.) nalezy przewoz w zasadzie powszechnie
stosowanymirodkami transportowymi, zabezpiegege przed uszkodzeniami mechanicznymi i wphywambaferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D.3000 ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadamjekt organizacji robét i harmonogram robétzgledniapce
wszystkie warunki w jakichdola wykonywane roboty zwkane z wykonywaniem pionowego oznakowania drogi.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do robot natg wyznaczy:

- lokalizacg znaku, 1. jego pikieteoraz odlegit od kravedzi jezdni lub krawdzi pobocza umocnionego,

- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze).

- punkty stabilizgie miejsca ustawienia znakow ngleabezpieczyw taki sposdob, aby w czasie trwania i odbiorutrob6
istniata maliwos¢ odtworzenia lokalizacji znakéw

- lokalizag} i wysokd¢ zamocowania znakow naleprzyjmowa zgodnie z dokumentagprojektove oraz wymaganiami
podanymi w “Szczegdlowych warunkach technicznyatzdbkow i sygnatdw drogowych orazaazan bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na diogaSzczegGlowe warunki techniczne dla znakdwogngch
pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”.
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5.3.  Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukf wsporczych znakéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku piggmywewinien by dostosowany do gokaci wykopu, rodzaju gruntu i
posiadanego sjpta. Wymiary wykopu powinny ldyzgodne ze wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dlienaeowania znakow, wykonywane z betonu “na mokrdézpa
wykona zgodnie z norgiPN-S-02205.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, graiisty usurag i ubytki wypetné do spodu fundamentu betonem klasy B15.
Stupki konstrukcji wsporczych nale wstawt w gotowy wykop i napeti otwdr mieszank betonow, odpowiadaica
wymaganiom podanym w pkt. 2.2.1, ¢srgzajc jg ubijakami ecznymi. Do czasu stwardnienia betonu stupekzyale
podeprzé.

Gorna czs¢ fundamentu powinna pokrnyéaie z powierzchrj pobocza lub mi@ by wyniesiona nie wiej niz 3 cm.

5.4. Konstrukcje wsporcze znakow

Konstrukcje wsporcze znakow powinny lyykonane zgodnie z ST i wskazaniami Inspektoradiad

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchyika od pionu, nie wéej niz 1 %,

- odchyika w wysok&i umieszczenia znaku, hiegaj niz+2 cm,

- odchylka w odlegiei ustawienia znaku od kradzi jezdni lub utwardzonego pobocza, niecej niz 5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odlegt umieszczenia znaku zgodnie z “Instrakcgnakach drogowych pionowych” .

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowychzmose: barve szag neutralig. W pierwszym okresiezjtkowania

konstrukcji wsporczych dopuszczatsarve naturalig poknyé cynkowych.

5.5. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi bgamocowana do konstrukcji wsporczej w sposobmailisviaj acy jej przesurkie lub obrét.

Sposbéb wykonania pgizenia tarczy znaku z konstrukeysporcz musi umaliwiaé przy wyciu odpowiednich naggzi
odlaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez crlgouytkowania znaku.

Tarcza znaku skladanego musi wykazypetry integraliné¢ podczas najechania przez pojazd siyeh warunkach kolizji.
W szczegdlngi - zaden z segmentdw lub elementéw tarczy nigersd od niej odiczye w sposdb powodiiy naraenie
kogokolwiek na niebezpiearswo lub szkoel

Zaleca si odchylenie tarczy znaku 6 &d linii prostopadtej do osi jezdni.

5.6.  Trwalosé wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Byvykonany w sposéb trwaly, zapewniaj petry czytelnd¢ przedstawionego na nim symbolu
lub napisu w catym okresie jegaytkowania, przy czym wplywy zewtizne dziatajce na znak, nie mggpowodowa
znieksztaicenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazAda konstrukcja wsporcza musi triiabliczle znamionow z :

a) nazwg, marlg fabryczm lub innym oznaczeniem udtiaviaj acym identyfikag wytworcy lub dostawcy,

b) dat produkcii,

C) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,

d) dat ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej mubg¢ wykonane w sposob trwaly | wyray, czytelny w normalnych warunkach przez
caly okres gytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyegce kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badania materialtdw w czasie wykonywania tob6

Wszystkie materialy dostarczone na buglavdeklaracjami zgodéa producenta powinny Bysprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czstotliwai¢ bada i ocena ich wynikéw powinna bygodna z zaleceniami tablicy 1.
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W przypadkach budezych watpliwosci mazna zleat uprawnionej jednostce zbadanie saiaosci dostarczonych wyrobow i
materiatow w zakresie wymagpodanych w pkt.2.

Tablica 1. Czstotliwosé¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow dstarczonych przez producenta

Lp Rodzaj Liczba badan Opis badai Ocena wynikow
. badania badan
1. | Sprawdzenie| 5 do 10 badaz wybranych | Powierzchng zbada nieuzbrojonym Whyniki powinny by zgodng
powierzchni | losowo elementow w keej | okiem. Do ew. sprawdzeniglgbkasci | z wymaganiami p.2 i

dostarczonej partii wyrobdwwad wzy¢ dostpnych naredzi (np.
liczacej do 1000 elementdwy liniatdw z czujnikiem, suwmiarek,
mikrometrow itp.)
Przeprowadziuniwersalnymi
przyrzydami pomiarowymi lub
sprawdzianami

katalogiem (informag)
producenta

2. | Sprawdzenie
wymiarow

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét najezbada:

- zgodné¢ wykonania znakéw pionowych z dokumenjgpjektovs | ST (lokalizacja, wymiary, wysoké zamocowania
znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, rgadpkt. 2 i pkt. 5,

- prawidlowa¢ wykonania wykopow,

- poprawnét ustawienia konstrukcji wsporczych znakow,

prawidlowst policzenia tarcz znakow z konstrukejsporca.

7.
7.1.

Wymagania ogdlne dotygze obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,\WWymamagoine™.

7.2.

8.
8.1

8.2.

a)
b)

9.

9.1.

9.2.

OBMIAR ROBOT

Wymagania ogdlne dotygeze obmiaru robot

Jednostka obmiarowa
Jednostikobmiarowvy jest 1 szt.(sztuka) wykonanego znaku na podstinkigmentacii projektowej i obmiaru w terenie.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoline”.
Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zg@mneryskane od dostawcow materiatow, wyniki pormierdada z
biezacej kontroli materiatow i robét.

Rodzaje odbiorow

Odbidr oznakowania pionowego obejmuije:
odbiér ostateczny,

odbidr pogwarancyjny,

wedtug zasad olitenych w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 szt. wykonanego znaku drogowego pionowegadtaiwvionego stupka prowadego nalgy przyjmowsa na
podstawie obmiaru i oceny jakirobot | zastosowanych materiatow.
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Cena wykonania rob6t obejmuije dla znakéw drogoywigtowych :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialtow na miejsce wbudowania,

- ustawienie konstrukcji wsporczych znakéw z eusgnym wykonaniem fundamentow,

- zamocowanie tarcz znakéw drogowych zgodnie z dakiajeprojektovs i n/n ST,

- przeprowadzenie baglgontrolnych, wymaganych w n/n ST,

- uporadkowanie miejsca prowadzenia robot,

llosci i lokalizacje projektowanego oznakowania piongoveostaly pokazane na planie sytuacyjnym progtej organizacii
ruchu wraz z podaniem oznagzmakow zgodnie ze ,SzczegGlowymi warunkami tengimi dla znakéw drogowych
pionowych i warunkami ich umieszczania na drogach”.

Projekt przewiduje zastosowanie znakow pionowyefeltkosci odpowiadajcej grupie wielkéci ,,srednie” wg

“Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i symmalirogowych oraz wsdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczania na drogach — Szczegotasvanki techniczne dla znakow drogowych pionowyelaiunki ich
umieszczania na drogach”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowarg®rao 0golnego zastosowania.
3 PN-H-74220 Rury stalowe bez szvagiaione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia.
4.  PN-H-82200 Cynk
5. PN-H-84018 Stal niskostopowa 0 podszpnej wytrzymakei. Gatunki.
6 PN-H-84019 Stalgglowa konstrukcyjna wgzej jakdci ogoinego przeznaczenia. Gatunki.
7 PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna @ggairprzeznaczenia. Gatunki.
8 PN-H-84023/07 Stal oldflenego zastosowania. Stal na rury.
9.  PN-H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna.dstalavgglania. Gatunki
10. PN-H-92125 Stal. Blachy &tay ocynkowane.
11. PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lybl@wana.
12. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane nacmr
13. PN-M-82006 Podkiadki algte doktadne.

14. PN-M-82054/03  Sruby, wkety i naketki. Wiasndci mechanicznérub i wkigtow.

15. PN-M-82054/09  Sruby, wkety i naketki. Wiasndci mechaniczne najtek.

16. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnendgginia i badania.

17. BN-89/1076/02 Ochrona przed kaogozjPowioki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnyckeliwnych. Wymagania ogéine.

10.2. Inne dokumenty

18. Zarzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjnia 3 marca 1994 r. w sprawie szczegotowych [zaepi
okreslajacych znaki i sygnaty drogowe orazagizenia bezpiecastwa ruchu. Instrukcja o znakach drogowych pionbwyc
— Monitor Polski Nr 16 poz. 20.

19. System dopuszczania do stosowania pionowyattdendrogowych (Opracowanie: Transprojekt - Waraz&894 r.
Projekt).

20. Tymczasowe Warunki Techniczne. Znaki dregonowe i wymagania techniczne, TWT-94

(Opracowanie: Transprojekt - Warsza®4t. Projekt).
21. “Szczegdtowe warunki techniczne dla znakdygnaiow drogowych oraz udzer bezpieczsstwa ruchu drogowego i

warunki ich umieszczania na drogach — Szczegot@meanki techniczne dla znakdw drogowych pionowyeriinki ich
umieszczania na drogach”. Dziennik Ustaw, zaird20 poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotycze wykonania i odbioru kragnikow
betonowych wramach budowy ulicy Przytorowej w Vikasvie na odcinkach jak 7ej:

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kmi®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobGt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznelyadm robét zwgzanych z ustawieniem kraimikéw betonowych

wibroprasowanych 15x30 cm, 15x22 cm na fawie betenn oporem i na podsypce cementowo-piaskowej agyapcych
krawedzie drogi

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawzniki uliczne - krawezniki sktadajce s¢ z elementoéw betonowych lub kamiennych i stanowi
odgraniczenie pasa jezdnego ulicy od paséw chouryi&ho.

1.4.2. tawa- warstwa néna shiagca do umochienia kraynika oraz przenogza obcjzenie krawznika na
grunt.

1.4.3. Podsypkawarstwa wyréwnawcza utona bezpgrednio na podias ziemnym lub fawie.

Pozostale okéenia g zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j@kach wykonania oraz za zgodidoz dokumentagj projektova, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoine wymagatyazoe rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotycice materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagie”.

2.2. Materiaty do wykonania kraweznikow
Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kkgmikéw zgodnie z zasadami n/n ST s

2.2.1. Krawzniki betonowe

Krawezniki betonowe prostaknesciete typu ulicznego (U) o wymiarach 15x30x100 cndk2Px100 cm gat. | z betonu klasy B30,
powinny odpowiadawymaganiom normy BN-80/6775-03/04, BN-80/6775D&i@z Komunikatu PKNMIJ z dnia 29 maja 1987 r.
Wytrzymaldi¢ betonu naciskanie powinna ldyzgodna z PN-B-06250 dla danej klasy betonughkliagdsc - nie powinna by
wicksza nt 4 %. Odpornét na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 - stapiezoodpornéei F 75.

Scieralnd¢ na tarczy Boehmego wediug BN-80/6775-03.04 nignpavprzekraczadia gatunku 1 - 3 mm.

Nasnas¢ elementdw zgodnie z nagrBN-80/6775-03.04 oraz Komunikatem Polskiego Kdmiormalizacii, Miar i Jaki z
dnia 29 maja 1987 r. nie powinnalogniejsza ri 31,6 kN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegnikow

Dopuszczalne odchytki wymiarow kresmaikéw betonowych dla gat. |, zgodnie z BN-80/67388 powinny wynosi
- dlugaé £8mm,

- szerokéc, wysokd¢ +3 mm.
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2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia lggmikow betonowych

Powierzchnie elementéw powinnyddyez rys, gknigc i ubytkéw betonu, o fakturze z formy. Kredzie elementéw powinny
by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchneelkémn nie powinny przekraczevartaci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kragnikdw

Dopuszczalna wielké¢ wad

Rodzaj wad i uszkodzé i uszkodzen
Gatunek | Gatunek Il

Wklgstos¢ lub wypukics¢ powierzchni gornej, wichrowaté
powierzchni i krawdzi 2 3

ograniczajce powierzchnie gornddieralne), mm niedopuszczalne
Szczerby i ograniczgge pozostate kragdzie
uszkodzenia liczba, max 2 2
krawedzi i nara@y |- dlugaé, mm, max 20 40

- glebokaé¢, mm, max 6 10

2.2.1.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe powinny kdy skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przst na podiau wyrGwnanym i
odwodnionym z zastosowaniem podkladek i przekiaidetinych w pionie jedna nad deug

Wymiary przekroju poprzecznego podkiadek i przeltanle powinny b mniejsze ri: gruba¢ 2,5 cm, szeroko 5 cm, a
diugas¢ przektadek powinna Byminimum 5 cm wiksza nt szerokéc kraweznika.

2.2.2. Beton zwykly kl. B10, spetniggy wymagania PN-B-06250

2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podgypmentowo-piaskaypowinien by marki nie mniejszej ni35, odpowiadaLy
wymaganiom normy PN-B-19701.

Cement ity do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowejalania spoin kragenikow powinien odpowiadanormie
PN-B-19701.

Skladowanie i okres przechowywania powinnbamodne z BN-88/6731-08.

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowkepig powinna b odmiany “1” i odpowiada wymaganiom
PN-B-32250.

2.2.5. Piasek naturalny odpowiadgjy wymaganiom normy PN-B-06711.

2.2.6. Masa zalewowa
Do zalewania spoin krawnikOw ustawianych na podsypce cementowo-piaskowejpoinach zalanych zapegwaley
(co 50 m) nad szczeljmlylatacyjn tawy uzywaé bitumicznej masy zalewowej wg BN-74/6771-04.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprat do ustawienia kraweznikéw

Raboty mana wykonywa recznie przy pomaocy drobnego sgitzz zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw omagptowania podsypki cementowo- piaskowe;,
- wibratoréw plytowych, ubijakévecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania og6ine dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaiitne”.
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4.2.  Transport materiatdbw do wykonania kraweznikow

4.2.1.  Krawezniki

Krawezniki mozna przewoz srodkami transportu po @gnieciu wytrzymatdci minimum 0, Aredniej wytrzymatéci badane]
serii probek. Krawzniki na srodkach transportowych najeuklada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Powinny one b zabezpieczone przed przemieszczanietirusizkodzeniem w czasie transportu, gérna warsvpowinna
wystawa pozascianysrodka transportu \weej niz 1/3 wysokéci tej warstwy.

4.2.2. Mieszanka betonowa kl. B15

Ze wzgbdu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnegemon by transportowany samochodami wywrotkami z
wytworni z zapewnieniem utrzymywania veavej konsystencii.

4.2.3. Cement
Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

4.2.4. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbyéva w warunkach zabezpiecgaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.000 ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alicigpirojekt organizacii i harmonogram rob6t, uetigbace wszystkie
warunki w jakich bda wykonywane roboty zazane z ustawianiem kraiikow.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod tawy natg wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odjaalat wymiarom tawy w
planie z uwzgldnieniem w szerokoi dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. sk zagszczenia dna wykonanego koryta
pod tave powinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2.  Wykonanie tawy betonowej

tawy betonowe z oporem najavykona z betonu klasy B15 w szalowaniu. Betoriciony w szalowaniu lub bezjpednio
w korycie powinien b§wyrownany warstwami. £awa powinnattsagszczona przez ubicie lub wibrowanie.
Betonowanie faw nalg wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czymzayat® 50 m stosowtaszczeliny
dylatacyjne, wypelnione bitumiczmag zalewovd, odpowiadajcg wymaganiom BN-74/6771-04.

Szczeliny naley starannie ocgic na pely wysoka¢ fawy i osuszy przed zalaniem ich bitumicgzmag zalewovs. Przed
zalaniem nalgy podgrzé mas zalewovy do temperatury 150-+170.

5.2.3. Ustawienie krag¢nika

Krawezniki nalezy ustawig zgodnie z lokalizagjpodarn w dokumentacji projektowej na fawach betonowyehpadsypce
cementowo-piaskowej grudmd 5 cm, po zaggzczeniu.

W przypadku regulacji pionowej kramikow tawe betonow po usuriciu prefabrykatu naky oczyécic z luznego materiatu, a
nastphie uzupehd betonem w szalunku do wymaganej niwelety.

Tylna scianka krawznika powinna b§ po ustawieniu kragnika obsypana piaskierayirem, tluczniem lub miejscowym
ubitym gruntem przepuszczalnym.

Na fukach o promieniu R =6 m oraz R = 10 mayatastosowdkrawezniki tukowe.

Swiatto kraveznikéw powinno wynosi 10 cm, w miejscach zjazddwiatto nalery zmniejszy¢ do 4 cm a na przgjach dla
pieszych wysoli@ kraweznika nalety obnizy¢ do 2 cm..

Niweleta podtana kravgznika powinna b§ zgodna z projektowamiwelet; jezdni.

5.2.4. Wypetnienie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczal cm. Spoiny kraggnikoéw naley wypelnt zapraw cementowo-piaskayy
przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny przed wypetnieniem najeoczyicic i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperaturyigéraiki o
spoinach zalanych zaprawnalery zalewg co 50 m bitumiczpmag zalewovy nad szczelmdylatacyjma tawy.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Zasady ogdlne kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

6.2. Kontrola przed przystpieniem do robot

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskd dostawcéw materialow deklaracje zgédnoraz wykona
badania materiatdw przeznaczonych do wykonania igimaedstavd ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii
materialow, zgodnie z wymaganiami podanymi w phinigjszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prazigadorazne kontrole wszystkich asortymentdw robdét, skiggah

sie na 0golny element.

Kontrola obejmowépowinna zgodrig wykonywanych robét z dokumentaprojektovs, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
ST oraz w zakresie batigolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwarargoych wykonanie robét zgodnie z wymaganiami, nie
rzadziej jednak viprzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robot
6.4.1. Sprawdzenie taw fundamentowych
6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymséd gwarantowanej betonu fawy

Badanie wytrzymakei betonu naciskanie prébek normowych, tj. sgiennych o wymiarze boku 150 mm mglevykona
zgodnie z PN-B-06250.

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu poditego gornej powierzchni taw z dokumentagprojektovy
Profil podhezny gornej powierzchni fawy powinien dygodny z projektowanniwelet,. Dopuszczalne odchylenia ngog
wynost + 1 cm na kade 100 m fawy. Sprawdzenieamych niwelety nalsy wykona za pomog niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow taw z dokumenjgmjojektovwy

Wymiary faw naley sprawdzat w dwoch dowolnie wybranych punktach nadeal00 m fawy. Tolerancje wymiardw wyngsz
- dlawysokéci + 10 % wysokéci projektowane,

- dlaszerokiifawy 20 % szerolki projektowane).

6.4.1.4. Sprawdzenie rowsd gornej powierzchni tawy

Rowna¢ gérnej powierzchni fawy nadg sprawdzéaprzez poleenie w dwéch punktach, nazkie 100 m tawy, czterometrowej
faty.

Przeéwit pomicdzy gorm powierzchnj fawy i przytazorg faig nie mae przekraczal cm.

6 4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od pkjowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowankiéigrunku nie mae przekraczat 2 cm na 100 m wykonanej fawy.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kraimikow

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kragmika w planie

Dopuszczalne odchylenie linii krasmika w planie od linii projektowanej e wynost £ 1 cm na kade 100 m ustawienia
kraweznika.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kgémkow

Dopuszczalne odchylenie niwelety gémej ptaszcziwaeznika od niwelety projektowanej rwynost £ 1 cm na kade
100 m badanego niwelagjiagu kraveznika.

6.4.2.3. Rown&’ gornej powierzchni krawznikdw

Rownag¢ gornej powierzchni kragnikow naley sprawdzé przez przyleenie w dwoéch punktach naze 100 m
kraweznika, 3-metrowej faty.

Przéwit pomiedzy gorm powierzchrg kraweznika i przylazom tatg nie mae przekraczal cm.
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6.4.3.4. Dokladn&‘ wypetnienia spoin

Dokiadnd¢ wypetnienia spoin natg badaé na kadych 10 metrach ustawionego kegmika.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pehgiebokcic.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QUWGmagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarovy jest 1 metr (m) ustawionego krgmika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoline”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkiénzadczenia o jak@i materiatow, wyniki pomiaréw i badaz biezace)
kontroli materiatow i robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj nas¢pujacym odbiorom:

a) odbidr robot zanikagych lub ulegacych zakryciu (flawa betonowa, podsypka),
b)  odbior ostateczny (wszystkie elementy robatyts) n/n ST)

c) odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,V\gania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogdine ustalenia dotygze podstawy platroi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platna¢ za 1 m krawznika naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici wykonanych rob6t na podstawie wynikow
pomiardw i badalaboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  o0znakowanie robdt,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatdwaedsatych i pomocniczych,
—  wykonanie szalunku tawy fundamentowej,

— dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

- przygotowanie i raxielenie podsypki cementowo-piaskowe,

- ustawienie kragznikow,

- przygotowanie zaprawy cementowej i wypetierjespoin,

—  zalanie spoin bitumicznmag zalewowy,

- zasypanie zewgrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie nieginych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-06050 Raoboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06251 Roboty betonowilbetowe.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do ldetarzapraw.

4.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zvagkde

5. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonto®jgpomiaru cech geometrycznych.
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6. PN-B-19701 Cement powszechnegytiu. Sktad, wymagania i ocena zgogmno

7.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betargapraw.

8.  PN-B-06250 Beton zwykly.

9. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakd_osowy wybor jednostek produktu do prébki.

10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

11. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betotemeénty nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

12. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betotemeénty nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krageniki i obrzeza chodnikowe.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowysvani

14. PN/EN 45014 Ogolne kryteria dotyoz deklaracji zgodioi wydawanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

15. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Miatakici z dnia 29 maja 1987 r. i z dnia 30 lipca 198@sprawie

Zmian do norm braowych.
92 Kraaniki betonowe



Specyfikacje Techniczne dla Robo6t Drogowych D.08.02.08

D.08.02.08 CHODNIKI Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotyce wykonania i odbioru robot zydanych z
wykonaniem nawierzchni chodnika z kruszywa natwegénw ramach budowy ulicy Przytorowej w Wasilkowie
na odcinkach jak #gj:

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKumpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzaobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjaiacej wykonania nawierzchni chodnikéw z kruszywaradiiego.

Najkorzystniej jest wykonyw@ja w okolicach obfituacych w kruszywa naturalne.

Nawierzchn¢ chodnika z kruszywa naturalnego ina wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i

uktad& na:

- podtazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest torgnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,

- podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotngmvegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny rgaearstwowo,

- warstwie odsgczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiegouuch
samochodowego ze walil na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas,
jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brakowa lubzwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia z kruszywa naturalnego - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszbnitirej
warstwacieralna jest wykonana z mieszankiirowej, pospotki bez kycia lepiszcza czy spoiwa.

143. Pozostate okétenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanaganymi w ST
D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgoddaz Dokumentagj Projektove, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogdlne dotycice materiatow

Wymagania ogéine dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podev ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

2.2. Materiaty do nawierzchni chodnikéw z krszywa naturalnego

Mieszanka kruszywa naturalnegayta do nawierzchni chodnika powinna ieptymalne uziarnienie.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna ®gi& sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia.
Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne ayte do mieszanki dla potrzeb chodnika powinno spélwymagania normy
PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wgkik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o
uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.
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Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej méai kruszywa naturalnego (njpvirowej)

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary oczek przechodzi przez sito, % wag.
kwadrgtowych naW|erzchn|aJ,ednowarstwowa warstwa dolna nawierzchni
sita lub warstwa gorna nawierzchni d .
: wuwarstwowej
dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Spreat do wykonania nawierzchni chodnika z kruszywa natualnego

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni chodnika z kruszywauralhego powinien wykaza

si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

- spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuigania, rozktadania,
profilowania,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bromerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalnej,

- przewanych zbiornikbw na wog do zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych w urzdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusagniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Zasady ogdlne wykonywania rob6t podano w ST D.NI@OO ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akoiipprojekt organizacji i harmonogram rob6t, uwdglajce
warunki w jakich wykonywaneghla roboty przy wykonywaniu chodnikow.
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5.2. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe pod nawierzchnichodnika z kruszywa naturalnego powinno spétnia/magania
okreslone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniemag:szczeniem podi@”.

Podiaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnggprzez ut@enie warstwy
odsiczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldo wigkszym od 8 m/dogy wedtug zasad okénych
w ST D.04.02.01 ,Warstwy odszapce i odcinagce”.

5.3.  Wykonanie nawierzchni chodnika z kruszywaaturalnego

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki z kruszywaaturalnego

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszanki z kruszyw naiiych ¢wirowych), wg wymaga
p. 2.2,

b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,

c) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okrédona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z n@riRiN-B-04481
[1].

5.3.2. Odcinek prébny

Wymagania dotycce wykonania odcinka prébnego podano w OST D-086MJNawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

5.3.3.  Whbudowanie i zagszczanie mieszanki z kruszywa naturalnego

Mieszanka z kruszywa naturalnego powinna tiyzktadana w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu
rowniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy mieszanki powinna dyaka, aby po jej zagzczeniu osgnicto
grubai¢ projektowan, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od
10 do 16 cm.
Mieszanka po rozigeniu powinna by zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zszrzanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpdcgic od krawdzi i stopniowo przesuwapasami
podtwznymi, czsciowo naktadacymi si w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadacymi sk, w
kierunku jej gornej kraedzi. Zagszczenie nalg kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia
podanego w ST, a w przypadku gdy nie jest on &bng, do osigniccia wské&nika zagszczenia nie
mniejszego 1 0,98 zagszczenia maksymalnego, okienego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].
Wilgotnos¢ mieszanki z kruszywa naturalnego w czasie¢gagyzania powinna By réwna wilgotngci
optymalnej. W przypadku gdy wilgoté@mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od wilgotnéci optymalnej,
mieszank nalezy osuszy w sposob zaakceptowany przezyiniera, a w przypadku gdy jestzeza o wgcej
niz 2% - zwiky¢ okreslona iloscia wody. Wilgotnd¢ mazna badéa dowolrs metod, (zaleca si piknometr
polowy lub powietrzny).
Jezeli nawierzchng z kruszywa naturalnego wykonuje siwuwarstwowo, to kala warstwa powinna ky
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy

5.4.  Utrzymanie nawierzchni z kruszywa naturalego

Nawierzchnia z kruszywa naturalnego po oddaniukdpleatacji powinna kypielegnowana. W pierwszych
dniach po wykonaniu nawierzchni najedba, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda ze zbiornikow
przewanych.

Nawierzchnia powinna ldyréwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na calej jej széobko
w okresie 2 tygodni, w zwkku z czym zaleca giprzektadanie ruchu na ade pasy przez odpowiednie
ustawienie zastaw.

Pojawiapce st wklgsnigcia po okresie piegnaciji wyrownuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomacoskardéw. Wczesne wyréwnanie wdie¢ zapobiega powstawaniu wybojowzde
mimo tych zabiegbw twoezsi¢ wyboje, uszkodzone miejsca nalewyciag¢ pionowo i usuaé, dosypé
swiezej mieszankiwirowej, wyprofilowa i zagsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

odda do wytku bezpérednio po wykonaniu.
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6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakm rob6ét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odbine

6.2. Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2. n/n ST.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni z kruszywa naturalnego

6.3.1. Cestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z kruszywa nanggo podaje
tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada |
pomiaréw

co 100 m oraz w punktach gtéwnych

1 Uksztattowanie osi w planie B .
tukow poziomych

2 Rzdne wysokéciowe co 100 m

3 Rowna¢ podtwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | ROwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | Spadki poprzeczne 10, pomiaréw’na 1 km oraz w punktgch
gtéwnych tukow poziomych

6 | Szerokéce 10 pomiarow na 1 km

7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
Os nawierzchni w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 5 cm.
6.3.3. Redne wysokdciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od gznych projektowanych nie powinno bwigksze
niz+1cmi-3 cm.

6.3.4. ROwné&¢ nawierzchni

Nierowndaici podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5].
Nierownaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrove fata. Nierowngci nawierzchni nie powinny przekracza
15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpotvinny by zgodne z dokumentagcjprojektowy z
tolerancg = 0,5%.

6.3.6. Szerok& nawierzchni
Szeroka&¢ nawierzchni nie mee r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7. Grubdé warstw

Grubas¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie szexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétianie powinny przekraczat 1 cm.
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6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgohan
co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zg8di wykonanych elementéw odwodnienia z
dokumentagj projektowy.

Pochylenie niwelety dna rowow naje sprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenie
spadkow od spadkéw projektowanych nie powinné Wycksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodiud z
projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalebada& co najmniej dwa razy dziennie, z tyoe maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyro800 ni. Kontrok zagszczenia nawierzchni
mozna wykonywg dowolrg metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.0000MB/magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni chodnikiruszywa naturalnego, zgodnie z
Dokumentagj Projektow i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.0000RMYmMagania ogdine”.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatnéci
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m (metr kwadratowy) chodnika z kruszywa naturalnegjery przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny
jakasci wykonanych rob6t oraz wbudowanych materiatlowparciu o wyniki pomiaréw i bada

Cena wykonania 1 fiawierzchni z kruszywa naturalnego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego lub warstwy
odsiczapcej,

- dostarczenie materiatow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki z kruszywanahtego,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanig;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébektgrun

2.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwatto nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

3.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwatto nawierzchni drogowych.
Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #ska piaskowego

5.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§gnoawierzchni planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.

98 Chodniki z kruszyweduralnego



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.08.03.01

D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczngjymagania dotyeze wykonania i odbioru Robét zyzianych z ustawieniem
obrzery betonowych w ramach budowy ulicy Przytorowej wallkowie na odcinkach jak gj:

— ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kni®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzarobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjag ustawienia:
- obrzey betonowych 30x8 cm na podsypce piaskowej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrz;&a betonowe- prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronnieagti
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych dlaikécii.

1.4.2. tawa warstwa néna stiaca do umocnienia obrzeoraz przenosea obcizenie obrzea na grunt.

1.4.3. Podsypkawarstwa wyrownawcza uona bezpgrednio na podiau ziemnym lub fawie.

Pozostale okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicamioganymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fdkich wykonania oraz za zgodtoz Dokumentagj Projektovd, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotycgce materiatdw
Wymagania og6ine dotygze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagire”.

2.2. Materiaty do wykonania obrzey betonowych
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obyzsetonowych zgodnie z zasadami n/n $T s

2.2.1. Obrz¢a betonowe

Obrzera betonowe 8x30x75-100 cigat. |, powinny spelniawymagania normy BN-80/6775-03/04 i BN-80/6775-03itaz
Komunikatu Polskiego Komitetu Normalizacji, Miadakdci z 30 lipca 1989 r. z betonu produkowanego weBRI§250,
klasy B30.

Wytrzymaldi¢ betonu naciskanie powinna ldyzgodna z PN-B-06250 dla danej klasy betonughlisgd$c - nie powinna by
wicksza nt 4%.

Odporné¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 - stapiezoodporngi F150.

Scieralné¢ na tarczy Boehmego zgodnie z BN-80/6775-03/04miénna przekraczadla obrzey gat. | - 3 mm, nimaié

elementdw - nie powinna dynniejsza od 2,3 kN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow okisze

Dopuszczalne odchytki wymiardw obityevg BN-80/6775-03/04 podano w pkt. 2.2.1.1 ST DD81.
2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ayrze

Dopuszczalne wady | uszkodzenia hafgrzyjmowa zgodnie z pkt. 2.2.1.2 ST D.08.01.01.
2.2.1.3. Skfadowanie

Skiadowanie obrzg powinno odbywask zgodnie z wymaganiami podanymiw pkt. 2.2.1.3 $BD1.01.
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2.2.2. Piasek naturalny
Piasek do wykonania podsypki oraz wypetienia spgifPN-B-11113.

2.2.3. Beton zwykly kl. B15, spetnigly wymagania PN-B-06250

2.2.4. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podgygimentowo-piaskaypowinien by marki nie mniejszej ni32,5, odpowiadagy
wymaganiom normy PN-EN 197-1.

Cement sty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowejalania spoin kragnikow powinien odpowiadanormie
PN-EN 197-1.

Skiadowanie i okres przechowywania powinnbamodne z BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek
Piasek naturalnyyty do podsypki powinien odpowiativymaganiom normy PN-B-06711.

2.2.6. Woda
Woda stosowana do podsypki, powinnadsymiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogoélne dotycrce spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprat do ustawiania obrzery

Raoboty mana wykonywa recznie przy pomaocy drobnego sgitzz zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragptowania podsypki cementowo- piaskowe;,
- wibratoréw piytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania ogélne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2.  Transport materiatdw do wykonania obrzey
4.2.1 Obrz¢a betonowe
Transport obrzg betonowych powinien lbyzgodny z pkt. 4.2.1 ST D.08.01.01 “Krgawiki betonowe™.

4.2.2. Mieszanka betonowa kl. B15
Ze wzgkdu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnegemnon by transportowany samochodami wywrotkami z
wytworni z zapewnieniem utrzymywania vdavej konsystencii.

4.2.3. Cement
Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

4.2.4. Piasek naturalny
Transport kruszywa powinien odbyévaie w warunkach zabezpiecgajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.5. Woda
Woda powinna hitransportowana zgodnie z zasadami przedstawidriyrai-32250 [5].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zasady ogo6lne wykonywania robét
Zasady ogdlne wykonywania robét podano w ST D.MIDO0 ,Wymagania ogolne”.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akegirojekt organizacii i harmonogram rob6t, uwdglapace warunki
w jakich wykonywane daly roboty zwizane z ustawianiem obggebetonowych.

5.2.  Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Obrz¢ée wzdhf chodnikéw i zjazddw
5.2.1.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod fawy wykonywianalery zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.1.2. Podsypka
Podsypk o grubdci 3 cm po zagszczeniu, nadg wykona z warstwy piaskeérednio- lub gruboziaristego.

5.2.1.3. Ustawienie obrzg

Obrzea naley ustawé na podsypce piaskowej wykonanej zgodnie z pkR.3.2

Tylna scianka obrzey od strony terenu powinnadogbsypana piaskienairem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym.
Materiat, ktérym zostanie obsypana tycanka obrzea naley ubk.

Na fukach me¢na ustawié obrzea tukowe lub krétkie obrza odpowiednio dogle. £uki 0 promieniu powgj 15 m mana
wykona z obrzey prostych.

5.2.1.4.Wysok& obrzea

Wysoka¢ obrzea ustawionego po zeerenej stronie nad nawierzchaihodnika powinna wynasb cm.

Wysoka¢ obrzea po wewstrznej stronie chodnika (obrzeto stanowi ¢ elementu rozdzielggego) powinna wynasi
3cm.

Wysoka¢ obrzea stanowicego obramowanie i zahtzenie zjazdéw powinna znajdaivai na poziomie krawdzi
nawierzchni zjazdu. Przyzsij polazonej kravedzi zjazdu obrzee mae znajdowé sk 1 cm poniej nawierzchni zjazdu”, w
celu umaliwienia odprowadzenia wody na przylegly teren.

5.2.1.5. Niweleta obrza
Niweleta obrzea powinna b§ zgodna z projektowamiwelet ciaggu komunikacyjnego (chodnika lub zjazdu).

5.2.1.6. Spoiny
Spoiny nie powinny przekraczszerokéci 1 cm i powinny zostavypelnione piaskiem na pelich gebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@ robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

6.2. Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien uzystd dostawcdw materialdw deklaracje zgédravaz wykonébadania
materialow przeznaczonych do wykonania robét detaed ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptamgiteriatow, zgodnie
Zwymaganiami podanymi w pkt. 2. niniejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prziadorane kontrole wszystkich asortymentdw robét, skigyah

sie na 0golny element.

Kontrola obejmowéapowinna zgodnié wykonywanych robot z Dokumenta€jrojektove, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
ST oraz w zakresie batolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwarargoych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami, nie
rzadziej jednak niprzed uplywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odloru robot
6.4.1. Sprawdzenie jakoi materiatow
Sprawdzenie jakoi uzytych materialow nalg wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n ST.
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6.4.2. Sprawdzenie taw pod obfae
6.4.2.1. Sprawdzenie wytrzymgédgwarantowanej betonu tawy

Badanie wytrzymakei betonu naciskanie prébek normowych, tj. $ziennych o wymiarze boku 150 mm riglevykona
zgodnie z PN-B-06250.

6.4.2.2. Sprawdzenie profilu poditego gornej powierzchni taw z DokumentacpProjektovy
Profil podheny gornej powierzchni tawy powinien dygodny z projektowanniwelet.. Dopuszczalne odchylenia mgog
wynost + 1 cm na kade 100 m fawy. Sprawdzenieamych niwelety nalsy wykona za pomog niwelatora.

6.4.2.3. Sprawdzenie wymiaréw taw z Dokumengdejojektowy

Wymiary faw naley sprawdz w dwoch dowolnie wybranych punktach nadeal00 m fawy.
Tolerancje wymiarow wynogz

- dlawysokéci + 10 % wysokéci projektowane,

- dlaszerokeitawy 20 % szerokai projektowanej.

6.4.2.4. Sprawdzenie réwsd goérnej powierzchni tawy

Rowna¢ gérnej powierzchni fawy nadg sprawdzéprzez poleenie w dwéch punktach, nazkie 100 m fawy, czterometrowej
faty.

Przeéwit pomiedzy gorma powierzchnj fawy i przytazorg faig nie mae przekraczal cm.

6 4.2.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od pkjowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowamiggrunku nie mae przekraczat 2 cm na 100 m wykonanej fawy.

6.4.3. Sprawdzenie ustawienia obfye
6.4.3.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchyleniadiorzely w planie

Dopuszczalne odchylenie linii ohigan planie od linii projektowanej nie powinno wyidogiecej Nz + 2 cm na kade 100 m
ustawienia obrza.

6.4.3.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety

Dopuszczalne odchylenie niwelety gbmej ptaszczgimery od niwelety projektowanej me wynost + 1 cm na kade 100 m
badanego niwelagciagu obrzea.

6.4.3.3. Sprawdzenie gornej powierzchni okisze

Rowna¢ gornej powierzchni obrze naley sprawdzé przez przyleenie w dwoch punktach nazie 100 m obrza, 4-
metrowej faty.
Przéwit pomiedzy gorra powierzchry obrzea i przylazom faty nie mae przekraczal2 mm.

6.4.3.4. Sprawdzenie wypetnienia spoin
Sprawdzenie wypeknienia spoin rgibad& na keide 10 m ustawionego obzae Spoiny mugzby wypelnione catkowicie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogoélne dotyaze obmiaru robot
Wymagania ogdlne dotygize obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymaagoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 m (metr) ustawionych ohigédoetonowych, na podstawie Dokumentacji Projektoweimiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0@MOMYmagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaragpdnéci, wyniki pomiaréw i badaz biezacej kontroli materiatow i
robot.
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8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr obrzey obejmuije:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Vgamia ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platn@¢ za 1 m ustawionych obizenalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych rob6t na podstawie
wynikow pomiardw i badalaboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

a) Dla obrzey stanowicych obramowanie chodnikéw i wjazdow
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i rézielenie podsypki piaskowe;,

- ustawienie obrzsg,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- Obsypanie zevatrznejsciany obrzey gruntem wraz z jego ubiciem,
- przeprowadzenie niegtinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-06050 Raboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. 8§gbomiaru cech geometrycznych.

4. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naterdim nawierzchni drogowych. Piasek.

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betargapraw.

6.  PN-N-03010 Statystyczna kontrola jaiid_osowy wybor jednostek produktu do probki.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betlamenty nawierzchni drég, ulic, parkingi torowisl

tramwajowych. Wspdine wymagania i badania.

8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawisizithg, ulic, parkingdw i torowi:
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

0. PN-B-06251 Roboty betonoweeibetowe.

10. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betomzépraw.

11. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwgkleg

12.  PN-EN 197-1 Cement. Skiad, wymagania i krygainéci dotyczce cementow
powszechnegatku.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyavani

14. PN/EN 45014 Ogdlne kryteria dotyoz deklaracji zgodriol wydawanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

15. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Miasaksci z dnia 29 maja 1987 r. i z 30 lipca 1989 r. vawge zmian do
norm bratowych.
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D.08.04.01 WJAZDY | WYJAZDY Z KOSTKI BRUKOWEJ BE TONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n STasvymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej na wjazdeelyjazdach wramach budowy ulicy Przytorowej w
Wasilkowie na odcinkach jakaaij:

- ulica Przytorowa w Wasilkowie od km 0+000 do kmi®#37 odcznej diugéci 157,37 m.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjady zasad prowadzenia robét geéanych z wykonaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowej grub. 8 cm koloru czeregamna zjazdach.

Wykonanie koryta pod zjazdy o nawierzchni z kaostidkowej betonowej wraz z profilowaniem i gsgrzeniem podia
zostalo oméwione w ST D.04.01.01, wykonanie wargtiasku srednioziarnistego wg ST D.04.02.01. a wykonanie
podbudowy z kruszywa naturalnego wg ST D.04.04.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowaksztattka wytwarzana z betonu mejodibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch weash pojczonych ze saptrwale w fazie
produkgciji.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa nawierzchnia, ktérej warstwieralna jest wykonana z kostek z kamienia
lub z innego materiatu.

Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST

D.M.00.00.00 “Wymagania ogoine”.

1.5.  Ogolne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodd@ dokumentagjprojektov, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyaze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania hawierzchni z kostki
Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami /sS

22.1. Betonowa kostka brukowa gr. 8 cm z betonuddy co najmniej B45.
2211 Wygd zewtrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rysghinie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnat bgwna i szorstka, a krgazie kostek rowne i proste, witiecia nie powinny
przekraczé&

- 2mm, dla kostek o grukm < 80 mm
- 3mm, dla kostek o grukm > 80 mm
Tolerancje wymiarowe wynasz

- otugé&C i szeroké¢  +3mm

- grubge +5mm
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2212. Wytrzymadé nasciskanie
Wytrzymala¢ betonu néciskanie powinna ldyzgodna z PN-B-06250 [6], jak dla klasy betonu B45

2.2.13. Nagkliwosé

Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada/maganiom normy PN-B-06250 [6] | wynbgie wiecej niz 5%.
2214. Odporn@ na dziatanie mrozu

Odpornéé kostek betonowych na dziatanie mrozu powinddobglana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [6].
Odporné¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zararda i odmraania probek jest wystarczed, jeeli:

- prébka nie wykazujeganiec,
- strata masy nie przekracza 5% masy,
- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzymgdbprébek nie zamganych nie jest wksza nt 20%.

2.2.1.5. Scieralnas¢
Scieralng¢ kostek betonowych oldena na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [7] nie pasviirzekraczad mm.

2.2.2. Piasek gruboziarnisty odpowiadagy wymaganiom normy PN-B-06712 [2] do podsypki.
2.2.3. Piasek drobnoziarnisty do zamulania spoin efmiajacy wymagania normy PN-B-06711 [1].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinnéadymiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotycgce spratu
Wymagania ogéline dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej aplge st recznie przy yciu sprztu pomocniczego.
Do zagszczenia nawierzchni stosujewsibratory plytowe z ostaye tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1.  Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogdlne dotygize transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe magby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymat betonu min. 0,gredniej wartéci wytrzymaidgci badane]
serii probek. Kostkbetonowy transportuje sina dowolnychirodkach transportowych w paletachetitiici do 1ni. Kostka
betonowa powinna Bysktadowana na paletach na otwartej przestrzepiadiezu wyrdwnanym i odwodnionym.

Transport kruszywa powinien odbyévake w warunkach zabezpiecgaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Woda mae by pobierana z wodagu lub dostarczana przesaymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.A000.
Whykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akogirojekt organizacji i harmonogram robot, usdglagce warunki
w jakich wykonywane dula roboty zwizane z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowe;.
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5.2.  Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Podsypka

Podsypk nalery wykond jako piaskow z kruszywa odpowiadgiego wymaganiom PN-B-06712 [2]. Grébgodsypki
po za@szczeniu powinna wynasB cm .

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostdkcukowych

Kostke uklada g na podsypce w taki sposéb, aby szczeliggzygikostkami wynosity 23 mm. Kostk nalezy uklada ok. 1,5
cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaszzeniu. Po
utozeniu kostki, szczeliny nailg wypelnic piaskiem, a nagtnie zamigt powierzchrg utozonych kostek przyayciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przyst do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujevegbratory plytowe z ostenz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenieifmoWanie nalgy prowadat od kravedzi powierzchni ubijanej w
kierunku wyspy i jednoczeie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Spoiny pday kostkami po oczyszczeniu powinny by
zgodnie z dokumentagprojektove wypelnione piaskiem na pelgrubaé kostki.

Do zamulania spoin nalgstosowa drobny, ostry piasek odpowiaglay PN-B-06711 [1].

Kostki brukowe betonowe najeuklada@ z zachowaniem projektowanych patiych i poprzecznych spadkéw.

Nawierzchrg mazna odda do uzytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskd dostawcdw materiatlow deklaracje zgddnoraz wykona
badania materiatéw przeznaczonych do wykonania igimaedstavd ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii
materiatdw, zgodnie z wymaganiami podanymi w p/i2ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.31  Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie géabd wymaganych spadkow poprzecznych i patjeh polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagjprojektovs oraz pkt. 5.2.1. niniejszej ST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowa wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruylebwpolega na stwierdzeniu zgogirio
wykonania z dokumentagprojektov oraz wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej ST

- pomierzenie szerokd spoin,

sprawdzenie prawidtowa ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidiowa wypelnienia spoin,
sprawdzenie, czy przyy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.41. RoOwné&

Nierowndci nalezy mierzy¢ taty 4-metrovy.
Nieréwndci nawierzchni mierzone zgodnie z n@iBiN-68/8931-04 [11] nie powinny przekracBmm.

6.4.2. Redne nawierzchni
Rdamnice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni igdnymi projektowanymi nie powinny przekraczalcm.

6.4.3. Szerok& nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mie réznic¢ s od szerokéei projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
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6.4.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni w planie
Odchylenie osi nawierzchni w planie nie powinn@kiraczéa 5 cm.

6.45. Grubdgé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej géabgodsypki nie powinny przekraczal cm.

6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Czstotliwas¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni tkikbeukowej, wymienionych w pkt. 6.4. powinnacby
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych ok byly przeprowadzone nie rzadzigjhiazy na 100 fn
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diseldty lub przekroju poprzecznego oraz edgie tam, gdzie poleci
Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@Q@Gmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest 1mM (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodrilkumentagj projektovs i pomiarem w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0I0OVymagania ogdine”.

8.2. Sposéb odbioru robo6t

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeritgmpjektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoraglewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wegiilan 6 daty wyniki pozytywne.
Odbidr nawierzchni z kostki brukowej obejmuije:

a) odbidr ostateczny,
b) odbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 “Vijamia ogolne”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mM wykonanej nawierzchni naie przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jébiorob6t i materialow w
oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania

- rozcielenie podsypki piaskowe,

- utozenie i ubicie kostek brukowych,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niegtinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021
PN-B-19701
PN-B-32250
PN-B-06250
PN-B-04111
PN-N-03010

©COoNO A~ WDNRE

=
©

11. BN-68/8931-04
12. BN-77/8931-12

10.2.  Inne dokumenty
13.  Komunikat Piskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jab@ z dnia 29 maja 1987 r. i z dnia 30 lipca 198&

BN-80/6775-03/02

Kruszywo mineralne. Piasek do betarzégraw.

Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

Prefabrykaty budowlane z betonu. 8§gbomiaru cech geometrycznych.
Cement powszechnegyku. Skiad, wymagania i ocena zgogimo
Materiaty budowlane. Woda do betargapraw.

Beton zwykly.

Materialy kamienne. Oznaczé&tieralngci na tarczy Boehmego.
Statystyczna kontrola jatd_osowy wybor jednostek produktu do probki.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzitthg, ulic, parkingdw i torowi:

tramwajowych. Wspdine wymagania i badania.
Prefabrykaty budowlane z khetglementy nawiechni drog, ulic, parkingéw i torowi
tramwajowych. Plyty chodnikowe.

Drogi samochodowe. Pomiar réemm@wierzchni planografem idat
Oznaczanie wahiia zagszczenia gruntu.

sprawie zmian do norm brawych.

14. Wymagania normowe obaygiljace W r@nych krajach dotygze betonowych kostek brukowych. Mate

budowlane 4/93 (XX nr 248).
15.  Ukladanie nawierzchni — Materialy budowlan@4¥X nr 248).
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